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Verzeichnis der Uberarbeitungen
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Nachstehend sind die Uberarbeitungen dieses Handbuchs aufgefiihrt.

Uberarbeitung Beschreibung Kapitel
00 Erste Auflage.
01 Allgemeine Uberarbeitung.

©

HINWEIS!

Frequenzumrichter vom Typ CFW500 verfugen Uber die nachstehend

beschriebenen Standardparameter:

® 60 Hz bei Modellen ohne internen Filter.

m 50 HZ bei Modellen mit internem Filter (Uberprifen Sie den Smart-Code
z.B.: CFW500A04P3S2NB20C2).

A\

ACHTUNG!

Uberpriifen Sie die Frequenz der Versorgungsspannung.

Falls die Frequenz der Versorgungsspannung von der Standardfrequenz abweicht
(Uberprtfen Sie P0403), sind folgende Einstellungen erforderlich:

m P0204 = 5 fir 60 Hz.

m P0204 = 6 fur 50 Hz.

Diese Parameter missen nur einmal eingegeben werden.

Néhere Angaben zur Einstellung des Parameters P0204 finden Sie im
Programmierhandbuch des CFW500.
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Sicherheitshinweise

1 SICHERHEITSHINWEISE

Dieses Handbuch enthalt die Informationen, die fir den sachgemé&Ben Gebrauch des
Frequenzumrichters CFW500 erforderlich sind.

Dieser Frequenzumrichter ist konzipiert flr die Bedienung seitens Fachpersonal, welches flr den
Umgang mit dieser Art von Ausrlstungen angemessen geschult bzw. ausgebildet ist. Dieses
Fachpersonal muss zudem die nach ortlblichen Normen festgelegten Sicherheitshinweise
befolgen. Die Nichteinhaltung der Sicherheitshinweise kann lebensgefahrdende Risiken und/oder
Schaden an der Ausrlistung nach sich ziehen.

1.1 SICHERHEITSBEZOGENE WARNHINWEISE IN DIESEM HANDBUCH

GEFAHR!
A Die unter diesem Hinweis empfohlenen Sicherheitsvorkehrungen dienen dem
Schutz des Bedieners gegen tddliche oder schwere Verletzungen und erhebliche

Sachschéaden.

ACHTUNG!
Die unter diesem Hinweis empfohlenen Sicherheitsvorkehrungen dienen der

Vorbeugung von Sachschaden.

HINWEIS!
Die unter diesem Hinweis erwahnten Angaben sind wichtig fir das richtige
Verstandnis und den ordnungsgemaBen Betrieb des Produkts.

1.2 SICHERHEITSBEZOGENE WARNHINWEISE AM PRODUKT

Achtung: Hochspannung.

Komponenten empfindlich gegenlber elektrostatischer Entladungen. Nicht
anfassen.

Anschluss an die Schutzerdung erforderlich (PE).

Anschluss des Kabelschirms an die Erdung.

O

CFW500 | 5

Deutsch



Sicherheitshinweise

D

1.3 EINLEITENDE EMPFEHLUNGEN

A\

GEFAHR!

Trennen Sie grundsatzlich die Hauptspannungsversorgung, bevor Sie jegliche mit
dem Frequenzumrichter verbundenen elektrischen Komponenten auswechseln.
Mehrere Komponenten kénnen selbst nach dem Trennen oder Abschalten des
AC-Spannungsversorgungseingangs noch hohe Spannungswerte und/oder sich
bewegende Komponenten (LUfter) aufweisen. Warten Sie daher mindestens
zehn Minuten, um sicherzustellen, dass die Leistungskondensatoren vollstandig
entladen sind. Verbinden Sie den Erdungspunkt des Frequenzumrichters
grundsatzlich an die Schutzerdung.

HINWEISE!

m Frequenzumrichter kénnen den Betrieb anderer elektronischer Vorrichtungen
storen. Halten Sie sich daher an die Empfehlungen in Kapitel 3 INSTALLATION
UND ANSCHLUSS, um diese Auswirkungen maglichst einzugrenzen.

m Lesen Sie das Handbuch vollstandig durch, bevor Sie diesen Frequenzumrichter
installieren oder in Betrieb nehmen.

ACHTUNG!

Die Komponenten der elektronischen Karten sind empfindlich gegenuber
elektrostatischen Entladungen.

Diese Komponenten oder Anschllsse durfen nicht direkt angefasst werden. Falls
dies doch erforderlich sein sollte, fassen Sie zunachst den Erdungspunkt des
Frequenzumrichter an, der mit der Schutzerdung verbunden sein muss, oder
verwenden Sie ein geeignetes Erdungsband.

GEFAHR!

Quetschgefahr

Um bei Anwendungen zum Heben von Lasten Sicherheit zu garantieren,
muUssen elektrische und/ oder mechanische Gerate zum Schutz gegen zuféllig
herunterfallende Ladung auBerhalb des Wechselrichters installiert werden.

>

GEFAHR!

Dieses Produkt wurde nicht entworfen, um als Sicherheitselement verwendet
zu werden. Um materielle und personliche Schaden zu vermeiden, missen
zusatzliche MaBnahmen ergriffen werden.

Dieses Produkt wurde unter strikter Qualitatskontrolle hergestellt. Wenn es
jedoch in Systemen installiert wird, in denen es bei einem Versagen Gefahr lauft,
materiellen und persénlichen Schaden zu verursachen, mussen zusétzliche externe
Sicherheitsgerate angebracht werden, um im Falle eines Produktversagens zur
Unfallvorbeugung eine Sicherheitsbedingung zu gewéhrleisten.

6 | CFW500
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Allgemeine Angaben

2 ALLGEMEINE ANGABEN
2.1 UBER DAS HANDBUCH

Dieses Handbuch enthélt Informationen Uber die sachgemaBe Installation und den Betrieb
des Frequenzumrichters, Anleitungen zur Inbetriebnahme, die technischen Hauptmerkmale
sowie Anleitungen zur Behebung haufig auftretender Fehler der verschiedenen Modelle des
Frequenzumrichters der Linie CFW500.

ACHTUNG!
Die Bedienung dieser Ausrtstung erfordert ausfihrliche Installations- und

Bedienungsanleitungen, welche im Bediener- und Programmierhandbuch
sowie in den Informationshandbdchern zu finden sind. Das Bedienerhandbuch
und die Parameter-Kurzanleitung werden beim Kauf des Frequenzumrichters
bereitgestellt, wahrend die sonstigen Anleitungen mit dem entsprechenden
Zubehdr mitgeliefert werden. Sonstige Handblcher werden ausschlieBlich in
Form einer CD-ROM bereitgestellt, welche mit dem Frequenzumrichter mitgeliefert
wird oder auf der Website von WEG: www.weg.net zum Download bereitstehen.
Diese CD muss grundsatzlich zusammen mit dieser Ausristung aufbewahrt
werden. Eine Druckversion der auf der CD enthaltenen Dateien kdnnen Sie bei
lhrem WEG-Handler vor Ort anfordern.

HINWEIS!

@ Ziel dieses Handbuchs ist nicht, sémtliche Moglichkeiten der Anwendung des
CFW500 aufzuzeigen, und WEG Ubernimmt keinerlei Haftung fur jeglichen
Betriebszweck des CFW500, welcher nicht auf diesem Handbuch beruht.

Ein Teil der Abbildungen und Tabellen befinden sich in den Anhangen, welche in ANHANG A —
ABBILDUNGEN und ANHANG B — TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN unterteilt sind. Die Inhalte
werden in drei Sprachen prasentiert.

2.2 UBER DEN CFW500

Der CFW500 Frequenzumrichter ist ein Hochleistungserzeugnis, welches die Steuerung von
Drehzahl und Drehmoment von Drehstrom-Asynchronmotoren ermdglicht. Dieses Produkt bietet
dem Benutzer die Optionen des Vektor- (VVW) oder U/f-Betriebs, welche beide gemaB der
Anwendung programmierbar sind.

Bei der Vektorregelung (VVW) ist der Betrieb auf den eingesetzten Motor optimiert und erzielt
somit eine hohere Leistungsfahigkeit in Sachen Drehzahlregelung.

Der U/f-Betrieb wird fur einfachere Anwendungen empfohlen, wie zum Beispiel die Inbetriebsetzung
von Pumpen und LUftern. Der U/f-Betrieb findet Einsatz, wenn mehr als ein Motor gleichzeitig
Uber einen Frequenzumrichter gestartet wird (Mehrmotoren-Anwendungen).

Der Frequenzumrichter CFW500 verfigt zudem Uber SPS-Funktionen (SPS =
Speicherprogrammierbare Steuerung) Uber das integrierte SoftPLC-Modul. Nahere Informationen
Uber die Programmierung dieser Funktionen finden Sie im SoftPLC-Benutzerhandbuch des
CFW500.

CFW500 | 7
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Die Hauptkomponenten des CFW500 befinden sich im Blockdiagramm der Abbildung 2.1 flr
die BaugroéBen A, B, und C, sowie in Abbildung 2.1 fir BaugréBe D.

H
(@ = Bus-Anschluss CC @} ) @ “®
@ = Anschluss fir Bremswiderstand +UD BR [-UD
R/L1/L — [ l J (SN}
Funkentstorfit \V/T2
Versorgungs--S/L2N| | “hationme Motor
Spannun Fequenaminer| ] /T3
pannung  7/L.3 cAwsa0..c.) || l >
Einphasen- / § £ ; Frequenzumrichte k.
Dreiphasengleichrichter & 54 mitBipolartransistor
(S mit isolierter Gate-
PE £ £3  Elektrode (GBT) und
g 2 = Stromriickkopplung BE
5
5 39
2 95
2 =9
§ £%
£ 3
S o g Versorgungsspannung
§
3
T
3
[ing
LEISTUNG
= =20 < -

Ausstattung fir Elektronik und Schnittstellen
zwischen Leistung und Steuerung

L

MMS (Fernzugriff)® CPU EEPROM
32-Bit-RISC (Speicher)
MMS@
STEUERUNG ¥
STANDARD-STECKMODUL H
l v 10V
[ Versorgungsspannung
PC RS-485 T 2av
@ Versorgungsspannung
< Schnittstellen Analog-
Software WLP (RS-232, " :D_ Ausgang
SUPERDRIVE 0 RS-485 (AON) O
oder USB) Benutzer-
MODBUS Steckkarte N }_|+ Digitalausgang
DOT (RL1)
Digitaleingénge 4>—
(DI1 bis DI4) Digitalausgang
DO2 (TR)
Analogeingang ED— ed
______________ .

(A1) O ] i
L{) : Speicherkarte '
'

1

Zubehor

® = Mensch-Maschine-Schnittstelle

(*) Die Anzahl analoger/digitaler Eingange/Ausgénge sowie andere Ressourcen koénnen je nach eingesetztem Steckmodul
variieren. Néhere Informationen finden Sie in den mit dem Zubehor mitgelieferten Anleitungen oder auf der CD-ROM.

(**) nicht verfugbar in BaugroBe A.
Abbildung 2.1: Blockschema des CFW500 fiir BaugréBen A, B und C
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(_ B ff) CPU EEPROM
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STEUERUNG
STANDARD-STECKMODUL H
l ' 10V

[ Versorgungsspannung
PC RS-485 > | o4V
@ Versorgungsspannung
Schnittstellen Analog-
Software WLP (RS-232, :D— Ausgang
SUPERDRIVE © RS-485 (AO1) @
5| oder USB) Benutzer-
MOBBUS “l Steckkarte 3_'* ,, Digitalausgang
DO1 (RL1)
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(Ort bis DI4) 0 Digitalausgang
= D02 (TR)©
Analogeingang w >
______________ ,

(A1) O I '
b : Speicherkarte '
'

1

Zubehor
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(*) Die Anzahl analoger/digitaler Eingdnge/Ausgénge sowie andere Ressourcen konnen je nach eingesetztem Steckmodul
variieren. Nahere Informationen finden Sie in den mit dem Zubehdr mitgelieferten Anleitungen oder auf der CD-ROM.
(**) nicht verfuigbar in BaugroBe A.

Abbildung 2.1: Blockschema des CFW500 fiir BaugréBe D
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2.3 NOMENKLATUR

Tabelle 2.1: Nomenklatur des Frequenzumrichters CFW500

Identifizierung des Modells
o sz G I FR A iy R o o
Phasen
z.B.: |CFW500 A 02P6 T 4 NB 20 c2 - -
Vgl. Tabelle 2.2 . Leer = Standard
NB = ohne dynamische Bremsung Sx = Spezialsoftware
DB = mit dynamischer Bremsung Leer = Standard-Steckmodul
CFW500 20 =1P20 HOO = ohne Steckmodul

N1 = Nemai-Schrank (Typ 1 gemé&B UL) (Schutzart
der Norm IEC IP20)

Verfugbare Optionen

Leer = stimmt nicht mit dem Pegel der Normen
Uber leitungsgefiihrte Stérspannung Uberein

C2 oder C3 = entspricht Kategorie 2 (C2)
oder 3 (C3) von IEC 61800-3 mit integriertem

Funkentstorfilter

(*) Die fur jedes Modell verfligbaren Optionen befinden sich in Tabelle 2.2 .

10 | CFW500
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Tabelle 2.2: VVerfigbare Optionen fiir jedes Feld der Nomenklatur gemaB Nennstrom und Spannung des
Frequenzumrichters

Verfiig| Opti fiir die il _Idemiﬁzierung

des F
Ausgangs-
Nennstrom Suzabieniiasan Pegel der

B t i fiihrten
Stérspannung

BaugréBe
Hardware-
Version

01P6=1,6 A
02P6=2,6 A Leer oder C2
04P3 = 4,3 A S = Einphasen-
07P0=7,0A |Spannungsversorgung Leer oder C3
07P3=73A
B DB G2
10PO =10 A
01P6=1,6 A
A 02P6 =2,6 A B = Einphasen-
04P3 =43 A oder Dreiphasen- 2 =200...
07P3=7.3A Spannungsversorgung 240V

10P0 =10 A Leer
07P0O=7,0A
09P6 = 9,6 A

16PO =16 A )

24P0 = 24 A T = Dreiphasen-
Versorgungsspannung

28P0 =28 A DB 20 oder N1

33P0 =33 A Leer oder C3
47P0 = 47 A
01PO=1,0A
01P6=1,6A
A 02P6=2,6 A NB
04P3 =4,3 A
06P1=6,1A
02P6 =2,6 A

NB

>

NB

Leer oder
HOO

O|O|0|0|wm

Leer oder C2

T = Dreiphasen-

v Leer oder C3
lersorgungsspannung

4 =380...
B 04P3 =4,3 A 480V DB Leer oder C2
06P5=6,5A
10PO=10A Leer oder C3
14P0 =14 A T = Dreiphasen-

16P0O=16A | Versorgungsspannung
D 24P0=24 A T = Dreiphasen-

D 31P0=31A | Versorgungsspannung

DB Leer oder C2

DB Leer oder C3

2.4 KENNZEICHNUNGEN

Es gibt zwei Kennzeichnungen: ein vollstandiges Typenschild an der Seite des Frequenzumrichters
und ein vereinfachtes Etikett unter dem Steckmodul. Auf dem Etikett unter dem Steckmodul
lassen sich selbst bei nebeneinander montierten Frequenzumrichtern die wichtigsten Merkmale
des Frequenzumrichters ablesen. Nahere Informationen Uber die Position der Etiketten finden
Sie in Abbildung A.2.

CFW500 | 11
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e N
J Modell (Smart-Code
CFW500A02P6T4NB20C2 T des Frequenzumrichters)
Seriennummer —» SER|AL#: 1324567890 03H <— Herstellungsdatum
Fertigungsaufirag —® OP.: 87654321 MAT.: 12345678 4— WEG Lagerware
) LINE QUTPUT )
Eingangs- > | INEA SALIDA < Eingangs-Nenndaten
Nenndaten REDE sSAIDA (Spannung, Strom
(Spannung, Strom 200 - 240V AC|0__REDE/LINE |___ und Frequenz)
und Frequenz) 1~ 8.8A XX -0
3~ 19AXX]| 3~ XX16AXX |=38
50-60Hz X 0-300HzX_ |=S
(DN =
LISTED ==
—t
i =3
MADE IN BRAZIL -
HECHO EN BRASIL ~
FABRICADO NO BRASIL
N
Seitenetikett des CFW500
Modell (Smart-Code
CFWS00A02P6T4ANB20C2 des Frequenzumrichters)
Lagerware —- 17345678
Seriennummer 1324567890 03H Herstellungsdatum

Frontetikett des CFW500 (unter dem Steckmodul)
Abbildung 2.2: Beschreibung der Kennzeichnungen des CFW500

2.5 ENTGEGENNAHME UND LAGERUNG

Der CFW500 wird in einem Verpackungskarton geliefert. Auf dieser Verpackung befindet sich eine
Kennzeichnung, welche mit dem an der Seite des Frequenzumrichters angebrachten Typenschild
Ubereinstimmt.

Uberprtifen Sie, ob:

u die Kennnummer des CFW500 mit dem erworbenen Modell tbereinstimmt;

= beim Transport Beschadigungen aufgetreten sind.

Jegliche Mangel sind umgehend dem Transportunternehmen mitzuteilen.

Wenn der CFW500 nicht in der nachsten Zeit installiert wird, bewahren Sie ihn an einem trockenen

und sauberen Ort auf (Temperatur zwischen -25 und 60 °C) und decken Sie ihn ab, um das
Eindringen von Staub zu verhindern.

12 | CFW500
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ACHTUNG!
Wenn der Frequenzumrichter flr einen langen Zeitraum gelagert wird, ist eine

GeneralUberholung des Kondensators erforderlich. Die dazu empfohlenen

Anleitungen befinden sich in Abschnitt 6.4 PRAVENTIVE WARTUNG dieses
Handbuchs.

CFW500 | 13
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3 INSTALLATION UND ANSCHLUSS

3.1 MECHANISCHE INSTALLATION

3.1.1 Umgebungsbedingungen

Zu vermeiden sind:

m Direkte Aussetzung von Sonnenlicht, Regen, hoher Luftfeuchtigkeit oder Meeresluft.
= Entztindliche oder korrosive Fllssigkeiten oder Gase.

= UbermaBige Erschutterung.

m Staub, Metallpartikel oder Olnebel.

Fiir den Betrieb des Frequenzumrichters zuldssige Umgebungsbedingungen:

m Betriebsumgebungstemperatur des Frequenzumrichters: zwischen -10 °C und der in Tabelle
B.2 angegebenen Nenntemperatur.

m Wenn die Betriebsumgebungstemperaturen des Frequenzumrichters die obenstehenden
Spezifikationen Uberschreiten, ist eine Stromminderung von 2 % pro Celsiusgrad, begrenzt
auf eine Steigerung um 10 °C, anzuwenden.

m Luftfeuchtigkeit: 5 bis 95 % ohne Betauung.
m Maximale Betriebshohe: bis zu 1000 m - normale Betriebsbedingungen.
= 1000 bis 4000 m - 1 % Stromminderung pro 100 m Uber einer Héhe von 1000 m.

m 2000 bis 4000 m Uber dem Meeresspiegel - maximale Spannungsreduzierung (240 V fir
200...240 V-Modelle und 480 V fur 380...480 V-Modelle) von 1,1 % pro 100 m Uber einer
Hohe von 2000 m.

m Verschmutzungsgrad: 2 (gemaB EN 50178 und UL 508C) bei nicht leitfahiger Verschmutzung.
Die Kondensierung darf Uber die angesammelten Ruckstande keine Leitfahigkeit verursachen.

3.1.2 Positionierung und Montage

Die AuBenmaBe und BohrgroBen fir die Montage sowie das Nettogewicht (Masse) des
Frequenzumrichters sind in Abbildung B.1 aufgefuhrt. Nahere Informationen Uber die jeweilige
BaugroBe befinden sich in Abbildung B.4, Abbildung B.5, Abbildung B.6 und Abbildung B.7.

Montieren Sie den Frequenzumrichter in aufrechter Position an einer ebenen und senkrechten
Oberflache. Setzen Sie zunachst die Schrauben an die Oberflache, an welcher der
Frequenzumrichter installiert werden soll, bringen Sie den Frequenzumrichter an, und ziehen
Sie die Schrauben fest, wobei in Abbildung B.1 festgelegte das maximale Drehmoment fUr die
Schrauben zu berticksichtigen ist.

Halten Sie die in Abbildung B.2 angegebenen Mindestfreirdume ein, um die Kuhlluftzirkulation

zu ermoglichen. Installieren Sie keine hitzeempfindlichen Komponenten genau Uber dem
Frequenzumrichter.
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ACHTUNG!
m Wenn Sie zwei oder mehrere Frequenzumrichter in senkrechter Position

installieren, halten Sie den Mindestabstand A + B ein (siehe Abbildung B.2),
und bringen Sie ein Luftleitblech an, so dass der obere Frequenzumrichter von
der aufsteigenden Hitze des unteren Frequenzumrichters nicht gestort wird.
m Sehen Sie separate Leitungen fUr die physische Trennung von Signal-, Steuer-
und Leistungskabeln vor (siehe Abschnitt 3.2 ELEKTRISCHE INSTALLATION).

3.1.2.1 Schrankmontage

Wird der Frequenzumrichter in einem Schrank oder in einem Metallkasten installiert, ist eine
ausreichende Entllftung vorzusehen, damit die Temperatur innerhalb des zuldssigen Bereichs
gehalten wird. Zur Verlustleistung siehe Tabelle B.2.

Als Referenz sind in Tabelle 3.1 die Luftstrdmungen fur die normale LUftung jeder BaugroBe
angezeigt.

Kihlung: LUfter mit Aufwarts-Luftstrom.

Tabelle 3.1: Luftstrom des Ldfters

BaugréBe CFM I/s m3/min
A 20 9,4 0,56
B 30 14,1 0,85
C 30 14,1 0,85
D (T2 100 47,2 2,83
D (T4)* 80 37,8 2,27

(*) T2 - CFW500 BaugréBe D Linie 200 V (200...240 V).
(**) T4 - CFW500 BaugréBe D Linie 400 V (380...480 V).

3.1.2.2 Aufbaumontage

In Abbildung B.2 ist die Anleitung zur Installation des CFW500 an die Montageflache beschrieben.
3.1.2.3 DIN-Schienen-Montage

In den BaugréBen A, B und C kann der Frequenzumrichter CFW500 auch direkt auf eine 35-mm-
Schiene gemaB DIN EN 50.022 montiert werden. Fur dieses Montageverfahren schieben Sie die
Verriegelung © zunéchst nach unten, bringen Sie den Frequenzumrichter auf der Schiene an, und

schieben Sie die Verriegelung © nach oben, um den Frequenzumrichter zu befestigen.

(*) Auf die Verriegelung zur Befestigung des Frequenzumrichters auf der Schiene wird in Abbildung B.2 mit
einem Schraubenzieher verwiesen.

3.2 ELEKTRISCHE INSTALLATION

GEFAHR!

A m Die nachstehenden Angaben verstehen sich als Anleitung flir eine sachgeméaBe
Installation. Befolgen Sie die geltenden 6rtlichen Regelungen fur elektrische
Installationen.

m Stellen Sie sicher, dass die Spannungsversorgung getrennt ist, bevor Sie die
Installation in Angriff nehmen.

m Der CFW500 darf nicht als Not-Aus-Vorrichtung eingesetzt werden. Stellen
Sie zu diesem Zweck andere Geréte bereit.

CFW500 | 15
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ACHTUNG!
m Der integrierte Halbleiter-Kurzschlussschutz bietet keinen Schutz fur

Zweigstromkreise. Zweigstromkreise missen gemaB den entsprechenden
lokalen Vorschriften abgesichert werden.

3.2.1 Leistungsanschliisse und Erdungspunkte

Die Leistungsanschllisse kénnen je nach Modell des Frequenzumrichters verschiedene

Abmessungen und Konfigurationen aufweisen (siehe Abbildung B.3). Die Anordnung der

Leistungs-, Erdungs- und Steuerungsanschlisse sind in Abbildung A.3 dargestellt.

Beschreibung der Leistungsanschlisse:

mL/L1, N/L2 und L3 (R, S, T): AC-Versorgungsspannung. Einige Modelle der Spannung
200-240 V (siehe Modell-Optionen in Tabelle B.1) kénnen in 2 oder 3 Phasen (Einphasen-/
Dreiphasen-Frequenzumrichter) ohne Nennstromminderung betrieben werden. In diesem Fall
kann die AC-Versorgungsspannung ohne Unterschied mit zwei der drei Eingangsanschltisse
verbunden werden. Allein bei Einphasen-Modellen muss die Versorgungsspannung an L/L1
und N/L2 angeschlossen werden.

m U, V, W: Anschluss flir den Motor.

m -UD: negativer DC-Bus-Spannungspol.

u BR: Anschluss des Bremswiderstands.

= +UD: positiver DC-Bus-Spannungspol.

m DCR: Anschluss an die externe DC-Zwischenkreisdrossel (Option). Nur erhaltlich flr die Modelle
28 A, 33 A, 47 A/ 200-240 V und 24 A und 31 A/ 380-480 V.

Uberpriifen Sie das maximale Drehmoment der Leistungsanschliisse und Erdungspunkte in
Abbildung B.3.

3.2.2 Leistungs- und Erdungskabel, Schutzschalter und Sicherungen

ACHTUNG!
& = VVerwenden Sie angemessene Kabelschuhe flUr die Leistungs- und Erdungs-

Anschlusskabel. In Tabelle B.1 finden Sie Angaben zu den empfohlenen Kabeln,
Schutzschaltern und Sicherungen.

® Halten Sie zu empfindlichen Ausrlstung und Kabeln einen Mindestabstand
von 0,25 m zum Frequenzumrichter und zum Anschlusskabel zwischen
Frequenzumrichter und Motor ein.

= Der Einsatz von Mini-Schutzschaltern (MDU) wird aufgrund der Betatigungsebene
des Magneten nicht empfohlen.
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ACHTUNG!
Fehlerstrom-Schutzeinrichtung (RCD):

m Beim Einbau eines RCD gegen elektrischen Schlag dirfen nur Gerate mit

einem Ausldsestrom von 300 mA an der Versorgungsseite des Umrichters
verwendet werden.

Installation und Anschluss

= Je nach Anlage (Motorkabellange, Kabeltyp, Multimotor-Konfigurierung, etc.),
kann der RCD-Schutz aktiviert werden. Wenden Sie sich an den RCD-Hersteller
zur Wahl des geeignetsten Gerates zur Anwendung mit Umrichter.

@ HINWEIS!

m Die Kabelquerschnitte in Tabelle B.1 dienen ausschlieBlich der Orientierung.
Die Installationsbedingungen und der maximal zulassige Spannungsverlust
sind fUr die sachgerechte Bestimmung der KabelgréBen zu bericksichtigen.

m Verwenden Sie zur Einhaltung der UL-Anforderungen superflinke Sicherungen
an der Versorgung des Frequenzumrichters mit einer Stromstarke, welche die
in Tabelle B.1 angegebenen Werte nicht tberschreiten darf.

CFW500 | 17
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3.2.3 Leistungsanschliisse

Lyl

T o T
Eingangs-Trennschalter  :--------:
Spannungsversorgung Sicherungen
(*) Die Leistungsanschliisse -Ud, BR und +Ud sind flir die Modelle der BaugréBe A nicht verfligbar.

(a) BaugréBe A, B und C

R
S .
Eingands- ryennschatter t---------
Spannungsversorgung Sicherungen

(b) BaugréBe D
Abbildung 3.1: (a) und (b) Leistungs- und Erdungsanschltisse
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3.2.3.1 Eingangsanschliisse

GEFAHR!
A Die Frequenzumrichter-Versorgungsspannung bendtigt eine Abschaltvorrichtung.
Eine solche Vorrichtung dient zur Trennung der Versorgungsspannung, wenn

dies erforderlich ist (beispielsweise zu Wartungszwecken).

in Punkt 3.2.3.3 IT-Netzwerke.

HINWEIS!

m Die Eingangs-Versorgungsspannung muss mit der Frequenzumrichter-
Nennspannung kompatibel sein.

m Kompensationskondensatoren sind am Frequenzumrichtereingang (L/L1, N/
L2, L3 oder R, S, T) nicht erforderlich und durfen am Ausgang (U, V, W) nicht
installiert werden.

ACHTUNG!
Die Versorgungsspannung des Frequenzumrichter muss eine geerdete
Neutralleitung aufweisen. Im Falle von IT-Netzwerken befolgen Sie die Anleitungen

Versorgungsspannungskapazitat

m Geeignet fUr den Einsatz in Schaltkreisen mit einer Versorgung von nicht mehr als 30.000 A, .,
symmetrisch bei maximal 200 V oder 480V, sofern dieser durch Sicherungen geméaB Tabelle
B.1 geschutzt ist.

3.2.3.2 DC-Zwischenkreisdrossel/ Blindwiderstand der Versorgungsspannung

In Allgemeinen kdnnen Frequenzumrichter der Serie CFW500 direkt ohne Blindwiderstand an die
Versorgungsspannung angeschlossen werden. Jedoch ist Folgendes zu Uberprufen:

m Zur Vermeidung von Schaden am Frequenzumrichter und zur Erzielung der erwarteten
Lebensdauer bendtigen Sie eine Mindestimpedanz, um an der Eingangs-Spannungsversorgung
einen Spannungsverlust von 1 % zu gewahrleisten. Wenn die Impedanz der Eingangs-
Spannungsversorgung (aufgrund der Transformatoren und Verkabelung) unter den in dieser
Tabelle angegebenen Werten liegt, empfehlen wir den Einsatz eines Blindwiderstands in der
Eingangs-Spannungsversorgung.

m Zur Berechnung des Blindwiderstands der Eingangs-Spannungsversorgung, welcher zur
Erzielung des Spannungsverlusts im gewtinschten Prozentanteil erforderlich ist, verwenden Sie:

L = 1592, AV. Lf[uH]
s, rat *
Dabei gilt:
AV - gewlnschter Eingangs-Versorgungsspannungsverlust, in Prozent (%).
V, - Spannung der Phase am Frequenzumrichter-Eingang in Volt (V).
ls = - Frequenzumrichter-Ausgangsnennstrom.
f - Frequenz der Eingangsspannungsversorgung.
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3.2.3.3 IT-Netzwerke

ACHTUNG!

& Wenn Frequenzumrichter mit integriertem Funkentstorfilter in IT-Netzwerken
eingesetzt werden (Neutralleitung nicht oder Uber einen hohen ohmschen
Widerstand geerdet), bringen Sie den Erdungsschalter der Kondensatoren des
integrierten Funkentstorfilters grundsétzlich in Stellung NC (siehe Abbildung A.2),
da solche Netzwerkarten die Filter-Kondensatoren des Frequenzumrichters

beschadigen.

3.2.3.4 Dynamische Bremsung

HINWEIS!
Die dynamische Bremsung ist ab BaugréBe B verfugbar.

Siehe Tabelle B.1 fur die nachstehenden Spezifikationen der dynamischen Bremsung:
Maximalstrom, Widerstand, Effektivstrom (*) und Kabelquerschnitt.

Schutz
7 R
Eingangs- 2 S
spannungs- ] T
versorgung s
1]
i
:
'
| |
LT
BR +Ud
Relais S - :|
Steuerung
versorgungsspannung
" -«
Thermostat - Bremswiderstand
-«

Abbildung 3.2: Installation des Bremswiderstands
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(*) Der effektive Bremsstrom kann folgendermafBen berechnet werden:

t (min)
o=l or
effektiv max J —_—
5

Dabei gilt: t,, entspricht der Summe der Bremsbetétigungszeiten innerhalb des intensivsten
Zyklus von funf Minuten.

Die Berechnung der Stérke des Bremswiderstands erfolgt unter Berlicksichtigung der Bremszeit,
der Tragheit der Last und des Gegenmoments berechnet .

Betriebsanleitung der dynamischen Bremsung:
= Verbinden Sie den Bremswiderstand zwischen den Leistungsanschlissen +Ud und BR.

m Verwenden Sie ein verdrilltes Kabel fir den Anschluss. Trennen Sie diese Kabel von den
Signal- und Steuerkabeln.

m Bemessen Sie die Kabel gemaB der Anwendung unter Bertcksichtigung des Maximal- und
Effektivstroms.

= Wenn der Bremswiderstand zusammen mit dem Frequenzumrichter in einem Schrank installiert
wird, ist bei der Bemessung der LUftung des Schranks die Energie desselben zu berticksichtigen.

GEFAHR!

A Der integrierte Bremskreislauf und der Widerstand kénnen beschadigt werden,
wenn letzterer nicht ausreichend bemessen ist, und/oder wenn die Spannung
der Eingangs-Spannungsversorgung den zulassigen Hochstwert Uberschreitet.
Zur Vermeidung der Zerstorung des Widerstands oder eines Brandrisikos ist das
einzige garantierte Verfahren die Integration eines Thermorelais in Serien, bei
denen sich der Widerstand und/oder ein Thermostat mit dem Gehause in Kontakt
befindet, der so anzuschlieBen ist, dass die Eingangs-Spannungsversorgung des
Frequenzumrichters im Falle von Uberspannung getrennt wird, wie in Abbildung
3.2 angezeigt.

m Stellen Sie PO151 auf den Hochstwert, wenn Sie eine dynamische Bremsung verwenden.

® Der DC-Bus-Spannungspegel zur Aktivierung der dynamischen Bremsung ist in Parameter
P0153 (Ebene der dynamischen Bremsung) festgelegt.

m Siehe Programmierhandbuch des CFW500.
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3.2.3.5 Ausgangsanschliisse

ACHTUNG!

& = Der Frequenzumrichter verflgt Uber einen elektronischen MotorUberlastschutz,
der an den jeweiligen Motor anzupassen ist. Wenn mehrere Motoren an
denselben Frequenzumrichter angeschlossen sind, installieren Sie jeweils ein
Uberlastrelais flir jeden Motor.

m Der fUr den CFW500 erhéltliche Motorlberlastschutz stimmt mit der Norm
UL508C uberein. Zu berlcksichtigen sind folgende Angaben:

1. Der Auslodsestrom entspricht 1,2-mal dem Motor-Nennstrom (P0401).

2. Wenn die Parameter P0156, PO157 und P0158 (Uberlaststrom jeweils bei
100 %, 50 % und 5 % der Nenndrehzahl) manuell eingegeben werden,
betragt der Hochstwert zur Erflllung der ersten Bedingung 1,1 x PO401.

ACHTUNG!
Wenn ein Trennschalter oder Schitz an der Versorgungsspannung zwischen

Frequenzumrichter und Motor installiert ist, darf dieser keinesfalls bei laufendem
Motor oder Spannung am Ausgang des Frequenzumrichters betrieben werden.

Die Eigenschaften des Kabels, welches fur den Anschluss des Motors an den Frequenzumrichter
eingesetzt wird, sowie seine Verbindungen und Leitungswege sind sehr wichtig, um
elektromagnetische Stérungen in anderen AusrUstungen zu vermeiden und den Lebenszyklus
der Wicklungen und Lager der gesteuerten Motoren nicht zu beeintrachtigen.

Motorleitungen missen gemaR Punkt 3.2.6 Absténde zwischen Kabeln getrennt von anderen
Kabeln (Signalkabel, Sensorkabel, Steuerkabel, etc.) verlaufen.

SchlieBen Sie ein viertes Kabel zwischen der Erdung des Motors und der des Frequenzumrichters
an.

Wenn Sie zur Installation des Motors geschirmte Kabel einsetzen:
m Halten Sie sich an die sicherheitsbezogenen Empfehlungen der Norm IEC 60034-25.

m Verwenden Sie eine niederohmige Hochfrequenz-Verbindung flr den Anschluss des
Kabelschirms an die Erdung. Verwenden Sie die mit dem Frequenzumrichter mitgelieferten Teile.

m Das Zubehdrteil ,Abschirmungsset CFW500-KPCSx fur Leistungs- und Steuerkabel” kann
im unteren Bereich des Schranks montiert werden. In Abbildung 3.3 wird ein anschauliches
Beispiel fur den Anschluss der Versorgungsspannung und des Motor-Kabelschirms an das
Zubehdrteil CFW500-KPCSA aufgezeigt. Darlber hinaus ermdglicht dieses Zubehorteil den
Anschluss des Steuerkabelschirms.
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Abbildung 3.3: Beispiel fiir den Anschluss der Versorgungsspannung und des Motor-Kabelschirms an das
Zubehdrteil CFW500-KPCSA

3.2.4 Erdungsanschliisse

GEFAHR!

A m Der Frequenzumrichter muss an eine Schutzerdung (PE) angeschlossen sein.

m Verwenden Sie ein Erdungskabel mit einem Kabelquerschnitt, der mindestens
dem in Tabelle B.1 angegebenen Wert entspricht.

m Das maximale Anzugsmoment der ErdungsanschlUsse betragt 1,7 Nm.

m Verbinden Sie die Erdungspunkte des Frequenzumrichters mit einem
spezifischen Erdungsstab oder einem spezifischen Erdungspunkt oder mit
dem General-Erdungspunkt (Widerstand < 10 Q).

m Der Neutralleiter zur Inbetriebsetzung des Frequenzumrichters muss solide
geerdet sein; dieser Leiter darf jedoch nicht zur Erdung des Frequenzumrichters
verwendet werden.

m Nutzen Sie das Erdungskabel nicht gleichzeitig mit anderen Starkstrom-
AusrUstungen (z.B. Hochleistungsmotoren, Lotanlagen usw.).

3.2.5 Steuerungsanschliisse

Die Steuerungsanschlisse (Analogeingang/-ausgang, Digitaleingang/Ausgang und Schnittstelle
RS-485) missen gemal den Spezifikationen des an den CFW500 angeschlossenen Steckmoduls
ausgeflhrt werden. Siehe dazu die Anleitungen des Steckmoduls in der Produktverpackung oder
das Handbuch auf der CD-ROM des Produkts. Die typischen Funktionen und Anschltsse fur das
CFWS500-10S Standard-Steckmodul finden Sie in Abbildung 3.4 . Nahere Informationen Uber die
Spezifikationen der Anschlusssignale finden Sie in Kapitel 8 TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN.
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a % %) % Stecker Beschreibung
I & E f o ., 9 1 DI Digitaleingang 1
.......... ; 7 ; igitalei )
-t - o T o 3 DI2 Digitaleingang 2
' > &0 5 DI3 Digitaleingang 3
cobresduwasdevackie g = = -
o=l A W W a9 9 9 87| pua Digitaleingang 4
<
§ 9 YRV, +24 Vdc
= Versorgungsspannung
) Digitalausgang 1
o AL
2 11 |POT-RLNO (NA-Kontakt von Relais 1)
O Digitalausgang 1
13 | DO1-RL-C (Gemeinsamer Punkt von
Relais 1)
Digitalausgang 1
15 [DOT-RL-NC (NF-Kontakt von Relais 1)
______ 2 AO1 Analogausgang 1
----- D 4 | Masse Sollwert 0V
n (92}
<§‘@ % 6 Al Analogeingang 1
....... 2 .
§ 8 10V Sollwsrt +1Q Vdc fur
£ otentiometer
& 10| DO2-TR |Digitalausgang 2 (Transistor)
(0]
Z|12| RS-485-A RS-485 (Terminal A)
= o= > £ = -
8 T 2o g 14| RS-485-B|  RS-485 (Terminal B)
= 8 16| Masse Sollwert 0 V

(*) Der Digitaleingang 2 (DI2) kann auch als Frequenzeingang (Fl) verwendet werden. Nahere Informationen dazu finden Sie im
Programmierhandbuch des CFW500.
(**) Nahere Informationen finden Sie in den ausfuhrlichen Spezifikationen in Abschnitt 8.2 ELEKTRONIK/ALLGEMEINE DATEN.

Abbildung 3.4: Anschiusssignale des Steckmoduls CFW500-10S

Die Anordnung des Steckmoduls und der DIP-Schalter zur Auswahl des Analogeingangs- und
-ausgangs-Signaltyps und der Abschlusspunkt des RS-485-Netzwerks sind in Abbildung A.2
aufgezeigt.

CFW500 Frequenzumrichter verfigen Uber als low-aktiv konfigurierte Digitaleingdnge (NPN),
einen fUr ein Spannungssignal 0...10 V konfigurierten Analogeingang und Ausgang und einen
Abschlusswiderstand des RS-485 auf AUS.

HINWEIS!
@ = Um die Analogeing&nge und/oder Ausgange mit Stromsignal zu verwenden,
mUssen Sie den Schalter S1 und den entsprechenden Parameter geman
Tabelle 3.2 einstellen. Nahere Informationen finden Sie im CFW500-
Programmierhandbuch.
m Zum Wechsel der Digitaleingdnge von low-aktiv auf high-aktiv Uberprifen
Sie Verwendung von Parameter P0271 im CFW500-Programmierhandbuch.
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Tabelle 3.2: Konfiguration der Schalter zur Auswahl des Analogeingangs- und -ausgangssignaltyps des

CFW500-10S
- _ Einstellung .
imgangs / Signal von BS |gn_a Ih Parametereinstellung
usgangs- Schalter S1 Sleic

Spannung S1.1=AUS 0..10V P0233 = 0 (direkter Sollwert) oder 2 (invertierter Sollwert)

Strom S$1.2 =AUS

(¢ ) (i
Al 0...20 mA P0233 = 0 (direkter Sollwert) oder 2 (invertierter Sollwert)
Strom S1.1=EN
4...20 mA P0233 = 1 (direkter Sollwert) oder 3 (invertierter Sollwert)
Spannung S1.2=EIN 0..10V P0253 = 0 (direkter Sollwert) oder 3 (invertierter Sollwert)
AO1 0...20 mA P0253 = 1 (direkter Sollwert) oder 4 (invertierter Sollwert)
(¢ ) (i

4...20 mA P0253 = 2 (direkter Sollwert) oder 5 (invertierter Sollwert)

HINWEIS!
@ Konfiguration fur den Anschluss des RS-485:
m S1.83 = EIN und S1.4 = EIN: Anschluss RS-485 EIN.
m S1.3 = AUS und S1.4 = AUS: Anschluss RS-485 AUS.
Jegliche andere Schalterkombination ist unzuléssig.

Fiir den sachgemaBen Anschluss der Steuerung gelten die nachstehenden Vorgaben:

1. Kabelquerschnitte: 0,5 mm2 (20 AWG,) bis 1,5 mm?2 (14 AWG).

2. Maximales Drehmoment: 0,5 Nm (4,50 Ibf.in).

3. Verkabelung des Steckmoduls mit geschirmtem Kabel und getrennt von anderen Kabeln
(Leistungs-, Steuerkabel 110 V / 220 Vac usw.) gemaB Punkt 3.2.6 Abstéande zwischen
Kabeln. Wenn diese Kabel mit anderen Kabeln gekreuzt werden mussen, muss diese
Kreuzung senkrecht zueinander und unter Einhaltung eines Abstands von mindestens 5 cm
am Kreuzungspunkt verlaufen.

SchlieBen Sie den Kabelschirm geméaRl der nachstehenden Abbildung an:

Mit band isolieren

Frequenzumrichter
seite

Nicht erden
Abbildung 3.5: Anschluss des Kabelschirms

4. Relais, Schiutze, Magnetspulen oder Spulen einer in der Néhe des Frequenzumrichters
elektromechanischen Bremse kénnen im Steuerkreislauf gelegentlich Stérungen verursachen.
Zur Vermeidung dieser Auswirkung mussen RC-Storglieder (mit AC-Versorgungsspannung)
oder Freilaufdioden (mit DC-Versorgungsspannung) parallel zu den Spulen dieser Vorrichtungen
angeschlossen werden.

5. Wird eine externe MMS eingesetzt (siehe Abschnitt 7.2 ZUBEHOR), muss das Anschlusskabel
zum Frequenzumrichter getrennt von den anderen Kabeln der Anlage verlaufen, wobei ein
Mindestabstand von 10 cm einzuhalten ist.

6. Bei einer analogen Sollwertvorgabe (Al1) und schwingender Frequenz (Problematik
elektromagnetischer Stérungen), verbinden Sie die Masse des Steckmoduls an den
Erdungsanschluss des Frequenzumrichters.
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Installation und Anschluss

3.2.6 Abstidnde zwischen Kabeln

Zwischen Steuer- und Leistungskabeln sowie zwischen den einzelnen Steuerkabeln (Relais-
Ausgangskabel und andere Steuerkabel) sind Abstande gemal Tabelle 3.3 einzuhalten.

Tabelle 3.3: Absténde zwischen Kabeln

Frequenzumrichter- Lange
des Kabels/der Mindestabstand
Ausgang Nennstrom
Kabel
<100m >10cm
=#A >100m >25cm
<=30m >10cm
>28A o = 10om

3.3 INSTALLATION GEMASS DER EUROPAISCHEN RICHTLINIE UBER
ELEKTROMAGNETISCHE VERTRAGLICHKEIT

Frequenzumrichter mit Option C2 oder C3 (CFW500...C...) sind mit einem integrierten
Funkentstorfilter ausgestattet, um elektromagnetische Storungen zu reduzieren. Diese
Frequenzumrichter, sofern sie sachgemaB installiert sind, erflillen die Anforderungen der Richtlinie
Uber elektromagnetische Vertraglichkeit.

Die Frequenzumrichter-Serie CFW500 wurde ausschlieBlich fur professionelle Anwendungen
konzipiert. Daher finden die Emissionsgrenzen von Oberschwingungen der Normen EN 61000-
3-2 und EN 61000-3-2/A 14 keine Anwendung.

3.3.1 SachgemaBe Installation

1. Frequenzumrichter mit optionalem integriertem Funkentstorfitter CFW500...C... (Erdungsschalter
der Kondensatoren des integrierten Funkentstorfilters in Stellung @). Uberprifen Sie die
Anordnung des Erdungsschalters in Abbildung A.2.

2. Geschirmte Ausgangskabel (Motorleitungen) mit beidseitig - Motor und Frequenzumrichter -
angeschlossenem Kabelschirm Uber einen impedanzarmen Hochfrequenzanschluss.
Maximale Lange der Motorleitung sowie leitungsgefuhrte und gestrahlte Stérspannungsebenen
geman Tabelle B.3. Fur ndhere Informationen (Referenznummermn fir Funkentstorfilter, Lange
der Motorleitung und Emissionsgrade) siehe Tabelle B.3.

3. Geschirmte Steuerkabel, unter Einhaltung des Abstands zu anderen Kabeln gemai Tabelle
33.

4. Erdung des Frequenzumrichters gemaBl den Anweisungen in Punkt 3.2.4 Erdungsanschlisse.

5. Geerdete Versorgungsspannung.
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3.3.2 Stérspannungs- und Storfestigkeitspegel

Tabelle 3.4: Stérspannungs- und Storfestigkeitspegel

Ph@nomen der EMV Zugrur'\‘ldehegende Ebene
orm
Storspannung:
Netzanschluss
Storspannung i .
Frequenzbereich: 150 kHz bis 30 MHz) Es hangt vom Frequenzumrichter-Modell
— - IEC/EN 61800-3 | sowie von der L&nge der Motorleitung ab.
StorgroBen elektromagnetischer Siehe Tabelle B.3.
Strahlung”
Frequenzbereich: 30 MHz bis 1000 MHz)
Storfestigkeit:
. 4 KV fur Kontaktentladung und 8 kV flr
Elektrostatische Entladung (ESD) IEC 61000-4-2 Luftentladung 8 KV.
2 kV / 5 kHz (Koppelkondensator)
Eingangskabel.
Leitungsgebundene Transiente (Burst) |IEC 61000-4-4 &:ge{ 5 kHz Steuerkabel und Fern-MMS
2 kV / 5 kHz (Koppelkondensator)
Motorleitungen.
Leitungsgeflhrte Hochfrequenz - IEC 61000-4-6 0,15 bis 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz).
Gleichtakt Motor-, Steuer- und MMS-Kabel.
1,2/50 ps, 8/20 ps.
StromstoBe |IEC 61000-4-5 1 kV Leiter-Leiter-Kopplung.
2 kV Leiter-Erde-Kopplung.
80 bis 1000 MHz.
Elektromagnetisches Hochfrequenz-Feld |IEC 61000-4-3 10 V/m.
80 % AM (1 kHz).

Definition der Norm IEC/EN 61800-3: ,,Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe*

= Umgebungen:

Erste Umgebung: Umgebungen, einschlieBlich Haustechnik, sowie Einrichtungen mit direktem
Anschluss ohne Zwischentransformator an eine Niederspannungs-Versorgungsnetzwerk fur
Wohngebaude.

Zweite Umgebung: Samtliche Einrichtungen, die nicht direkt an ein Niederspannungs-
Versorgungsnetzwerk flr Wohngebaude angeschlossen sind.

Kategorien:
Kategorie C1: Frequenzumrichter mit einer Nennspannung unter 1000 V und konzipiert flr den
Einsatz in der ersten Umgebung.

Kategorie C2: Frequenzumrichter mit einer Nennspannung unter 1000 V und konzipiert fir den
Einsatz in der ersten Umgebung, ohne Steckverbinder oder bewegliche Installationen. Diese sind
von einem Fachmann zu installieren und in Betrieb zu nehmen.

HINWEIS!

@ Ein Fachmann ist eine Person oder ein Unternehmen, welche mit der Installation
und/oder Inbetriebnahme von Frequenzumrichtern, einschlieBlich ihrer EMV-
bezogenen Eigenschaften, vertraut sind.

Kategorie C3: Frequenzumrichter mit einer Nennspannung unter 1000 V und ausschlieBlich
konzipiert fUr den Einsatz in der zweiten Umgebung (nicht fir den Einsatz in der ersten Umgebung).
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4 MMS (TASTATUR) UND BASISPROGRAMMIERUNG

4.1 EINSATZ DER MMS ZUR BEDIENUNG DES FREQUENZUMRICHTERS

Uber die MMS kann der Frequenzumrichter gesteuert, und es kénnen samtliche seiner Parameter
angezeigt und eingestellt werden. Die MMS verfiigt (iber zwei Betriebsmodi: Uberwachung und
Konfiguration. Die Funktionen der Tasten und Felder auf dem Display der MMS sind je nach vary
Betriebsmodus aktiviert oder nicht. Der Konfigurationsmodus besteht aus drei Ebenen.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 1: Betatigen
Sie diese Taste, um in den Uberwachungsmodus
zurtickzukehren.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 2: Betatigen
Sie diese Taste, um zu Ebene 1 des
Konfigurationsmodus zurtickzukehren.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 3: Betatigen
Sie diese Taste, um die Eingabe des neuen
Werts abzubrechen (der neue Wert wird
nicht gespeichert) und zu Ebene 2 des
Konfigurationsmodus zurtickzukehren.

- Im Uberwachungsmodus: Betéatigen
Sie diese Taste, um die Drehzahl zu
erhdhen.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 1:
Betéatigen Sie diese Taste, um zur
vorherigen Gruppe zu gehen.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 2:
Betatigen Sie diese Taste, um zum
néchsten Parameter zu gelangen.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 3:
Betatigen Sie diese Taste, um den
Inhalt des Parameters zu erweitern.

Betatigen Sie diese Taste, um die
Drehrichtung des Motors festzulegen.
Aktiv, wenn:

P0223 = 2 oder 3 in LOC und/oder
P0226 = 2 oder 3 in REM

Betétigen Sie diese Taste,

um zwischen LOKALEM und
FERNGESTEUERTEM Modus zu
wechseln. Aktiv, wenn:

P0220 = 2 oder 3

- Im Uberwachungsmodus: Betétigen Sie diese Taste, um
den Konfigurationsmodus zu 6ffnen.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 1: Betatigen Sie diese
Taste, um die gewlnschte Parametergruppe auszuwahlen —
die Parametergruppe wird angezeigt.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 2: Betatigen Sie diese
Taste, um den Parameter anzuzeigen — der Inhalt des
Parameters wird angezeigt, um ihn zu &ndern.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 3: Betatigen Sie diese
Taste, um die neuen Inhalte des Parameters zu speichern
und zu Ebene 2 des Konfigurationsmodus zurlickzukehren.

- Im Uberwachungsmodus: Betétigen Sie
diese Taste, um die Drehzahl zu drosseln.
- Im Konfigurationsmodus, Ebene 1:
Betatigen Sie diese Taste, um zur
néchsten Gruppe zu wechseln.
Im Konfigurationsmodus, Ebene 2:
Betatigen Sie diese Taste, um zum
vorangehenden Parameter zu wechseln.
Im Konfigurationsmodus, Ebene 3:
Betatigen Sie diese Taste, um den Inhalt
des Parameters einzugrenzen.

Betétigen Sie diese Taste, um den Motor
innerhalb der festgelegten Zeit Uber die
Beschleunigungsrampe zu beschleunigen.
Aktiv, wenn: P0224 = 0 in LOC oder
P0227 = 0 in REM

Betatigen Sie diese Taste, um den Motor
innerhalb der festgelegten Zeit durch die
Verzégerungsrampe zu drosseln.

Aktiv, wenn:

P0224 = 0 in LOC oder

P0227 = 0in REM

Betétigen Sie diese Taste, um den Motor innerhalb der festgelegten Zeit tber die
Beschleunigungsrampe auf die in P0122 festgelegte Drehzahl zu beschleunigen. Die Motordrehzahl
bleibt unverandert, wahrend die Taste gedrlickt gehalten wird. Wird die Taste gelost, drosselt der
Motor seine Drehzahl innerhalb der durch die Verzégerungsrampe festgelegten Zeit, bis er anhalt.
Diese Funktion wird aktiviert, wenn alle nachstehenden Bedingungen erflillt sind:

1. Betrieb/Stop = Stop.
2. Aligemeine Freigabe = Aktiv.

3. P0225 = 1 in LOC und/oder P0228 = 1 in REM.

Abbildung 4.1: MMS-Tasten
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4.2 ANZEIGEN AUF DEM MMS-DISPLAY

Frequenzumrichter-Status

I\ o Zweitanzeige

MenUi (zur auswahl der MODIF
parametergruppen) — BASIC
Nur eine parameter- — | | MOTOR
gruppe wird

gleichzeitig angezeigt.

Messeinheit
l«— (Dezieht sich auf den
wert der hauptanzeige)

Séaulendiagramm

Hauptanzeige

Abbildung 4.2: Displayfelder

Parametergruppen im Feld ,Ment*:

= PARAM: Anzeige aller Parameter.

= READ: Anzeige der Parameter im Lesemodus.

= MODIF: Anzeige im Vergleich zum Standardwert gednderter Parameter.
m BASIC: Anzeige der Parameter fur Basisanwendung.

® MOTOR: Anzeige der Parameter flr die Motorsteuerung.

m 1/0: Anzeige der Parameter flr Digital- und Analogeingédnge und -ausgange.
m NET: Anzeige der Parameter fir Kommunikationsnetzwerke.

®m HMI: Anzeige der Parameter zur Konfiguration der MMS.

m SPLC: Anzeige der Parameter fur SoftPLC.

= STARTUP: Anzeige der Parameter fUr orientierte Inbetriebnahme.

Status des Frequenzumrichters:

m LOC: Befehlsquelle oder lokale Sollwertvorgaben.

= REM: Befehlsquelle oder ferngesteuerte Sollwertvorgaben.
m 3 : Anzeige der Drehrichtung tiber Pfeile.

= CONF: Konfigurationsfehler.

® SUB: Unterspannung.

= RUN: Ausfihrung.

4.3 BETRIEBSMODI DER MMS

Der Uberwachungsmodus ermdglicht dem Benutzer, bis zu drei Variablen in der Hauptanzeige,
der Zweitanzeige und im Saulendiagramm einzusehen. Diese Anzeigefelder sind in Abbildung
4.2 festgelegt.

Der Konfigurationsmodus besteht aus drei Ebenen: Ebene 1 ermdglicht dem Benutzer, die
Mentpunkte auszuwéhlen, um das Durchsuchen der Parameter zu steuern. Ebene 2 ermdglicht
das Durchsuchen der Parameter der auf Ebene 1 ausgewahlten Gruppe. Ebene 3 wiederum
ermdglicht die Anderung der in Ebene 2 ausgewahiten Parameter. Am Ende dieser Ebene wird
der geénderte Wert gespeichert oder nicht, wenn jeweils die Taste ENTER oder ESC betétigt wird.
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Abbildung 4.3 zeigt das grundlegende Durchsuchen der Betriebsmodi der MMS.

Uberwachungsmodus

= Dies ist der Ausgangsstatus der MMS nach der
Inbetriebnahme und des Startbildschirms mit den
Standardwerten.

®m Das Feld Menu ist in diesem Modus nicht aktiv.

® |In der Hauptanzeige, der Zweitanzeige und im
Séulendiagramm sind die Werte der drei durch P0O205,
P0206 und P0207 vordefinierten Parameter angegeben.

®m Wenn Sie im Uberwachungsmodus die Taste
ENTER/MENU betatigen, wechseln Sie in den
Konfigurationsmodus.

Konfigurationsmodus

Ebene 1:

= Dies ist die erste Ebene des Konfigurationsmodus. Die
Parametergruppe kann tiber die Tasten M3 und &
ausgewahlit werden.

= Die Hauptanzeige, Zweitanzeige, das Saulendiagramm und
die MaBeinheiten werden in dieser Ebene nicht angezeigt.

m Uber die Taste ENTER/MENU gelangen Sie zu Ebene 2
des Konfigurationsmodus — Parameterauswahl.

m Uber die Taste BACK/ESC gehen Sie zuriick in den
Uberwachungsmodus.

PARAM LOC

Ebene 2:

= Die Parameternummer ist in der Hauptanzeige und sein
Inhalt in der Zweitanzeige zu sehen.

» Uber die Tasten M und & finden Sie den
gewiinschten Parameter.

= Uber die Taste ENTER/MENU gelangen Sie zu
Ebene 3 des Konfigurationsmodus — Anderung der
Parameterinhalte.

= Uber die Taste BACK/ESC kehren Sie zuriick zu Ebene
1 des Konfigurationsmodus.

Ebene 3:

® Der Parameterinhalt ist in der Hauptanzeige und die
Parameternummer in der Zweitanzeige zu sehen.

= Uber die Tasten 43 und @ konfigurieren Sie den
neuen Wert fir den ausgewahlten Parameter.

= Betatigen Sie die Taste ENTER/MENU, um die
Anderung zu bestétigen (der neue Wert wird gespeichert)
oder BACK/ESC, um den Anderungsvorgang
abzubrechen (der neue Wert wird nicht gespeichert).
In beiden Féllen schaltet die MMS auf Ebene 2 des
Konfigurationsmodus zurlick.

Uberwachung;

BACK

ESC

ENTER
MENU

Konfiguration
Ebene 1

BACK

ESC

ENTER
MENU

4

Konfiguration
Ebene 2

BACK

ESC

ENTER
MENU

Konfiguration
Ebene 3

Abbildung 4.3: Betriebsmodi der MMS

HINWEIS!

©

Wenn sich der Frequenzumrichter im Fehlermodus befindet, erscheint der
Fehlercode in der Hauptanzeige im Format Fxxxx. Durch die Betatigung der
ESC-Taste wird die Browsing-Funktion aktiviert, und die Anzeige Fxxxx wechselt
in die Zweitanzeige, bis der Fehler zurlickgesetzt ist.

©

HINWEIS!

Wenn sich der Frequenzumrichter im Alarmmodus befindet, erscheint der
Alarmcode in der Hauptanzeige im Format Axxxx. Durch die Betatigung jeglicher
Taste wird die Browsing-Funktion aktiviert, und die Anzeige Axxxx wechselt in
die Zweitanzeige, bis die Situation, durch welche der Alarm ausgelost wurde,
gelost ist.
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HINWEIS!

Ein Parameterverzeichnis befindet sich in der Parameter-Kurzanleitung. Nahere
Informationen Uber jeden Parameter finden Sie im Programmierhandbuch des
CFWS500.
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5 EINSCHALTEN UND INBETRIEBNAHME

5.1 VORBEREITUNG UND EINSCHALTEN

Der Frequenzumrichter muss gemaB den Anweisungen in Kapitel 3 INSTALLATION UND
ANSCHLUSS installiert werden.

GEFAHR!
A Trennen Sie grundsétzlich die General-Spannungsversorgung, bevor Sie jegliche
Anschllsse vornehmen.

1. Uberpriifen Sie, ob die Leistungs-, Erdungs- und Steuerungsanschliisse sachgeméB
durchgeftihrt wurden und solide sind.

2. Entfernen Sie samtliche Materialien aus dem Inneren des Frequenzumrichters oder Antriebs.

3. Uberpriifen Sie, ob die Motoranschliisse sowie Motorstrom und -spannung mit dem
Frequenzumrichter Ubereinstimmen.

4. Koppeln Sie den Motor von seiner mechanischen Last ab. Wenn der Motor nicht abgekoppelt
werden kann, stellen Sie sicher, dass die Rotation in beide Richtungen (im oder gegen den
Uhrzeigersinn) keine Schaden an der Maschine verursacht oder Unfallrisiken birgt.

5. SchlieBen Sie samtliche Abdeckungen des Frequenzumrichters oder Antriebs.

6. Messen Sie die Spannung der Eingangs-Spannungsversorgung, und Uberprifen Sie, ob sie sich
innerhalb des zulassigen Bereichs befindet, wie in Kapitel 8 TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN
vorgegeben.

7. Aufnahme der Eingangsleistung: SchlieBen Sie den Trennschalter.

8. Uberpriifen Sie die erfolgreiche Leistungsaufnahme:
Auf dem Display der MMS wird Folgendes angezeigt:

PARAM LOC CONF
READ  REM SUB .8 888 8
MODlF 3 RUN

=-006888

SPLC
s'mm-up—--------.

Abbildung 5.1: Display der MMS bei der Leistungsaufnahme

Der Frequenzumrichter fuhrt Programme zum Hoch- oder Herunterladen von Daten aus
(Parameterkonfiguration und/oder SoftPLC). Diese Programme werden im Saulendiagramm
angezeigt. Wenn nach der AusfUhrung dieser Programme keine Probleme auftreten, wird auf
dem Display der Uberwachungsmodus angezeigt.

32 | CFW500



[uen

Einschalten und Inbetriebnahme

5.2 INBETRIEBNAHME

Die Inbetriebnahme wird auf sehr anschauliche Art mit Hilfe der Programmierungsfunktionen mit
den vorhandenen Parametergruppen in den Menlse STARTUP und BASIC beschrieben.

5.2.1 Menii STARTUP (Inbetriebnahme)

5.2.1.1 U/f-Steuerungsart (P0202 = 0)

Seq Anzeige auf dem Display / Aktion Seq Anzeige auf dem Display / Aktion
Loc PARAM LOC
n B )
1 Uo 2
. o Fy 100
= Uberwachungsmodus. = Die Gruppe PARAM ist ausgewahlt. Betatigen
= Betatigen Sie die Taste ENTER/MENU, um die 1. Sie die Tasten M3 oder & um die Gruppe
Ebene des Programmiermodus zu &ffnen. STARTUP auszuwahlen.
Loc Loc
~
3 4 P e U 8
STARTUP | " . STARTUP
= Wenn die Gruppe Inbetriebnahme ausgewahlt ist, m Falls erforderlich, betatigen Sie ENTER/MENU,
betéatigen Sie die Taste ENTER/MENU. um den den Inhalt von ,,P0202 — Steuerungsart* fir
P0202 = 0 (U/f) zu andern.
Loc Loc
n e ne 1nn
~ P ucu UU
. U . U
STARTUP, - - STARTUP |
= Wenn der gewlinsche Wert erreicht ist, betatigen = Falls erforderlich, &ndern Sie den Inhalt von ,P0401
Sie ENTER/MENU, um die Anderung zu speichern. — Motor-Nennstrom*.
m Betatigen Sie die Taste M3, um zum nachsten ® Betatigen Sie die Taste M3, um zum nachsten
Parameter Uberzugehen. Parameter Uberzugehen.
Loc Loc
171N ﬂ
-~ g
) 040¢ . 03
STARTUP - - STARTUP
m Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0402 m Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0403
— Motor-Nenndrehzahl“. — Motor-Nennfrequenz*.
= Betatigen Sie die Taste M3, um zum néchsten = Betatigen Sie die Taste M3, um zum néchsten
Parameter Uberzugehen. Parameter Uberzugehen.
LOC
3!1
~ L
8 U )
9 .
s
= Zum Beenden der Inbetriebnahme betétigen Sie die
Taste BACK/ESC.
= Betétigen Sie emeut die Taste BACK/ESC, um in
den Uberwachungsmodus zurlickzukehren.

Abbildung 5.2: Sequenz der Inbetriebnahme-Gruppe flir U/f-Steuerung
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5.2.1.2 VVW Steuerungsart (P0202 = 5)

Seq Anzeige auf dem Display / Aktion Seq Anzeige auf dem Display / Aktion
PARAM LOC PARAM LOC
S 3 i
1 * 2
L] - 100 0 50 100
m Uberwachungsmodus. Betatigen Sie die = Die Gruppe PARAM ist ausgewahlt. Betatigen
Taste ENTER/MENU, um die 1. Ebene des Sie die Tasten M3 oder @ um die Gruppe
Programmiermodus zu 6ffnen. STARTUP auszuwahlen.
Loc Loc M
~ -~ [N
3 4 P u LJ u 8
STARTUP w 0 STARTUP o o
= Wenn die Gruppe STARTUP ausgewahlt ist, = Betatigen Sie ENTER/MENU, und geben Sie mit
betétigen Sie die Taste ENTER/MENU. den Tasten M3 und & den Wert 5 ein, mit
welchem der Steuerungsmodus VVW aktiviert wird.
Loc oc
Po20¢ L 5
ucu ~
5 5 6 P u 8 U Lj
STARTUP - - STARTUP| o ™
® Betatigen Sie ENTER /MENU, um die Anderung = Betatigen Sie die Taste M3, um mit dem
von P0202 zu speichern. Startprozess von VVW fortzufahren.
Loc Loc
50 2ed
~ 1au i
n100 nynn.
7 P u 3 9 9 8 P u B U
STARTUP, - . SN » "
u Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0399 ® Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0400 —
—Motor-Nennleistung*, oder betétigen Sie die Taste Motor-Nennspannung*, oder betétigen Sie die Taste
, um zum néchsten Parameter Uberzugehen. , um zum néchsten Parameter Uberzugehen.
Loc Loc
I.B 1N
~ X -~ 1y
9 P 8 L‘ u : 4 10 P u L‘U e -
STARTUP ” - STARTUP - -
® Falls erforderlich, &ndern Sie den Inhalt von ,P0401 ® Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0402
— Motor-Nennstrom*, oder betatigen Sie die Taste —Motor-Nenndrehzahl“, oder betéatigen Sie die Taste
M um zum nichsten Parameter Uberzugehen. M um zum néchsten Parameter Uberzugehen.
oG [
60 5
~ (] -
; P40 3 2 POYUM
STARTUP - - s L » ™
m Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0403 m Falls erforderlich, &ndern Sie den Inhalt von ,P0404
—Motor-Nennfrequenz®, oder betétigen Sie die Taste — Motor-Nennleistung*, oder betétigen Sie die Taste
, um zum nachsten Parameter Uiberzugehen. , um zum nachsten Parameter Uberzugehen.
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Seq Anzeige auf dem Display / Aktion Seq Anzeige auf dem Display / Aktion
0o nan Loc A
13 STARTUP - . 14 STARTUP | © 0
m Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0407 = An dieser Stelle wird an der MMS die Option
— Motor Nennleistungsfaktor®, oder betétigen Sie der Selbstregelung angezeigt. Flihren Sie die
die Taste M3\, um zum nachsten Parameter Selbstregelung so oft wie méglich aus. Zur
Uberzugehen. Aktivierung der Selbstregelung &ndern Sie den Wert
von P0408 auf ,1“.
LOC CONF
P L‘ﬂ B Loc M
~ RUN ~ U
STARTUP pmmmmmm - STARTUP | ® 0
5 16
® Bei der Selbstregelung wird an der MMS gleichzeitig = Nach Beendigen der Selbstregelung wird der Wert
der Status von ,,RUN“ und ,,CONF* angezeigt, und von P0408 automatisch auf ,0“ zurlickgestellt,
im Séaulendiagramm st der Verlauf des Vorgangs und die Statusanzeigen von ,RUN* und ,,CONF*
abzulesen. werden geloscht.
= undim Séulendiagramm ist der Verlauf des Vorgangs m Betatigen Sie die Taste M um zum néchsten
abzulesen. Die Selbstregelung kann jederzeit durch Parameter Uberzugehen.
Betatigen der Taste unterbrochen werden.
Lo Loc
~ 338 -
- STARTUP " - - STARTUP | o .
® Das Ergebnis der Selbstregelung ist der Wert in Ohm = Zum SchlieBen des Menlis STARTUP betétigen Sie
des Statorwiderstands des Motors gemaB P0409. die Taste BACK/ESC.
= Dies ist der letzte Parameter der Selbstregelung des
VVW-Steuerungsmodus. Betétigen Sie die Taste
M um zum urspringlichen Parameter P0202
zurlickzugehen.
PARAM LOC
n
~ 1R}
88 :
19 ® = 190
m Uber die Tasten M3 und @ wahlen Sie
das gewlnschte MenU aus, oder Sie betatigen
ermneut die Taste BACK/ESC, um direkt in den
Uberwachungsmodus der MMS zurlickzugehen.

Abbildung 5.3: Sequenz der Inbetriebnahme-Gruppe fir VVW-Steuerung
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5.2.2 Menii BASIC - Basisanwendung

Seq Anzeige auf dem Display / Aktion Seq Anzeige auf dem Display / Aktion
PARAM LOC
~
1 2
0 50 100
®m Uberwachungsmodus. Betatigen Sie die = Die Gruppe PARAM ist ausgewahlt. Betatigen Sie
Taste ENTER/MENU, um die 1. Ebene des die Tasten M3 oder & | um die Gruppe BASIC
Programmiermodus zu 6ffnen. auszuwahlen.
Loc b 1nn
~ iy
N P U l UU
3 o 50 100 4 L] = L]
= Wenn die Gruppe BASIC ausgewahlt ist, betatigen ® Das Programm der Basisanwendung wird gestartet.
Sie die Taste ENTER/MENU. Falls erforderlich, &ndern Sie den Inhalt von ,P0100
— Beschleunigungszeit”.
= Betatigen Sie die Taste M3, um zum nachsten
Parameter Uberzugehen.
Loc
100 L
-~
BASIC g I
5 ! 6
L - e L] L] "we
m Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0101 = Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0133
— Bremszeit". — Mindestdrehzahl“.
= Betétigen Sie die Taste M3, um zum nachsten = Betétigen Sie die Taste M3A, um zum nachsten
Parameter Uberzugehen. Parameter Uberzugehen.
Loc Loc
~ 66D 100
-
BASIC
n . n
U [N | *
7 8
L] - e L] = 100
® Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0134 = Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0135
— Hochstdrehzahl*. — Maximaler Ausgangsstrom®.
= Betatigen Sie die Taste A, um zum nachsten m Betatigen Sie die Taste A, um zum nachsten
Parameter Uberzugehen. Parameter Uberzugehen.
Loc
SIﬂ
-~ I
8 ﬂ i
-
9
L] - e
® Zum Beenden der Inbetriebnahme betatigen Sie die
Taste BACK/ESC.
= Betétigen Sie ermneut die Taste BACK/ESC, um in
den Uberwachungsmodus zurlickzukehren.

Abbildung 5.4: Sequenz der Basisanwendungsgruppe
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6 FEHLERBEHEBUNG UND WARTUNG

6.1 FEHLER UND ALARME

HINWEIS!
Nahere Informationen Uber die einzelnen Fehler oder Alarme finden Sie in der
Kurzanleitung und im Programmierhandbuch des CFW500.

6.2 LOSUNGEN FUR DIE HAUFIGSTEN PROBLEME

Tabelle 6.1: Lésungen fir die haufigsten Probleme

Problem Zu liberpriifen KorrekturmaBnahme
Der Motor Fehlerhafte Verkabelung |1. Uberpriifen Sie samtliche Netz- und Steuerungsanschliisse.
startet nicht. | Anajog-Soliwert 1. Uberpriifen Sie, ob das externe Signal richtig angeschlossen
(falls verwendet) ist.
2. Uberprifen Sie den Status des Kontroll-Potentiometers (falls
vorhanden).
Fehlerhafte 1. Uberpriifen Sie, ob fiir die Anwendung die richtigen
Einstellungen Parameterwerte eingesetzt werden.
Fehler 1. Uberpriifen Sie, ob die Fehlfunktion des Frequenzumrichters

auf einem falschen Anschluss beruht.

Motor-Stillstand

e

. Verringern Sie die Motor-Uberlast.
2. Steigern Sie P0136, P0O137 (U/f).

Schwankende | Lockere Anschllsse . Halten Sie den Frequenzumrichter an, schalten Sie die

Motordrehzahl Versorgungsspannung ab, und ziehen Sie alle Anschlisse fest.

2. Uberpriifen Sie alle internen Anschliisse des
Frequenzumrichters.

=y

=y

Referenzdrehzahl- . Wechseln Sie den Potentiometer aus.
Potentiometer defekt

Schwankung der

e

. Ermitteln Sie die Ursache fir die Schwankung. Wenn elektrische

externen Analog- Stérungen die Ursache sind, verwenden Sie geschirmte
Referenz Kabel oder trennen Sie die Kabel von den Leistungs- und
Steuerkabeln.

2. Verbinden Sie die Masse der Analog-Referenz mit dem
Erdungsanschluss des Frequenzumrichters.

Motordrehzahl | Fehlerhafte

ey

. Uberpriifen Sie, ob der Inhalt von P0133 (Mindestdrehzahl)

zu hoch oder | Einstellungen und P0134 (Hochstdrehzahl) fir den eingesetzten Motor und
Zu niedrig (Sollgrenzwerte) die entsprechende Anwendung richtig eingestellt sind.
Kontrollsignal des 1. L::Jberpr[]fen Sie den Pegel des Referenz-Kontrollsignals.
Analog-Sollwerts 2. Uberprifen Sie die Einstellung (Gain und Offset) von
(falls verwendet) Parameter P0232 bis P0240.

iy

. Uberpriifen Sie, ob der eingesetzte Motor mit der
Anwendung kompatibel ist.

. Uberpriifen Sie die Anschliisse der externen MMS des
Frequenzumrichters.

Motoren-Typenschild

Display AUS MMS-Anschlisse

ry

Versorgungsspannung |1. Die Nennwerte missen innerhalb der nachstehend
festgelegten Grenzwerte liegen:
200-240 V Versorgungsspannung: - Min: 170 V - Max: 264V.
380-480 V Versorgungsspannung: - Min: 323 V - Max: 528 V.

Hauptsicherung 1. Sicherungen auswechseln.

gedffnet
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6.3 KONTAKTDATEN DES TECHNISCHEN SUPPORTS
FUr Anfragen an den technischen Support halten Sie unbedingt die folgenden Daten bereit:
®m Modell des Frequenzumrichters.

m Seriennummer und Herstellungsdatum Produkts, welche auf dem Typenschild angegeben sind
(siehe Abschnitt 2.4 KENNZEICHNUNGEN).

m Version der installierten Software (siehe PO023 und P0024).
m Angaben zur ausgefiihrten Anwendung und Programmierung.

6.4 PRAVENTIVE WARTUNG

GEFAHR!

A Trennen Sie grundsétzlich die Hauptspannungsversorgung, bevor Sie jegliche mit
dem Frequenzumrichter verbundenen elektrischen Komponenten auswechseln.
Selbst nach dem Trennen der Versorgungsspannung kénnen noch hohe
Spannungswerte vorhanden sein. Warten Sie daher mindestens zehn Minuten,
bis die Leistungskondensatoren vollstandig entladen sind. Verbinden Sie den
Rahmen der Ausristung grundsétzlich mit der Schutzerdung (PE) an einem
angemessenen Punkt.

ACHTUNG!
Die Komponenten der elektronischen Karten sind empfindlich gegenuber

elektrostatischen Entladungen.

Diese Komponenten oder Anschitisse durfen nicht direkt angefasst werden.
Falls dies doch erforderlich sein sollte, fassen Sie zun&chst den geerdeten
Metallrahmen an, oder verwenden Sie ein geeignetes Erdungsband.

Nehmen Sie am Frequenzumrichter keinen angewandten Spannungstest vor!
Falls dies erforderlich sein sollte, wenden Sie sich zunachst an WEG.

Nach der Installation in einer geeigneten Umgebung und unter den angeforderten
Betriebsbedingungen bendtigt der Frequenzumrichter geringfligige Wartungseingriffe. In Tabelle
6.2 sind die wichtigsten Verfahren sowie die Haufigkeit der Routinewartung angegeben. In Tabelle
6.3 werden alle 6 Monate ab Inbetriebnahme Inspektionen des Produkts empfohlen.

Tabelle 6.2: Praventive Wartung

Wartung Haufigkeit Anleitungen

Auswechseln des Liifters Nach 40.000 Betriebsstunden. | Auswechseln

Einmal pro Jahr ab Setzen Sie den Frequenzumrichter unter Spannung:

Wenn der Fertigungsdatum, welcher zwischen 220 und 230 Vac, ein- oder dreiphasig,

Frequenzumrichter auf dem Typensoi’wil d 50 oder 60 Hz, mindestens eine Stunde. Trennen

gelagert wird (nicht des Frequenzurmrichters Sie anschlieBend die Versorgungsspannung,
Elektrolyt- in Betrieb ist): und warten Sie mindestens 24 Stunden vor der

angegeben ist (siehe Abschnitt

Kondensatoren | ,Uberholung* Inbetriebsetzung des Frequenzumrichters (erneute

2.4 KENNZEICHNUNGEN). .
Leistungsaufnahme).
Eingesetzte Wenden Sie sich an den technischen Support
Frequenzumrichter: | Alle 10 Jahre. von WEG, um Anleitungen zum Auswechseln zu
auswechseln erhalten.
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Tabelle 6.3: RegelméBige Durchsicht alle 6 Monate

Komponente Abweichung KorrekturmaBnahme
. Lockere Schrauben )

Anschllsse - Festziehen
Lockere Anschllisse
Verschmutzte Lufter Reinigen
Unnormale Geréusche LUfter auswechseln

Lufter / Kihlsysteme © LUfter blockiert
Unnormale Schwingungen Reinigen oder auswechseln
Staub in den Luftfiltern
Ansammliung von Staub, Ol, Feuchtigkeit usw. Reinigen

Leiterplatten
Geruch Auswechseln

Leistungsmodul/ Ansammiung von Staub, Ol, Feuchtigkeit usw. Reinigen

Leistungsanschlusse Lockere Verbindungsschrauben Festziehen
Verfarbung/ Geruch/ Elektrolyt-Austritt

(%%?jr?kr ondensatoren Sicherheitsventil gedehnt oder beschadigt Auswechseln
Gedehnter Rahmen

. . . Verfarbung

Leistungswiderstande Auswechseln

Geruch
_— Ansammlung von Staub "

Kuhlkérper Reinigen

Schmutz

(*) Der Lufter des CFW500 lasst sich ohne Weiteres auswechseln, wie in Abbildung 6.1 angezeigt.

6.5 REINIGUNGSANLEITUNGEN

Zur Reinigung des Frequenzumrichters befolgen Sie die nachstehenden Anleitungen:

LUftungssystem:

= Trennen Sie die Versorgungsspannung des Frequenzumrichters und warten Sie 10 Minuten.

® Entfernen Sie den angesammelten Staub aus der Lufter6ffnung mit Hilfe einer Kunststoffolrste
oder eines Tuchs.

m Entfernen Sie den angesammelten Staub aus den Fligeln des Kuhlkorpers und des Lufters
mit Hilfe von Druckluft.

@ @

Losen Sie die Entfernen des Liifters Trennen der Kabel Kabel getrennt
Verriegelungen des
Liifterdeckels

Abbildung 6.1: Entfernung des Kihlkérper-Llifters
Karten:

= Trennen Sie die Versorgungsspannung des Frequenzumrichters und warten Sie 10 Minuten.
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® Trennen Sie samtliche Kabel des Frequenzumrichters und kennzeichnen Sie sie, um sie spéter
erneut richtig anzuschlieBen.

m Entfernen Sie den Kunststoffdeckel und das Steckmodul (siehe Kapitel 3 INSTALLATION UND
ANSCHLUSS und ANHANG B — TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN).

m Entfernen Sie den angesammelten Staub aus den Karten mit Hilfe einer Antistatikblrste und/
oder einer ionisierenden Druckluftpistole.

m Verwenden Sie grundséatzlich ein Erdungsband.
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7 SONDERAUSSTATTUNG UND ZUBEHOR
7.1 SONDERAUSSTATTUNG

Sonderausstattungen sind Hardware-Ressourcen, welche im Laufe des Fertigungsprozesses zum
Frequenzumrichter hinzugefugt werden. Einige Modelle kdnnen jedoch nicht mit allen prasentierten
Optionen ausgestattet werden.

Die Sonderausstattungen flr die jeweiligen Frequenzumrichter-Modelle finden Sie in Tabelle 2.2 .
7.1.1 Funkentstorfilter

Frequenzumrichter mit der Nummer CFW500...C... werden eingesetzt, um Stérungen, die
vom Frequenzumrichter an die Hauptspannungsversorgung im Hochfrequenzband (>150 kHz)
Ubertragen werden, zu reduzieren. Es ist erforderlich, die Hochstgrenzen fUr leitungsgeflhrte
Storspannung der Normen Uber elektromagnetische Vertraglichkeit, wie EN 61800-3 und EN
55011, zu erfillen. Fiir ndhere Informationen siehe Abschnitt 3.3 INSTALLATION GEMASS DER
EUROPAISCHEN RICHTLINIE UBER ELEKTROMAGNETISCHE VERTRAGLICHKEIT.

ACHTUNG!
Wenn Frequenzumrichter mit integriertem Funkentstorfilter in IT-Netzwerken

eingesetzt werden (Neutralleiter nicht oder Uber einen hohen ohmschen
Widerstand geerdet), bringen Sie den Erdungsschalter der Kondensatoren des
integrierten Funkentstorfilters grundsatzlich in Stellung NC (siehe Abbildung A.2),
da solche Netzwerkarten die Filter-Kondensatoren des Frequenzumrichters
beschadigen.

7.1.2 Schutzart Nema1

Frequenzumrichter mit der Kennnummer CFW500...N1 werden eingesetzt, wenn Schutzart
Nemal erwilinscht ist, und/oder wenn Metallleitungen zur Verdrahtung des Frequenzumrichters
eingesetzt werden.

7.2 ZUBEHOR

Zubehorteile sind Hardware-Ressourcen, die zur Anwendung hinzugefligt werden koénnen.
Samtliche Modelle kénnen mit allen prasentierten Optionen ausgestattet werden.

Die Zubehdrteile werden anhand des ,Plug and Play“-Prinzips auf einfache und schnelle
Weise in den Frequenzumrichter integriert. Wird ein Zubehorteil an den Frequenzumrichter
angeschlossen, wird das Modell Uber den Steuerschaltkreis identifiziert, und die Kennnummer
des angeschlossenen Zubehdrteils erscheint in Parameter PO027. Die Installation und jegliche
Anderung des Zubehérteil muss bei abgeschaltetem Frequenzumrichter erfolgen. Zubehérteile
kénnen separat bestellt werden und werden in ihrer eigenen Verpackung zusammen mit den
Komponenten und Handbuchern mit ausfihrlichen Anleitungen flr ihre Installation, Bedienung
und Einstellung geliefert.
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Tabelle 7.1: Zubehér-Modelle

WEG-Artikel Name Beschreibung
Steuerungs-Zubehor
11518579 CFW500-10S Standard-Steckmodul
11769748 CFW500-I0D Eingangs- und Ausgangs-Steckmodul (I/O) digital
11769749 CFW500-I0AD Eingangs- und Ausgangs-Steckmodul (I/O) digital und analog
11635754 CFW500-I0R Digitalausgang-Kommunikationssteckmodul-Relais
11631564 CFW500-CUSB USB-Kommunikationssteckmodul
11593087 CFW500-CCAN CAN-Kommunikationssteckmodul
11651206 CFW500-CRS232 RS-232-Kommunikationssteckmodul
11950925 CFW500-CRS485 RS-485-Kommunikationssteckmodul
11769750 CFW500-CPDP PROFIBUS-Kommunikationssteckmodul
12619000 CFW500-ENC Encoder-Eingangsmodul ™
Flash-Speichermodul
11636485 |  CFW500-MMF | Flash-Speichermodul
Externe MMS
11833992 CFW500-HMIR Serielle MMS mit Fernzugriff
12330016 | CFW500-CCHMIRO1M | 1 m Kabelsatz fur serielle MMS mit Fernzugriff
12330459 | CFW500-CCHMIR02M | 2 m Kabelsatz fur serielle MMS mit Fernzugriff
12330460 | CFW500-CCHMIRO3M | 3 m Kabelsatz fur serielle MMS mit Fernzugriff
12330461 | CFW500-CCHMIR05M | 5 m Kabelsatz fur serielle MMS mit Fernzugriff
12330462 | CFW500-CCHMIR75M | 7,5 m Kabelsatz fUr serielle MMS mit Fernzugriff
12330463 | CFW500-CCHMIR10M | 10 m Kabelsatz fir serielle MMS mit Fernzugriff
Mechanisches Zubehor
11527460 CFW500-KN1A Ausstattung Nema1 fir BaugroBe A (Standard fur Option N1)
11527459 CFW500-KN1B Ausstattung Nema1 fur BaugréBe B (Standard flr Option N1)
12133824 CFW500-KN1C Ausstattung Nema fir BaugroBe C (Standard flr Option N1)
12692970 CFW500-KN1D Ausstattung Nema fir BaugréBe D (Standard fur Option N1)
11951056 CFW500-KPCSA Ausstattung flr Leistungskabelschirm - BaugroBe A
11951108 CFW500-KPCSB Ausstattung fUr Leistungskabelschirm - BaugréBe B
12133826 CFW500-KPCSC Ausstattung fUr Leistungskabelschirm - BaugréBe C
12692971 CFW500-KPCSD Ausstattung fur Leistungskabelschirm - BaugroBe D
12473659 - Ferritkern M-049-03 (MAGNETEC)
12480705 - Ferritkern B64290-S8615-X5 (EPCOS)

(1) Das Zubehor des CFW500-ENC darf ausschlieBlich mit einer Software-Hauptversion eingesetzt werden, die mindestens der

Version 2.00 entspricht.

Tabelle 7.2: I/O-Konfigurationen der Steckmodule

CFWS500-10S
CFW500-I0D
CFW500-I0AD
CFW500-I0R
CFW500-CUSB
CFW500-CCAN
CFW500-CRS232
CFW500-CRS485
CFW500-CPDP
CFW500-ENC500
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8 TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN
8.1 LEISTUNGSDATEN

Versorgungsspannung:

m Toleranz: -15 % bis +10 %.

® Frequenz: 50/60 Hz (48 Hz bis 62 Hz).

® Phasenunsymmetrie: < 3 % der verketteten Eingangs-Nennspannung.

= Uberspannung gemaB Kategorie Il (EN 61010/UL 5080C).

m StoBspannung gemani Kategorie lll.

m Hochstens 10 AnschlUsse (Einschaltzyklen - EIN/AUS) pro Stunde (1 alle 6 Minuten).
m Typischer Wirkungsgrad: = 97 %.

FUr nahere Informationen Uber die technischen Spezifikationen siche ANHANG B — TECHNISCHE
SPEZIFIKATIONEN.
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8.2 ELEKTRONIK/ALLGEMEINE DATEN

Tabelle 8.1: Elektronik/Allgemeine Daten

STEUERUNG

METHODE

m Steuerungsart:

- U/,

- VWWW: Spannungsvektorregelung.
PWM SVM (Raumzeigermodulation)

AUSGANGSFREQUENZ

0 bis 500 Hz, Auflésung: 0,015 Hz.

LEISTUNG

U/f-STEUERUNG

Drehzahlregelung: 1 % der Nenndrehzahl (mit Schlupfkompensation).
Drehzahlschwankungsbereich: 1:20.

VEKTORREGELUNG (VVW)

Drehzahlregelung: 1 % der Nenndrehzahl.
Drehzahlschwankungsbereich: 01:30.

EINGANGE ©

ANALOG

1 isolierter Eingang. Ebenen: (O bis 10) V oder (0 bis 20) mA oder
(4 bis 20) mA.

Linearitatsfehler < 0,25 %.

Impedanz: 100 kQ am Spannungseingang, 500 Q am Stromeingang.
Programmierbare Funktionen.

Maximal zuléssige Spannung am Eingang: 30 Vdc.

DIGITAL

4 isolierte Eingénge.

Programmierbare Funktionen:

- high-aktiv (PNP): maximaler unterer Pegel: 15 Vdc.
minimaler oberer Pegel: 20 Vdc.

- low-aktiv (NPN): maximaler unterer Pegel: 5 Vdc.
minimaler oberer Pegel: 9 Vdc.

Maximale Eingangsspannung: 30 Vdc.

Eingangsstrom: 4,5 mA.

Maximaler Eingangsstrom: 5,5 mA.

AUSGANGE ©

ANALOG

1 isolierter Ausgang. Ebenen (0 bis 10) V oder (0 bis 20) mA oder
(4 bis 20) mA.

Linearitatsfehler < 0,25 %.

Programmierbare Funktionen.

RL = 10 kQ (0 bis 10 V) oder RL < 500 Q (0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA).

AUSGANGE ©

RELAIS

1 Relais mit NA/NF-Kontakt.
Maximale Spannung: 240 Vac.
Maximalstrom: 0,5 A.
Programmierbare Funktionen.

TRANSISTOR

1 gedffneter Kihlkérper mit isoliertem Digitalausgang (mit 24-Vdc-
Versorgungsspannung als Sollwert).

Maximalstrom 150 mA (maximale Kapazitat der 24-Vdc-
Versorgungsspannung).

Programmierbare Funktionen.

VERSORGUNGSSPANNUNG

24-Vdc -15 % + 20 % Versorgungsspannung. Maximale Kapazitat:
150 mAr.
10-Vdc-Versorgungsspannung. Maximale Kapazitat: 2 mA.

KOMMUNIKATION

SCHNITTSTELLE RS-485

Isolierte RS-485.
Modbus-RTU-Protokoll mit maximaler Kommunikation von 38,4 kbps.

SICHERHEITS-

VORRICHTUNGEN

Uberstrom/Leiter-Leiter-Kurzschluss am Ausgang.
Uberstrom/Leiter-Masse-Kurzschluss am Ausgang.
Unter-/Uberspannung.

Ubertemperatur im Kiihlkérper.

Uberlast im Motor.

Uberlast im Leistungsmodul (IGBT).

Externer Alarm / Fehler.

Eingabefehler.

MENSCH-
MASCHINE-
SCHNITTSTELLE
(MMS)

STANDARD-MMS

9 Tasten: Start/Stopp, Pfeil nach oben, Pfeil nach unten,
Rotationsrichtung, Jog, Lokal/Fern, BACK/ESC und ENTER/MENU.
LCD-Display.

Anzeige/Bearbeitung aller Parameter.

Anzeigegenauigkeit:

- Strom: 5 % des Nennstroms.

- Drehzahlauflésung: 0,1 Hz.

GEHAUSE

IP20

= Modelle der BaugréBe A, B und C.

NEMA1/IP20

= Modelle der BaugréBe A, B und C mit Ausstattung NEMAT.

(*) Die Anzahl und/oder der Typ der Analog-/Digitaleingange/-ausgénge kann variieren. Je nach eingesetztem Steckmodul (Zubehtr). In der obenstehenden
Tabelle wird das Standard-Steckmodul ber(cksichtigt. Nahere Informationen finden Sie im Programmierhandbuch und in den mit der Sonderausstattung
mitgelieferten Anleitungen oder auf der CD-ROM.
(**) Zu berlicksichtigen ist die maximale Kapazitat von 150 mA (24-V-Versorgungsspannung und Transistorausgang). Das heiBt, die Summe beider
Verbrauchszahlen 150 mA nicht tiberschreiten.
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8.2.1 Vorschriften und Normen

Tabelle 8.2: \/orschriften und Normen

SICHERHEITS-
STANDARDS

UL 508C - Stromrichter.

UL 840 - Insulation coordination including clearances and creepage distances for
electrical equipment (Isolationskoordination einschlieBlich Luft und Kriechstrecken fiir
elektrische Ausrlistungen).

EN 61800-5-1 - Anforderungen an die Sicherheit - Elektrische, thermische und
energetische Anforderungen.

EN 50178 - Ausrlistung von Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln.

EN 60204-1 - Sicherheit von Maschinen. Elektrische Ausriistungen von Maschinen. Teil
1: Allgemeine Anforderungen.

Hinweis: Damit die Maschine mit dieser Norm Ubereinstimmt, ist der Hersteller der
Maschine verpflichtet, eine Not-Aus-Vorrichtung sowie eine Vorrichtung zur Trennung
der Eingangs-Spannungsversorgung zu installieren.

EN 60146 (IEC 146) - Halbleiter-Stromrichter.

EN 61800-2 - Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe - Teil 2: Allgemeine
Anforderungen - Festlegungen fur die Bemessung von Niederspannungs-Gleichstrom-
Antriebssystemen.

ELEKTROMAGNETISCHE
VERTRAGLICHKEIT (EMV)
STANDARDS

EN 61800-3 - Drehzahlveréanderbare elektrische Antriebe - Teil 3: EMV-Anforderungen
einschlieBlich spezieller Prifverfahren.

EN 55011 - Industrielle, wissenschaftliche und medizinische Geréate. Funkstorungen -
Grenzwerte und Messverfahren.

CISPR 11 - Industrielle, wissenschaftliche und medizinische Gerate. Funkstorungen -
Grenzwerte und Messverfahren.

EN 61000-4-2 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Prif- und Messverfahren
- Abschnitt 2: Priifung der Storfestigkeit gegen die Entladung statischer Elektrizitat.

EN 61000-4-3 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Prif- und Messverfahren
- Abschnitt 3: Prifung der Storfestigkeit gegen hochfrequente elektromagnetische Felder.
EN 61000-4-4 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Prif- und Messverfahren
- Abschnitt 4: Priifung der Storfestigkeit gegen schnelle transiente elektrische StérgréBen/
Burst.

EN 61000-4-5 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Prif- und Messverfahren
- Abschnitt 5: Priifung der Storfestigkeit gegen StoBspannungen.

EN 61000-4-6 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Prif- und Messverfahren
- Abschnitt 6: Storfestigkeit gegen leitungsgefihrte StorgréBen, induziert durch
hochfrequente Felder.

MECHANISCHE
KONSTRUKTIONSNORMEN

EN 60529 - Schutzarten durch Gehduse (IP-Code).
UL 50 - Gehause fur elektrische Ausriistungen.
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Résumé des modifications

Les informations ci-dessus décrivent les corrections apportées a ce manuel.

Révision Description Chapitre
00 Premiére édition.
01 Révision générale et ajout de nouveaux modeles.

©

REMARQUE!
Les variateurs CFW500 ont les parametres par défaut réglés comme décrit
ci-dessous :
m 60 Hz pour des modeéles sans filtre interne.
m 50 Hz pour des modeles avec filtre intermne (vérifiez le Smart Code)
par ex. : CFW500A04P3S2NB20C2).

A\

ATTENTION !

Vérifiez la fréquence de I'alimentation électrique.

Si la fréquence de I'alimentation électrique differe de la fréquence par défaut
(vérifiez PO403), il faut régler :

m P0204 = 5 pour 60 Hz.

m P0204 = 6 pour 50 Hz.

Il suffit de régler ces parametres une fois.

Consultez le manuel de programmation du CFW500 pour en savoir plus sur le
réglage du paramétre P0204.
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Consignes de Sécurité

1 PRECAUTIONS DE SECURITE

Ce manuel contient les informations nécessaires pour I'utilisation correcte de le variateur de
frégquence CFW500.

Il a été congu pour étre utilisé par des personnes ayant les formations ou qualifications techniques
appropriées pour manipuler ce type d'équipement. Ces personnes doivent suivre les instructions
de sécurité définies par les normes locales. Un manguement aux instructions de sécurité peut
causer un risque de mort et/ou des dommages a I'équipement.

1.1 AVERTISSEMENTS DE SECURITE UTILISES DANS CE MANUEL

DANGER!!

Les procédures concernées par cet avertissement sont destinées a protéger
I'utilisateur contre des dangers mortels, des blessures et des détériorations
matérielles importantes.

ATTENTION !
Les procédures recommandées dans cet avertissement visent a éviter des
dégats matériels.

>

REMARQUE!
Les informations concemneées par cet avertissement sont importantes pour la
bonne compréhension et le bon fonctionnement du produit.

1.2 AVERTISSEMENTS DE SECURITE UTILISES DANS LE PRODUIT

Hautes tensions présentes.

Composants sensibles aux décharges électrostatiques. Ne pas les toucher.

Le raccordement de mise a la terre de protection est obligatoire (PE).

Raccordement du blindage de mise a la terre.

]S
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1.3 RECOMMANDATIONS PREALABLES

A\

DANGER'!

Débranchez toujours I'alimentation principale avant d'entrer en contact avec un
appareil électrique associé au variateur. Plusieurs composants peuvent rester
chargés a un potentiel électrique élevé et/ou étre en mouvement (ventilateurs),
méme aprés la déconnexion ou la coupure de |'alimentation en courant
alternatif. Attendez au moins 10 minutes que les condensateurs se déchargent
completement. Toujours connecter le point de mise a la terre du variateur sur la
mise a la terre de protection.

REMARQUES !

m Les variateurs de fréguence peuvent interférer avec d'autres composants
électroniques. Observez les recommandations du chapitre 3 INSTALLATION
ET BRANCHEMENTS afin de minimiser ces effets.

m Lisez intégralement I'intégralité du mode d'emploi avant d'installer ou d'utiliser
le variateur.

ATTENTION !

Les cartes électroniques ont des composants sensibles aux décharges
électrostatiques.

N'entrez pas en contact direct avec les composants ou connecteurs. Si
nécessaire, touchez d'abord le point de mise a la terre du variateur qui doit étre
connecté avec la mise a la terre de protection ou utilisez un bracelet antistatique
approprié.

DANGER!!

Risque d'écrasement

Afin d'assurer la sécurité dans les applications de levage de charges, les
équipements électriques et/ou mécaniques doivent étre installés hors du variateur
pour éviter une chute accidentelle des charges.

DANGER!!

Ce produit n'est pas congu pour étre utilisé comme un élément de sécurité. Des
précautions supplémentaires doivent étre prises afin d'éviter des dommages
matériels ou corporels.

Ce produit a été fabriqué sous un contréle de qualité conséquent, mais s'il est
installé sur des systemes ou son dysfonctionnement entraine des risques de
dommages matériels ou corporels, alors des dispositifs de sécurité externes
supplémentaires doivent assurer des conditions de sécurité en cas de défaillance
du produit, afin d'éviter des accidents.

CFW500 | 51




sieduely

D

Informations Générales

2 INFORMATIONS GENERALES

2.1 CONCERNANT LE MANUEL

Le manuel contient des informations pour installer et utiliser correctement le variateur, ainsi que des
procédures de démarrage, des fonctionnalités techniques principales et la méthode d'identification
des problemes les plus courants des différents modéles de variateurs de la ligne CFW500.

ATTENTION !
Le fonctionnement de cet équipement nécessite une installation minutieuse

ainsi que les instructions d'utilisation fournies dans le mode d'emploi, le manuel
de programmation et les manuels de communication. Le mode d'emploi et la
référence rapide des parametres sont fournis au moment de I'achat du variateur,
alors que les guides sont fournis avec leurs accessoires respectifs. Les autres
manuels sont fournis sur CD-ROM uniquement, qui accompagne le variateur ou
téléchargeable sur le site web de WEG - www.weg.net. Ce CD doit toujours étre
conservé avec cet équipement. Vous pouvez demander une version papier des
fichiers dans le CD a votre revendeur WEG local.

REMARQUE !

@ Ce manuel ne vise pas a présenter toutes les possibilités d'application du
CFW500, de plus WEG décline toutes responsabilité quant a une utilisation du
CFW500 qui ne se base pas sur ce manuel.

Certains tableaux et figures sont fournis dans deux annexes: ANNEXE A — ILLUSTRATIONS et
ANNEXE B — CARACTERISTIQUES TECHNIQUES. Ces informations sont présentées en trois
langues :

2.2 A PROPOS DU CFW500

Le variateur de fréquence CFW500 est un produit treés performant permettant de réguler la
vitesse et le couple de moteurs a induction triphasés. Ce produit fournit a I'utilisateur les options
de commande vectorielle (VVW) ou scalaire (V/f), toutes deux programmables en fonction de
I'application.

En mode vectoriel (VVW), la performance est optimisée pour le moteur en usage en termes de
régulation de vitesse.

Le mode scalaire (V/f) est recommandé pour les applications plus simples, telles que I'activation
de la plupart des pompes et ventilateurs. Le mode V/f est utilisé quand plusieurs moteurs sont
activés simultanément par un variateur (applications a plusieurs moteurs).

Le variateur de fréquence CFW500 a également des fonctions d'API (automate programmable
industriel) grace a la fonctionnalité SoftPLC (intégrée). Pour en savoir plus sur la programmation
de ces fonctions, consultez le mode d'emploi SoftPLC du CFW500.

Les constituants principaux du CFW500 figurent sur le schéma fonctionnel Figure 2.1 pour les
cadres A, B et C, et Figure 2.2 pour le cadre D.
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@ = Connexion de bus CC y N
@ = Connexion pour résistance de freinage ™ [,up BR |-UD
RILIL FHtreRer [ ] J Van!
inteme || 9
AhTemgnon S/LON (dézggn‘\ek;\e ] \\//v/;Q Moteur
électrique L variateurs 3,
3 IcFW500...C...__| I =
Rodrossour 8287 Variateur avec ¥ ¥ ¥
monophasé/ 2 E5B  transistors bipolaires a
triphaseé 289 o porte isolée et réaction
5 5823 d'intensité
883% PE
8 =59
T £s
4 2% Alimentation
g électrique
B
o
ALIMENTATION
ELECTRIQUE
R =2 -
Alimentation électriques pour I'électronique
et les interfaces entre I'alimentation et la
commande
IHM (distant)® Processeur
- - 32 bits EEPROM
«RISC » (mémoire)
IHM®
COMMANDE *
- T BXENSIONT T T T T | F‘ _____________
STANDARD
v Alimentation
F électrique 10 V.
PC RS-485
T— Alimentation
@ électrique 24 V
utiisateur Sortie
Logiciel WLP (RS-232, » analoglq‘tle
SUPERDRIVE RS-485 Interfaces (o1
MODBUS ou UsB) de carte | )
d'extension 3 }—+ Sortie
numérique
Entrées ?— DOt (RLY)
numériques Sortie
©
(DI1 to DI4) :D_ numeérique
Entrée 2:[>_ N DO2 (TR)
______________ .

analogique 1 '
(AI1) O 1;9: Carte mémoire (MCard)
'

1

Accessoire

® = Interface homme-machine

(*) Le nombre d'entrées/sorties analogiques/numériques, ainsi que d'autres ressources, peuvent varier selon le module
d'extension utilisé. Pour en savoir plus, consultez le guide fourni avec I'accessoire ou le CD-ROM.

(**) Non disponible pour le cadre A.

Figure 2.1: Schéma fonctionnel du CFW500 pour les cadres A, B et C
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Bobine d'induction de la liaison

Résistance de freinage

@ = Connexion de bus CC ™ option) ) 'N‘" @ Jg) (en option)
@ = Connexion pour résistance de freinage™  T,up|@ BR [-UD
itre RFl interne [~ V/T2
Alimentation S/L2/N (sponteders |1 Bi N WrTa Moteur
électrique " T/L.3 CAW500...C...) I -
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monophasé/ 2 E5B  transistors bipolaires a
triphaseé 289 o porteisolée et réaction
=S 8823 d'intensité
2 c5
888% PE
8 =59
T £s
0 2% Alimentation
g électrique
B
o
ALIMENTATION
ELECTRIQUE
. =/=3 .
Alimentations électriques pour I'électronique
et les interfaces entre I'alimentation et la
commande
IHM (distant)® Processeur
~— 32 bits EEPROM
o «RISC » (mémoire)
IHM®
COMMANDE
| 7 EXTENSION T T H ____________
TANDARD
' Alimentation
| électrique 10 V
PC RS-485 [ Alimentation
@ électrique 24 V/
Sortie
utilisateur analogique
Logiciel WLP (RS-232, (AO1) O
SUPERDRIVE ©) RS-485 Interfaces
MODBUS »| ouUsE) de | Sortie
cartes 3—% ¥ numérique
d'extension DOT (RL1)
Entrées 4>—
numeériques Sortie
(DI & Di4) 0 :D— > numérique
DO2 (TR) ©
Entrée w 4 I
analogique i :
(Ao 1;9: Carte mémoire (MCard) 1
'
1
______________ i
Accessoire

@ = Interface homme-machine

(*) Le nombre d'entrées/sorties analogiques/numériques, ainsi que d'autres ressources, peuvent varier selon le module
d'extension utilisé. Pour en savoir plus, consultez le guide fourni avec I'accessoire ou le CD-ROM.

(**) Non disponible pour
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Tableau 2.1: Nomenclature des variateurs CFW500
5 Identification du modéle N Niveau _ ) .
Produit et Frein 0] Indice de S Version du | Version de Logiciel
Série Cadre Intensité | Nbr de Tension Protection o] p‘., Matériel Spéciale
Nominale| Phases | Nominale onduction
Par ex. : | CFW500 A 02P6 T 4 NB 20 Cc2 - -
Voir Tableau 2.2 . Vide = standard
3 NB = sans freinage dynamique Sx = logiciel spécial
s}
g DB = avec freinage dynamique Vide = module d'extension standard
Q
3 | CFWS500 |20 = P20 HOO = sans extension
@
é Vide = il ne respecte pas les normes d'émission par
8 N1 = armoire Nema1 (type conformément a la norme UL) (indice conduction
de protection
conforme a la norme CEl IP20) C2 ou C8 = conforme & la catégorie 2 (C2) ou 3 (C3)
de la CEI 61800-3, avec filtre RFl interne

(*) Les options disponibles pour chaque modéle sont dans le Tableau 2.2 .

Tableau 2.2: Options disponibles pour chaque champ de la nomenclature conformément a l'intensité
nominale et la tension nominale du variateur

Options Disponibles pour I'ldentification Restante
Intensité Tensi Codes des Variateurs
Cadre Nomina'le de | Nbr de Phases Nominale Indice de Niveau Version du
Sortie s Protection Ciemissionlpay Matériel
Conduction
01P6=1,6 A
02P6 =26 A Vide ou C2
A NB
04P3=43A | S = alimentation
07P0=7,0A monophasée Vide ou C3
07P3=73A
B DB c2
10PO=10A
01P6=1,6 A
A 02P6=26A | B - alimentation NB
04P3 =4,3A | monophasée ou 2=200a
5 07P3=7,3A triphasée 240V o8
10P0 = 10 A Vide
07P0O=7,0A
A NB
09P6 =9,6 A
B 16P0 = 16 A ! )
c 2aPO=244 | | - ameniaton
rpnasee Vide ou
D 28P0 =28 A DB 20 ou N1 HOO
D 33P0 =33 A Vide ou C3
D 47P0 =47 A
01PO=1,0A
01P6=1,6 A
Vide ou C2
A 02P6 =26 A NB
04P3 = 4,3 A ! )
06P1 =61 A T= alllmentlatlon Vide ou C3
triphasée
02P6 =2,6 A
4=380a ’
B 04P3 = 4,3 A 480V DB Vide ou C2
06P5=6,5A
10PO=10A Vide ou C3
14P0 = 14 A = ali i
c T = alimentation DB Vide ou G2
16PO =16 A triphasée
D 24P0=24 A | T = alimentation DB Vide ou C3
D 31P0=31A triphasée
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2.4 ETIQUETTES D'IDENTIFICATION

Il'y a deux étiquettes d'identification : une plaque signalétique compléte sur le coté du variateur
et une étiquette simplifiée sous le module d'extension. L'étiquette sous le module d'extension
permet d'identifier les caractéristiques les plus importantes du variateur, y compris pour les
variateurs qui sont montés cote a céte. Pour en savoir plus sur I'emplacement des étiquettes,
consultez Figure A.2.

( N
J Modeéle (Smart Code
CFW/500A02PET4NB20C2 < du variateu)
Numéro de série — SER|AL#: 1324567890 (03H <— Date de fabrication
Ordre de fabrication —® QP 87654321 MAT.: 12345678 <— Article WEG en stock
‘ LINE QUTPUT )
Valeurs nominales > | INEA SALIDA < Valeurs nominales
d'entrée (tension, REDE S.‘\f DA d'entrée (tension,
intensité et fréquence) 700 - 240V A2l T REDEILINE intensité et fréquence)

1~ 8,8A XX =w0
3~ 19AXX]| 3~ XX16AXX |=38
— O

(s3]

50-60HzX 0-300Hz X

(D). C€ @

~

LISTED =

<

i =3

MADE IN BRAZIL -

HECHO EN BRASIL =
FABRICADO NO BRASIL

- J

Etiquette latérale du CFW500

CFWS500A02P6T4NB20C2 Modsle (Smart Code

Amc,le en Sto,c.k 1 2 3456 ?8 du variateur)
umero de sere 1324567890 03H Date de fabrication

Etiquette avant du CFW500 (sous le module d'extension)

Figure 2.3: Description des étiquettes d'identification sur le CFW500

2.5 RECEPTION ET ENTREPOSAGE

Le CFW500 est fourni emballé dans une boite en carton. L'emballage compte une étiquette
d'identification identique a celle qui est sur le coté du variateur.

Vérifiez :
® Que l'identification du CFW500 correspond au modele acheté.
m S'ily a eu des dégats pendant le transport.

Signalez immédiatement tout dégat au transporteur.
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Si le CFW500 n'est pas rapidement installé, entreposez-le dans un endroit propre et sec
(température comprise entre -25 °C et 60 °C (-77 °F et 140 °F)), avec une couverture afin d'éviter
que de la poussiere ne s'accumule a l'intérieur.

ATTENTION !
Quand le variateur est entreposé longtemps, il faut réaliser une réactivation

des condensateurs. Consultez la procédure recommandée dans la section 6.4
MAINTENANCE PREVENTIVE - de ce manuel.
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3 INSTALLATION ET BRANCHEMENTS

3.1 INSTALLATION MECANIQUE

3.1.1 Conditions Environnementales

Eviter :

m Exposition directe au soleil, a la pluie, a une forte humidité ou a I'air de la mer.
m Liquides ou gaz inflammables ou corrosifs.

m Vibrations excessives.

m Particules de poussiére, métalliques ou nuage d'huile.

Conditions environnementales permises pour le fonctionnement du variateur :

m Température ambiante du variateur : entre -10 °C (14 °F) et la température nominale spécifiée
dans le Tableau B.2.

m Pour les températures ambiantes du variateur qui sont supérieures aux valeurs spécifiées ci-
dessus, il faut appliquer 2 % de déclassement de courant pour chaque degré Celsius, avec
une augmentation limitée a 10 °C (50 °F).

m Humidité relative de I'air: 5 % a 95 % sans condensation

m Altitude maximale: jusqu'a 1000 m (3300 pieds) - conditions nominales.

m 1000 m a 4000 m (3300 pieds a 13 200 pieds) - 1 % de déclassement de courant pour chaque
palier de 100 m (328 pieds) au-dessus de 1000 m d'altitude.

m De 2000 m a 4000 m (6600 pieds a 13 200 pieds) au-dessus du niveau de la mer - réduction de
tension maximale (240 V pour les modéles de 200 a 240 V et 480 V pour les modeles de 380 a
480 V) de 1,1 % pour chaque palier de 100 m (330 pieds) au-dessus de 2000 m (6600 pieds).

m Degré de pollution: 2 (selon les normes EN 50178 et UL 508C) avec une pollution non
conductrice. La condensation ne doit pas générer de conduction par les résidus accumulés.

3.1.2 Placement et Montage

Les dimensions externes et le pergage pour le montage, ainsi que le poids net (masse) du variateur
sont indiqués sur la Figure B.1. Pour en savoir plus sur les différents cadres, consultez la Figure
B.4, la Figure B.5, la Figure B.6 et la Figure B.7.

Montez le variateur en position debout on sur une surface plane et verticale. Tout d'abord,
mettez les vis sur la surface ou le variateur sera installé, installez le variateur puis serrez les vis en

observant le couple maximal pour les vis comme indiqué sur la Figure B.1.

Laissez les espaces minimum indiqués sur la Figure B.2 pour permettre la circulation d'air frais.
N'installez pas de composants sensibles a la chaleur juste au-dessus du variateur.
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ATTENTION !
m Sivous installez plusieurs variateurs ala verticale, respectez |'espace minimum

A + B (indiqué sur la Figure B.2) et fournissez un déflecteur d'air afin que la
chaleur qui monte du variateur du bas n'affecte pas le variateur du haut.

® Fournissez des conduites indépendantes pour séparer physiquement
les cébles de signal, de commande et d'alimentation (voir la section 3.2
INSTALLATION ELECTRIQUE).

3.1.2.1 Montage de I'Armoire

Pour les variateurs installés a l'intérieur d'armoires ou de boitiers métalliques, fournissez une
évacuation appropriée, pour que la température reste comprise dans la plage admissible.
Consultez les puissances dissipées dans le Tableau B.2.

A titre indicatif, le Tableau 3.1 indique le débit d'air de ventilation nominale pour chaque cadre.
Méthode de refroidissement : ventilateur avec air circulant vers le haut.

Tableau 3.1: Débit d'air du ventilateur

Cadre CFM I/s m3/min
A 20 9,4 0,56
B 30 14,1 0,85
C 30 14,1 0,85

D (T2)* 100 47,2 2,83

D (T4)* 80 37,8 2,27

(*) T2 - CFWS500 cadre D ligne 200 V (200 & 240 V).
(**) T4 - CFW500 cadre D ligne 400 V (380 & 480 V).

3.1.2.2 Montage en surface

La Figure B.2 illustre la procédure pour I'installation du CFW500 sur la surface de montage.
3.1.2.3 Montage sur rail DIN

Dans les cadres A, B et C, le variateur CFW500 peut également étre monté directement sur un
rail de 35 mm conformément a la norme DIN EN 50.022. Pour ce montage, vous devez d'abord
positionner le verrou © vers le bas puis placer le variateur sur le rail, positionner le verrou © vers
le haut, en immobilisant le variateur.

(*) Le verrou de fixation du variateur sur le rail est indiqué par un tournevis sur la Figure B.2.

3.2 INSTALLATION ELECTRIQUE

DANGER!

A m Les informations suivantes constituent uniqguement un guide pour une
installation correcte. Respectez les réglementations locales en vigueur pour
les installations électriques.

m Vérifiez que I'alimentation secteur CA est débranchée avant de commencer
I'installation.

m Le CFW500 ne doit pas étre utilisé en tant que dispositif d'arrét d'urgence.
Utilisez des dispositifs additionnels appropriés dans ce but.
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ATTENTION !
m Une protection intégrale contre les courts-circuits a semiconducteurs ne

fournit pas de protection de circuit de dérivation. Une protection de circuit
de dérivation doit étre fournie conformément aux codes locaux en vigueur.

3.2.1 Identification des Bornes d'Alimentation et des Points de Masse

Les bornes d'alimentation peuvent avoir différentes dimensions et configurations, en fonction
du modele de variateur, comme indiqué sur la Figure B.3. L'emplacement des connexions
d'alimentation, de mise a la terre et de commande est indiqué sur la Figure A.3.

Description des bornes d'alimentation :

mL/L1, N/L2 et L3 (R, S, T): alimentation CA. Certains modeles ayant une tension de 200-
240 V (voir option des modeles sur le Tableau B.1) peuvent fonctionner en biphasé ou en
triphasé (variateurs monophasés/triphasés) sans déclassement du courant nominal. Dans ce
cas, |'alimentation CA peut étre connectée sur deux des trois bornes sans distinction. Pour les
modeles monophasés uniquement, la tension d'alimentation doit étre connectée a L/L1 et N/L2.

m U, V, W: connexion pour le moteur.

m -UD: pdle négatif de la tension du bus CC.
m BR: connexion de la résistance de freinage.
m +UD: pdle positif de la tension du bus CC.

m DCR: connexion ala bobine d'induction de liaison CC externe (en option). Disponible uniquement
pour les modeles de 28 A, 33 A, 47 A/ 200-240 V et 24 A et 31 A/ 380-480 V.

Comparez le couple maximal des bornes d'alimentation et des points de mise a la terre avec la
Figure B.3.

3.2.2 Cablage d'Alimentation et de Mise a la Terre, Coupe-circuits et Fusibles

ATTENTION!
m Utilisez des serre-cébles pour les cables d'alimentation et de raccordement

de mise a la terre. Le Tableau B.1 indique les cablages, coupe-circuits et
fusibles recommandés.

= Eloignez les équipements et cablages sensibles d'au moins 0,25 m du variateur
et des cables raccordant le variateur au moteur.

m || est déconseillé d'utiliser des minidisjoncteurs (MDU) a cause du niveau
d'actionnement de I'aimant.
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ATTENTION !

Dispositif a courant résiduel (RCD):

m Lors de l'installation d’'un RCD pour assurer la protection contre les risques
d’électrocution, seuls les dispositifs ayant une intensité de déclenchement de
300 mA seront utilisés du cété alimentation du variateur.

m En fonction de I'installation (longueur du cable moteur, type de céble,
configuration multimoteur, etc.), la protection RCD peut étre activée. Contacter
le fabricant du RCD pour choisir le dispositif le plus adapté au variateur.

REMARQUE!

u Les épaisseurs de fil mentionnées dans le Tableau B.1 sont des valeurs
indicatives. Les conditions d'installation et la chute de tension admise maximale
doivent étre prises en compte pour les dimensions de cables appropriées.

m Pour respecter les exigences de la norme UL, utilisez des fusibles ultra rapides
au niveau de |'alimentation du variateur avec une intensité qui ne dépasse pas
les valeurs présentées dans le Tableau B.1.
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3.2.3 Connexions d'alimentation

Ly

Blindage

Alimentation Sectionneur
d'entrée

Fusibles

(*) Les bornes d'alimentation -Ud, BR et +Ud ne sont pas disponibles dans les modéles ayant un cadre A.

meeemmeny

(a) Cadres A,BetC

R|s|]uder]:udpcr[u] v]wl
PE|

Blindage

i p—

—

T =
Alimentation Sectionneur :...._.....'
d'entrée Fusibles

(d) Cadre D

Figure 3.1: (a) et (b) Connexion d'alimentation et de mise a la terre
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3.2.3.1 Connexions d’Entrée

DANGER!
A Montez un dispositif de coupure sur |'alimentation du variateur. Ce composant
déconnecte I'alimentation du variateur si cela est nécessaire (ex. pendant

I'entretien et la maintenance).

le rubrique 3.2.3.3 Réseaux Informatiques.

REMARQUE!

= Latension d'alimentation d'entrée doit &tre compatible avec la tension nominale
du variateur.

m Les condensateurs de correction du facteur de puissance ne sont pas
nécessaires a l'entrée du variateur (L/L1, N/L2, L3 ou R, S, T) et ne doivent
pas étre installés a la sortie (U, V, W).

ATTENTION!
L"alimentation électrique qui alimente le variateur doit avoir un neutre mise a la
terre. Dans le cas de réseaux informatiques, suivre les instructions décrites dans

Capacité de I'alimentation électrique

m Convient pour utilisation dans des circuits pouvant alimenter au maximum 30 000 A, symétrique
a 200 V ou 480 V maximum, quand il y a une protection par fusibles comme spécifié dans le
Tableau B.1.

3.2.3.2 Bobine d'Induction de la Liaison CC/Réactance de I'Alimentation
Electrique

Généralement, les variateurs de la série CFW500 peuvent étre installés directement dans
|'alimentation électrique, sans réactance dans |'alimentation. Néanmoins, vérifiez ce qui suit :

m Afin de préserver l'intégrité et la durée de vie du variateur, il faut avoir une impédance minimale qui
fournit une chute de tension de I'alimentation d'entrée de 1 %. Sil'impédance de I'alimentation
d'entrée (due aux transformateurs et cables) est inférieure aux valeurs indiquées dans ce tableau,
nous recommandons d'utiliser une réactance dans I'alimentation d'entrée.

m Pour le calcul de la réactance de I'alimentation d'entrée nécessaire pour obtenir la chute de
tension ayant le taux voulu, utilisez :

L=1592. AV. Ve [uH]

s, rat *

Etant donné que :
AV - chute d'alimentation d'entrée voulue, en pourcentage (%).

V, - tension de phase dans I'entrée du variateur, en volts (V).
l; = - intensité nominale de sortie du variateur.
f - fréquence d'alimentation d'entrée.
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3.2.3.3 Réseaux Informatiques

du variateur.

informatiques (neutre non mis a la terre ou mis a la terre via une résistance
a forte valeur ohmique), réglez toujours le sectionneur de mise a la terre des
condensateurs du filtre RFI interne sur la position NC (comme indiqué dans
Figure A.2), car ces types de réseau endommagent les condensateurs de filtrage

ATTENTION !
Lorsque des variateurs avec filtre RFI interne sont utilisé dans des réseaux

3.2.3.4 Freinage Dynamique

REMARQUE !
Le freinage dynamique est disponible a partir du cadre B.

Consultez le Tableau B.1 pour les caractéristiques suivantes de freinage dynamique : intensité

maximale, résistance, intensité efficace (*) et épaisseur de cable.

Contacteur

R

Alimentation s
d'entrée

T

-5

Relais

Alimentation de
commande
power supply

Thermostat

Figure 3.2: Installation de la résistance de freinage

(*) L'intensité efficace de freinage peut se calculer ainsi :

t (min)
I or
efficace max J

5
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Etant donné que : t,, correspond & la somme des durées d'actionnement de freinage pendant
les cycles les plus intensifs de cing minutes.

La puissance de la résistance de freinage doit se calculer en prenant en compte la durée de
décélération, I'inertie de la charge et du couple résistif.

Procédure pour Utiliser le Freinage Dynamique :
m Connectez la résistance de freinage entre les bornes d'alimentation +Ud et BR.

m Utilisez un céble torsadé pour la connexion. Séparez ces cables a partir des cables de signal
et de commande.

m Les dimensions des cables en fonction de I'application, en observant les intensités maximales
et efficaces.

m Si la résistance de freinage est montée dans I'armoire du variateur, prendre en compte son
énergie en établissant les dimensions de la ventilation de I'armoire.

DANGER'!

A Le circuit de freinage du variateur interne et la résistance de freinage peuvent
étre endommagés s'ils sont mal dimensionnés ou si la tension de ligne dépasse
la valeur permise maximale. Dans ce cas, la seule méthode garantie pour éviter
une surchauffe de la résistance de freinage et éliminer le risque d'incendie
est l'installation d'un relais de surcharge thermique en série connecté avec la
résistance et.ou I'installation d'un thermostat sur le corps de la résistance, en le
céblant de maniere a ce qu'il déconnecte I'alimentation électrique du variateur
en cas de surchauffe, comme indiqué sur la Figure 3.2 .

m Réglez PO151 sur la valeur maximale en utilisant le freinage dynamique.

m L e niveau de tension sur le bus CC pour I'activation du freinage dynamique est défini par le
parametre PO153 (niveau de freinage dynamique).

m Consulter le manuel de programmation du CFW500.

3.2.3.5 Connexions de Sortie

ATTENTION!
m Le variateur a une protection contre les surcharges du moteur électronique

qu'il faut régler en fonction du moteur entrainé. Quand plusieurs moteurs sont
connectés au méme variateur, installez des relais de surcharge individuels
pour chaque moteur.

m La protection contre les surcharges du moteur disponible dans le CFW500
est conforme a la norme UL508C. Remarques :

1. Intensité de déclenchement égale a 1,2 fois I'intensité nominale du moteur
(PO401).

2. Si les parametres P0156, PO157 et PO158 (intensité de surcharge
respectivement a 100 %, 50 % et 5 % de la vitesse nominale) se reglent
manuellement, la valeur maximale pour respecter la condition 1 est 1,1
x P0O401.
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ATTENTION !

Si un sectionneur ou un contacteur est installé au niveau de I'alimentation
électrique entre le variateur et le moteur, ne I'actionnez jamais avec le moteur
en marche ou avec une tension au niveau de la sortie du variateur.

Les caractéristiques du céable utilisé pour connecter le moteur au variateur, ainsi que son
interconnexion et routage, sont extrémement importantes pour éviter des interférences
électromagnétiques dans un autre équipement et pour préserver la durée de vie des enroulements
et paliers des moteurs commandés.

Eloignez les cables du moteur des autres cables (cables de signal, cables des capteurs, cables
de commande, etc.), comme indigué dans la rubrique 3.2.6 Distance de Séparation des Cables.

Connectez un quatrieme céable entre la mise a la terre du moteur et la mise a la terre du variateur.
Quand vous Utilisez des Cables Blindés pour Installer le Moteur :
m Suivez les recommandations de sécurité de la CEl 60034-25.

m Utilisez la connexion a faible impédance pour fréquences élevées afin de connecter le blindage
de cable sur la mise a la terre. Utilisez les pieces fournies avec le variateur.

m L 'accessoire “kit de blindage des cables d'alimentation et de commande CFW500-KPCSx”
peut étre monté dans la partie inférieure de I'armoire. Figure 3.3 montre un exemple détaillé de
la connexion de I'alimentation électrique et du blindage des cables du moteur sur I'accessoire
CFW500-KPCSA. De plus, cet accessoire permet de connecter le blindage des cébles de
commande.

Figure 3.3: Détails de la connexion de I'alimentation électrique et du blindage des cables du moteur sur
I'accessoire CFW500-KPCSA.
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3.2.4 Connexions de Mise a la Terre

A\

DANGER!

m Le variateur doit étre raccordé a une terre de protection (PE).

m Utilisez la section minimale de raccordement a la terre indiquée dans le
Tableau B.1.

m Le couple de serrage maximal des connexions de mise a la terre est de
1,7 N.m (15 Ibf.in).

m Connecter les points de mise a la terre du variateur sur une tige de mise a la
terre spécifique, soit sur le point de mise a la terre spécifique soit sur le point
de mise a la terre général (résistance < 10 Q).

m Le conducteur neutre doit étre solidement raccordé a la terre ; néanmoins, ce
conducteur ne doit pas s'utiliser pour raccorder le variateur a la terre.

m Ne partagez pas le cablage de mis a la terre avec un autre équipement qui
fonctionne avec des intensités élevées (par ex. : moteurs tres puissants,
soudeuses, etc.).

3.2.5 Connexions de Commande

Les connexions de commande (entrée/sortie analogique, entrée/sortie numérique et interface
RS-485) doivent étre réalisées conformément aux spécifications du connecteur du module
d'extension connecté au CFW500. Consultez le guide du module d'extension dans I'emballage
du produit ou dans le manuel sur le CD du produit. Les fonctions et connexions types pour le
module d'extension standard CFW500-10S sont indiquées sur la Figure 3.4 . Pour en savoir plus
sur les caractéristiques des signaux des connecteurs, consultez le chapitre 8 CARACTERISTIQUES
TECHNIQUES.
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5 8§ 8 3 Connecteur Description
| 1 T T 1 D1 Entrée numérique 1
.............. - g o 2 3 DI2 Entrée numérique 2
E .S g = z % 5 DI3 Entrée numérique 3
L2 S5 il B | N g é é ié 7 D4 Entrée numérique 4
i 9| +24v Alimentation +24 Ve
2 Sortie numérique 1
x - -
2 11 |DO1-RL-NO (Contact NA de relais 1)
C N o
8 13 | DO1-RL-C lSortle numeérique 1.
(Point commun de relais 1)
Sortie numérique 1
18 |DOT-RLNC| 6 ontact NF de relais 1)
2 AO1 Sortie analogique 1
© © 4 GND Référence 0 V
¥ 5 g 6 Al Entrée analogique 1
g & 3 Référence +10 Vce pour
' . Q
------ < o c 8 +10V potentiometre
C
ke} Sortie numérique 2
é 10| DO2-TR (transistor)
C
8| 12| Rs-485 - A RS-485 (borne A)
5 o = > « 14 | RS-485 - B RS-485 (borne B)
< g < o =
o T8 16 GND Référence 0 V
a

(*) L'entrée numérique 2 (DI2) peut également servir d'entrée en fréquence (Fl). Pour en savoir plus, consultez le manuel de
programmation du CFW500.

(**) Pour en savoir plus, consultez les caractéristiques techniques détaillées dans la section 8.2 CARACTERISTIQUES
ELECTRONIQUES/GENERALES.

Figure 3.4: Signaux du connecteur du module d'extension CFW500-10S

L'emplacement du mode d'extension et des interrupteurs DIP pour sélectionner le type d'entrée
analogique et de signal de sortie et terminaison numérique de réseau RS-485 est indiqué sur
la Figure A.2.

Les variateurs CFW500 sont fournis avec les entrées numériques configurées en tant qu'actives
au niveau bas (NPN), les entrées et sorties analogiques configurées pour un signal dans une
tension 0 a 10 V et avec la résistance de terminaison du RS-485 désactivée.

REMARQUE !
@ m Pour utiliser les entrées et/ou sorties analogiques avec un signal en intensite,

il faut régler l'interrupteur S1 et les parametres liés comme indiqué dans le
Tableau 3.2 . Pour en savoir plus, consultez le manuel de programmation du
CFW500.

m Pour changer les entrées numériques de "actives au niveau bas" en "actives
au niveau haut", vérifiez I'utilisation du parametre P0271 dans le manuel de
programmation CFW500.

68 | CFW500



JEE Installation et Branchements

Tableau 3.2: Configuration des interrupteurs pour sélectionner le type de signal d'entrée et de sortie
analogique sur le CFW500-10S

Entrée/ Réglage de Signal
Sortie

Signal Réglage du Paramétre

I'Interrupteur S1 Plage

Al 0a20mA | P0233 =0

Tension | S1.1 =désactivé | 0ai10V | P0233 = 0 (référence directe) ou 2 (référence inverse

ou 2 (référence inverse

référence directe)

Intensité S1.1 = activé

4220 mA | P0233 = 1 (référence directe

AO1 0a20mA | P0253 = 1

Tension S1.2 = activé 0a10V | P0253 = 0 (référence directe) ou 3 (référence inverse

référence directe) ou 4 (référence inverse

(
(
ou 3 (référence inverse
(
Intensité | S1.2 = désactivé E

4220 mA | P0253 = 2 (référence directe) ou 5 (référence inverse,

REMARQUE!
Configuration pour connecter le RS-485 :

m S1.3 = activé et S1.4 = activé : borne RS-485 activée.
m S1.3 = désactivé et S1.4 = désactivé : borne RS-485 désactivée.
Toute autre combinaison des interrupteurs est interdite.

Pour la connexion adéquate des commandes, utilisez:

1.
2.
3.

Calibre des cébles : 0,5 mm2 (20 AWG) a 1,5 mmz2 (14 AWG).

Couple maximal : 0,5 N.m (4,50 Ibf.in) ;

Céblage du connecteur du module d'extension avec céble blindé et séparé de I'autre cablage
(alimentation, commande en 110 V / 220 Vca, etc), comme indiqué dans la rubrique 3.2.6
Distance de Séparation des Cables. Si ces cables doivent croiser d'autres cables, ils doivent
étre croisés perpendiculairement, en étant séparés d'au moins 5 cm au point de croisement.
Connectez le blindage conformément a la figure ci-dessous :

Isolez avec du ruban adhésif
Coté du
variateur

Ne pas connecter a la terre

Figure 3.5: Connexion du blindage

. Les relais, contacteurs, solénoides ou bobines du frein électromécanique installé pres

des variateurs peuvent occasionnellement générer des interférences dans les circuits de
commande. Pour éliminer cet effet, des suppresseurs de résistance-capacité (avec une
alimentation CA) ou des diodes libres (avec alimentation CC) doivent étre connectés en parallele
aux bobines de ces dispositifs.

. Siun IHM externe est utilisé (voir la section 7.2 ACCESSOIRES), le cable qui le connecte au

variateur doit étre séparé d'au moins 10 cm des autres cables dans I'installation.

. Siune référence analogique (Al1) est utilisée et si la fréquence oscille (probleme d'interférence

électromagnétique), interconnectez le GND du connecteur du module d'extension avec la
connexion de mise a la terre du variateur.
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3.2.6 Distance de Séparation des Cables

Fournissez une séparation entre les cables de commande et d'alimentation et entre les cables
de commande (cables de sortie de relais et autres cables de commande) comme indiqué sur
le Tableau 3.3 .

Tableau 3.3: Distance de séparation des cables

Sortie du variateur Longueur Distance de
Intensité nominale du ou des cables | séparation minimale
<o4A < 100 m (330 pieds) | = 10 cm (3,94 pouces)

> 100 m (330 pieds) | =25 cm (9,84 pouces

(
( )
<30 m (100 pieds) | =10 cm (3,94 pouces)
> 30 m (100 pieds) | =25 cm (9,84 pouces)

=28A

3.3 INSTALLATIONS CONFORMES A LA DIRECTIVE EUROPEENNE DE
COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE

Les variateurs avec |'option C2 ou C3 (CFW500...C...) comportent un filtre RFI interne afin de
réduire les interférences électromagnétiques. Ces variateurs, s'ils sont correctement installés,
respectent les exigences de la directive de compatibilité électromagnétique.

La série de variateurs CFW500 est concu exclusivement pour les applications professionnelles.
Par conséquent, les limites d'émission de courants harmoniques par les normes EN 61000-3-2
et EN 61000-3-2/A 14 ne sont pas applicables.

3.3.1 Installation Conforme

1. Variateurs avec filtre RFI en option CFW500...C... (avec le sectionneur de mise a la terre des
condensateurs du filtre RFI interne en position @). Comparez I'emplacement du sectionneur
de mise a la terre avec la Figure A.2.

2. Cables de sortie blindés (cables du moteur) avec le blindage connecté aux deux extrémités,
moteur et variateur, grace a une connexion de faible impédance a fréquence élevée.
Longueur maximale des cables du moteur et les niveaux maximum d'émission par conduction
et par rayonnement conformes au Tableau B.3. Pour en savoir plus (référence du filtre RFI,
longueur de cables du moteur et niveaux d'émission), consultez le Tableau B.3.

3. Cables de commande blindés, qui doivent étre maintenus éloignés des autres cables comme
indiqué sur le Tableau 3.3 .

4. Mise a la terre du variateur conforme aux instruction du rubrique 3.2.4 Connexions de Mise
alaTerre.

5. Alimentation électrique mise a la terre.
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3.3.2 Niveaux d'Emission et d'Immunité

Tableau 3.4: Niveaux d'émission et d'immunité

, Phénomeéne de CEM Noﬂrme &= Niveau
Emission :
Borne secteur
Tension perturbatrice , R )
Plage de fréquence : 150 kHz 2 30 MH2) Elle dépend duA modele de vanategr et de la
- CEI/EN 61800-3| longueur du cable du moteur. Voir Tableau
Perturbation par rayonnement B.3.
électromagnétique
Plage de fréquence: 30 MHz a 1000 MHz)
Immunité:
. . . 1. | 4KV pour décharge par contact et 8 kV pour
Décharge électrostatique (DES) CEI 61000-4-2 8 kV de décharge par afr
Cables d'entrée de 2 kV / 5 kHz
(condensateur de couplage).
- . . Cables de commande de 1 kV / 5 kHz et
Immunité aux décharges transitoires CEI 61000-4-4 cables d'IHM distante.
Cables du moteur de 2 kV / 5 kHz
(condensateur de couplage).
Mode commun de radio-fréquence par CEI61000-4-6 0,15a80MHz; 10V ; 80 % AM (1 kHz).
conduction Cable du moteur, de commande et de I'lHM.
1,2/50 ps, 8/20 us.
Surtensions transitoires CEI61000-4-5 | Couplage ligne a ligne de 1 kV.
Couplage ligne a terre de 2 kV.
. - R . 80 a 1000 MHz
Champ électromagnétique & radio- CEI61000-4-3 | 10 V/m
fréquence 80 % AM (1 kH2).

Définition de la norme CEI/EM 61800-3 : "Entrainements électriques a vitesse variable"

= Environnements :

Premier environnement : environnements incluant les installations de particuliers, telles que des
batiments directement connectés, sans transformateur intermédiaire, a un réseau d'alimentation
électrique basse tension, qui alimente les batiments de particuliers.

Deuxiéme environnement : inclut tous les batiments autres que ceux qui sont connectés
directement a un réseau d'alimentation électrique basse tension, qui alimente les batiments de
particuliers.

Catégories :
Catégorie C1 : variateurs avec une tension nominale inférieure a 1000 V et prévu pour étre utilisé
dans le premier environnement.

Catégorie C2 : variateurs avec une tension nominale inférieure a 1000 V prévu pour étre utilisé
dans le premier environnement, non équipé d'une fiche ni d'installations mobiles. lls doivent étre
installés et mis en service par un professionnel.

REMARQUE !
Un professionnel est une personne ou une organisation qui connait I'installation
et/ou la mise en service des variateurs, y compris leurs aspect de CEM.

Catégorie C3 : variateurs avec une tension nominale inférieure a 1000 V et congus pour
étre utilisés dans le deuxiéme environnement (non congus pour étre utilisés dans le premier
environnement).
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4 |[HM (CLAVIER) ET PROGRAMMATION DE BASE
4.1 UTILISATION DE L'I[HM POUR COMMANDER LE VARIATEUR

L'IHM permet de commander le variateur, de visualiser et de régler tous ses parameétres. L'IHM
présente deux modes de fonctionnement : surveillance et réglage. Les fonctions des touches et
les champs de I'écran actif sur I'lHM varient entre les modes de fonctionnement. Le mode de
réglage comprend trois niveaux.

- En mode de réglage, niveau 1 : appuyez
sur cette touche pour revenir en mode
de surveillance.

- En mode de réglage, niveau 2 : appuyez
sur cette touche pour revenir au niveau 1
du mode de réglage.

- En mode de réglage, niveau 3 : appuyez
sur cette touche pour annuler la nouvelle
valeur (la nouvelle valeur n'est pas
sauvegardée) et revenir au niveau 2 du
mode de réglage.

- En mode de surveillance : appuyez sur
cette touche pour augmenter la vitesse.

- En mode de réglage, niveau 1 : appuyez
sur cette touche pour aller au groupe
précédent.

- En mode de réglage, niveau 2 : appuyez
sur cette touche pour aller au paramétre
suivant.

- En mode de réglage, niveau 3 : appuyez
sur cette touche pour augmenter le
contenu du paramétre.

Appuyez sur cette touche pour définir le
sens de rotation du moteur.

Actif quand :

P0223 = 2 ou 3 en LOCAL et/ou
P0226 = 2 ou 3 en DISTANT

Appuyez sur cette touche pour basculer
entre le mode LOCAL et le mode
DISTANT.

Actif quand :

P0220 =2 ou 3

- En mode de surveillance : appuyez sur cette
touche pour accéder au mode de réglage.

- En mode de réglage, niveau 1 : appuyez sur
cette touche pour sélectionner le groupe de
parametres voulu — le groupe de paramétres
sélectionné s'afficher.

- En mode de réglage, niveau 2 : appuyez sur
cette touche pour afficher le contenu du
parametre afin de le modifier.

- En mode de réglage, niveau 3 : appuyez sur
cette touche pour sauvegarder le nouveau
contenu du parameétre et revenir au niveau 2
du mode de réglage.

- En mode de surveillance : appuyez sur cette
touche pour diminuer la vitesse.

- En mode de réglage, niveau 1 : appuyez sur
cette touche pour aller au groupe suivant.

- En mode de réglage, niveau 2 : appuyez
sur cette touche pour aller au parametre
précédent.

- En mode de réglage, niveau 3 : appuyez sur
cette touche pour diminuer le contenu du
parametre.

Appuyez sur cette touche pour accélérer le
moteur pendant la durée déterminée par la
rampe d'accélération.

Actif quand : P0224 = 0 en LOCAL ou
P0227 = 0 en DISTANT

Appuyez sur cette touche pour décélérer le
moteur pendant la durée déterminée par la
rampe de décélération.

Actif quand :

P0224 = 0 en LOCAL ou

P0227 = 0 en DISTANT

Appuyez sur cette touche pour accélérer le moteur jusqu'a la vitesse définie dans PO122 pendant la durée
déterminée par la rampe d'accélération. La vitesse du moteur est maintenue lorsque la touche est enfoncée,
Quand la touche est relachée, le moteur décélére pendant le temps déterminé par la rampe de décélération,
jusqu'a ce qu'il s'arréte.

Cette fonction est active lorsque toutes les conditions suivantes sont satisfaites :

1. Rotation/arrét = Arrét.

2. Activation générale = Active.

3. P0225 = 1 en LOCAL et/ou P0228 = 1 en DISTANT.

Figure 4.1: Touches de I'lHM
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4.2 INDICATIONS SUR L'ECRAN DE L'IHM

Etat du variateur

A/ Indication secondaire

Menu (pour sélectionner

les groupes de

paramétres) —seulun  _W
groupe de paramétres
s'affiche a la fois.

Unité de mesure
(correspond & la valeur de
I'indication principale)

Histogramme

Ecran principal

Figure 4.2: Champs de I'écran

Groupes de parametres disponibles dans le champ Menu :

m PARAM : tous les paramétres.

®m READ : uniquement parametres en lecture.

= MODIF : uniquement les parameétres modifiés par rapport aux parametres par défaut.
m BASIC : parametres pour |'application basique.

® MOTOR : parametres relatifs aux commandes du moteur.

m 1/0 : parametres relatifs aux entrées et sorties numeériques et analogiques.
m NET : parameétres relatifs aux réseaux de communication.

®m HMI : parameétres pour configurer I'lHM.

m SPLC : parameétres relatifs a SoftPLC.

m STARTUP : parameétres pour démarrage orienté.

Etat du variateur :

m Local : source de commande ou références locales.

m Distant : source de commande ou références distantes.
m 31 sens de rotation par des fleches.

m CONF : erreur de configuration.

m SUB : sous-tension.

= RUN : exécution.

4.3 MODES DE FONCTIONNEMENT DE L'IHM

LLe mode de surveillance permet a |' utilisateur d'afficher jusqu'a trois variables sur I'écran principal,
I'écran secondaire et I'histogramme. Ces champs d'affichage sont définis sur la Figure 4.2 .

Le mode de réglage comprend trois niveaux : Le niveau 1 permet a |'utilisateur de sélectionner les
options du menu pour diriger la navigation dans les parametres. Le niveau 2 permet de naviguer
dans les paramétres du groupe sélectionnés au niveau 1. Le niveau 3, quant a lui, permet de
modifier les parameétres sélectionnés au niveau 2. A la fin de ce niveau, la valeur modifiée est
respectivement sauvegardée ou non si la touche ENTREE ou ECHAP est enfoncée.

Figure 4.3 illustre la navigation de base des modes de fonctionnement de I'lHM.
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=

Mode de surveillance

= |l s'agit de I'état initial de I'HM apres la mise
sous tension et celui de I'écran d'initialisation,
avec les valeurs par défaut.

= Le champ Menu est inactif dans ce mode.

= L'écran principal, I'écran secondaire et
I'histogramme indiquent les valeurs des trois
parametres prédéfinis par P0205, P0O206 et
P0207.

= A partir du mode de surveillance, quand vous
appuyez sur la touche ENTREE/MENU, vous
passez en mode de réglage.

Mode de réglage

Niveau 1:

= |I's'agit du premier niveau du mode de réglage. I
est possible de choisir le groupe de parametres
gréce aux touches M et @,

m L'écran principal, I'écran secondaire,
I'histogramme et les unités de mesure ne
s'affichent pas dans ce niveau.

= Appuyez sur la touche ENTREE/MENU pour
aller au niveau 2 du mode de réglage — sélection
des parametres.

= Appuyez sur la touche RETOUR/ECHAP pour
revenir au mode de surveillance.

PARAM LOC

Niveau 2:

= Le numéro du parametre s'affiche sur I'écran
principal et son contenu sur |'écran secondaire.

= Utilisez les touches M3 et & pour trouver le
paramétre voulu.

= Appuyez sur la touche ENTREE/MENU
pour aller au niveau 3 du mode de réglage —
modification du contenu des parametres.

= Appuyez sur la touche RETOUR/ECHAP pour
revenir au niveau 1 du mode de réglage.

Niveau 3:

m Le contenu des parametres s'affiche sur I'écran
principal et le numéro du parametre s'affiche sur
|'écran secondaire.

= Utilisez les touches M3 et & pour configurer
la nouvelle valeur pour le paramétre sélectionné.

= Appuyez sur la touche ENTREE/MENU pour
valider la modification (sauvegarder la nouvelle
valeur) ou RETOUR/ECHAP pour annuler la
modification (ne pas sauvegarder la nouvelle
valeur). Dans les deux cas, I''HM revient au
niveau 2 du mode de réglage

Surveillance

RETOUR
ECHAP

\ 4

ENTREE
MENU

Réglage
Niveau 1

RETOUR
ECHAP

A

ENTREE
MENU

Réglage
Niveau 2

RETOUR
ECHAP

A A

\

ENTREE
MENU

Réglage
Niveau 3

Figure 4.3: Modes de fonctionnement de I'lHM

REMARQUE!

©

I'erreur soit réinitialisée.

Lorsque le variateur est dans un état d'erreur , I'écran principal indique le numéro
de l'erreur au format Fxxxx. La navigation est permise apres |'activation de la
touche ECHAP, et l'indication Fxxxx va a |'écran secondaire jusqu'a ce que
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REMARQUE !

Lorsque le variateur est dans un état d'alarme, I'écran principal indique le numéro
de I'alarme au format Axxxx. La navigation est permise apres |'activation de
n'importe quelle touche, et l'indication Axxxx va a I'écran secondaire jusqu'a
ce gue la situation soit résolue.

REMARQUE !

Une liste de parametres est présentée dans la référence rapide des parameétres.
Pour en savoir plus sur chaque parametre, consultez le manuel de programmation
du CFW500.
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5 MISE SOUS TENSION ET DEMARRAGE

5.1 PREPARATION ET MISE SOUS TENSION

La variateur doit étre installé conformément au chapitre 3 INSTALLATION ET BRANCHEMENTS

DANGER!!
A Débranchez toujours I'alimentation principale avant d'effectuer une connexion
sur le variateur.

1. Vérifiez que les connexions d'alimentation, de mise a la terre et de commande sont correctes
et serrées.

2. Videz le variateur et I'entrainement, le cas échéant.

3. Vérifiez que les connexions du moteur, son intensité et sa tension correspondent au variateur.

4. Désaccouplez mécaniquement le moteur de la charge. Si le moteur ne peut pas étre
désaccouplé, vérifiez que la rotation dans les deux sens (horaire et anti-horaire) n‘'endommagera
pas la machine et ne causera pas d'accidents.

5. Fermez tous les couvercles des variateurs ou de I'entrainement.

6. Mesurez la tension de I'alimentation d'entrée et vérifiez si elle est comprise dans la plage
admissible, comme présenté dans le chapitre 8 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES.

7. Mettez sous tension I'entrée : fermez le sectionneur.

8. Vérifiez que la mise sous tension a réussi.

L'écran de I'lHM indique :
PARAM LOC CONF
REM SUB -888-8 8
MODlF 3 RUN

-08805:

symp—---------

Figure 5.1: Affichage de I'lHM au moment de la mise sous tension.
Le variateur exécute certaines routines liées au transfert de données (configurations des paramétres

et/ou SoftPLC). L'indication de certaines routines est présentée dans I'histogramme. Aprés ces
routines, s'il n'y a aucun probléme, I'écran affichera le modele de surveillance.

5.2 DEMARRAGE

Le démarrage est expliqué tres simplement, en utilisant les fonctionnalités de programmation
avec les groupes de parametres existants dans les menus STARTUP et BASIC.
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5.2.1 Menu STARTUP

5.2.1.1 Type de Commande V/f (P0202 = 0)

Séq. Indication sur I'écran/action Séq. Indication sur I'écran/action
Loc PARAM LOC
n U“‘
1 Uo 2
L] - 100 0 50 100
= Mode de surveillance. | = Le groupe PARAM est sélectionné, appuyez sur
= Appuyez sur la touche ENTREE/MENU pour les touches M3 ou pour sélectionner le
accéder au 1 niveau du mode de programmation. groupe STARTUP.
Loc Loc
~ ~ 8
3 4 P u 8 u 8
STARTUP | w . STARTUP w .
= Lorsque le groupe STARTUP est sélectionné, ® Sinécessaire, appuyez sur ENTREE/MENU pour
appuyez sur la touche ENTREE/MENU. modifier le contenu de “P0202 - type de commande”
pour P0202 = 0 (V/f).
Loc Loc
ne ne 1IN
~ P ucu ~ oy
0 040 -
5 6
STARTUP - - STARTUP| " .
u Quand’la valeur voulue est atteinte, appuyez sur m Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0401 —
ENTREE/MENU pour sauvegarder la modification. Intensité nominale du moteur”.
® Appuyez sur la touche a pour le parametre = Appuyez sur la touche a pour le parametre
suivant. suivant.
Loc Loc
171N 50
~ iy ~ o
7 P U qU 8 - 8 P U qU 3
STARTUP - - STARTUP - -
m Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0402 — m Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0403 —
Vitesse nominale du motea". Fréquence nominale du mﬁjr”.
® Appuyez sur la touche pour le parametre = Appuyez sur la touche pour le parametre
suivant. suivant.
9
= Pour terminer la routin'e de démarrage, appuyez sur
la touche RETOUR/ECHAP.
= Pour revenir au mode de surveillance, rappuyez sur
la touche RETOUR/ECHAP.

Figure 5.2: Séquence du groupe de démarrage pour la commande V/f
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5.2.1.2 Type de Commande VVW (P0202 = 5)

Seq Indication sur I'écran/action Seq Indication sur I'écran/action
PARAM LOC PARAM LOC
S 3 i
1 * 2
L] - 100 0 50 100

= Mode ge surveillance. Appuyer sur la touche = Le groupe PARAM est sélectionné, appuyez sur
ENTREE/MENU pour accéder au 1° niveau du les touches M3 ou pour sélectionner le
mode de programmation. groupe STARTUP.

Loc Loc n
~ ~ U

3 4 P u LJ u 8
STARTUPH 50 100 STARTUPD 0 100

= Lorsque le groupe STARTL'JP est sélectionné, ® Appuyez sur le touche ENTREE/MENU et grace

appuyez sur la touche ENTREE/MENU. aux touches et @ régler la valeur sur 5, ce
qui active le mode de commande VVW.
Loc oc
Po20¢ L 5
ucu ~
5 5 6 P u 3 U Lj
STARTUP - - STARTUP| o ™
= Appuyez sur ENTREE/MENU pour sauvegarder la ® Appuyez sur la touche O pour procéder au
modification de P0202. démarrage de VVW.
Loc Loc
50 2ed
~ 1au i
n100 nynn.
7 P u 3 9 9 8 P u B U
STARTUP, - . SN » "

m Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0399 — ® Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0400 —
Performance nominale du moteur” ou appuyez sur Tension nominale du moteur” ou appuyez sur la
la touche pour le prochain parametre. touche pour le prochain parametre.

Loc Loc
I.B 1N
~ X -~ 1y
o PGqU, 10 PUL‘UE,_
STARTUP ” - STARTUP - -

= Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0401 — = Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0402 —
Intensité nominale du moteur” ou appuyez sur la Rotation nominale du moteur” ou appuyez sur la
touche M3 pour le prochain paramétre. touche M3 pour le prochain paramétre.

Loc [
60 5
~ (] -
; P40 3 2 POYUM
STARTUP - - s L » ™

m Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0403 — m Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0404 —
Fréquence nominale du moteur” ou appuyez sur la Puissance nominale du moteur” ou appuyez sur la
touche M3 pour le prochain paramétre. touche M3 pour le prochain paramétre.
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Seq Indication sur I'écran/action Seq Indication sur I'écran/action
0o nan Loc A
13 STARTUP - . 14 STARTUP | © 0
m Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0407 = Maintenant, I''HM affiche I'option pour effectuer le
— Facteur de puissance nominal du moteur” ou réglage automatique. Dés que possible, effectuer
appuyez sur la touche a pour le prochain le réglage automatique. Pour activer le effectuer
parameétre. le réglage automatique, réglez la valeur de P0408
sur “1”.
LOC CONF
P L‘ﬂ B Loc M
~ RUN ~ U
STARTUP pmmmmmm - STARTUP | ® 0
15 . . - 16 Ao . )
m Pendant le réglage automatique, I''HM indiquera = Alafin du réglage automatique, la valeur de PO408
simultanément I'état de “RUN” et “CONF”. Quant revient automatiquement a “0”, de plus I'état de
a I'histogramme, il indiquera la progression de “RUN” et “CONF” sont effacés.
I'opération. = Appuyez sur la touche M3\ pour le paramétre
® Quant a I'histogramme, il indiquera la progression suivant.
de I'opération. Le réglage automatique peut étre
interrompu a tout moment grace a la touche @
Lo Loc
~ 338 -
- STARTUP " - - STARTUP | o .
= Le résultat du réglage automatique est la valeur en ® Pour quitter le menu §TARTUP, appuyez
ohms de la résistance du stator du moteur indiquée simplement sur RETOUR/ECHAP.
dans P0409.
= |l s'agit du dernier parametre du réglage automatique
du mode de commande VVW. Appuyez sur la
touche M pour revenir au parameétre initial P0202.
PARAM LOC n
~ 1R}
88 :
19
® Grace aux touches M et W | sélectionnez le
menu voulu ou rappuyez sur la touche RETOUR/
ECHAP pour revenir directement au mode de
surveillance de I'lHM.

Figure 5.3: Séquence du groupe de démarrage pour la commande VVW.
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5.2.2 Menu BASIC - Application Basique

Seq Indication sur I'écran/action Seq Indi sur I'écran/action
Loc 3” PARAM LOC
™ 1N} ~
8 ﬂ i
-
1 2
L] e [ 50 100
= Mode de surveillance. Appuyer sur la touche = Le groupe PARAM est sélectionné, appuyez sur
ENTREE/MENU pour accéder au 1¢ niveau du les touches ou pour sélectionner le
mode de programmation. groupe BASIC.
roc = 1nn
~ oy
N N P U l U U
3 0 50 100 4 L L] L
= Lorsque le groupe BASIC est sélectionné, appuyez ® La routine d'application basique est démarrée. Si
sur la touche ENTREE/MENU. nécessaire, modifiez le contenu de “P0100 — Durée
d'accélération”.
= Appuyez sur la touche M3 pour le paramétre
suivant.
Loc
100 L
-~
BASIC ™ v
PO 0133
5 Ui, . u
L] - e L] = "
®  Sinécessaire, modifiez le contenu de “P0101 — Durée = Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0133 —
de décélération”. Vitesse minimale”.
= Appuyez sur la touche a pour le parametre = Appuyez sur la touche a pour le parametre
suivant. suivant.
Loc Loc
~  b&0 100
-
BASIC
n . n
u o *
7 8
L - "W L] L] 100
® Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0134 — = Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0135 —
Vitesse maximale”. Intensité de sortie maximali”.
= Appuyez sur la touche a pour le parametre ® Appuyez sur la touche pour le parametre
suivant. suivant.
Loc
SIf'I
-~ I
8 ﬂ i
-
9
L] - e
= Pour terminer la routine de démarrage, appuyez sur
la touche RETOUR/ECHAP.
= Pour revenir au mode de surveillance, rappuyez sur
la touche RETOUR/ECHAP.

Figure 5.4: Séquence du groupe d'application basique
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6 DEPANNAGE ET MAINTENANCE

6.1 ERREURS ET ALARMES

REMARQUE !

Consultez la référence rapide et le manuel de programmation du CFW500 pour
en savoir plus sur chaque erreur ou alarme.

6.2 SOLUTIONS AUX PROBLEMES LES PLUS FREQUENTS

Tableau 6.1: Solutions aux problémes les plus fréquents

Probléme

Point a vérifier

Action corrective

Le moteur ne
démarre pas

Cablage incorrect

. Inspectez toutes les connexions d'alimentation et de

commande.

Référence analogique
(si utilisée)

1.
. Vérifiez I'état du potentiometre de contrdle (si utilisé).

\S)

Vérifiez que le le signal externe est bien connecté.

Mauvais réglages

. Vérifiez que les valeurs des parameétres sont correctes pour

|'application.

Erreur

=y

. Vérifiez si le variateur est désactivé a cause d'une condition

d'erreur.

Calage du moteur

N —

Diminuez la surcharge du moteur.

. Augmentez PO136 et PO137 (V/f).

La vitesse du

moteur oscille.

Faux contacts

=y

N

. Arrétez le variateur, coupez I'alimentation électrique et serrez

toutes les connexions.
Vérifiez toutes les connexions internes du variateur.

Potentiométre de
référence de vitesse
défectueux.

ry

. Changez le potentiométre.

Oscillation de la
référence analogique
externe

. Déterminer la cause de I'oscillation. Si la cause est un bruit

électrique, utilisez des cables blindés ou séparez-les du
cablage d'alimentation ou de commande.

. Connectez le GND de la référence analogique avec la

connexion de mise a la terre du variateur.

Vitesse du
moteur trop
élevée ou trop
lente

Réglages incorrects
(limites de référence)

. Vérifiez que le contenu de P0O133 (vitesse minimale) et de

P0134 (vitesse maximale) est bien réglé pour le moteur et
I'application utilisés.

Signal de commande et
référence analogique
(si utilisée)

2

. Vérifiez le niveau du signal de controle de référence.
. Vérifiez le réglage (gain et décalage) des parametres P0232

a P0240.

Plaque signalétique du
moteur

. Vérifiez que le moteur utilisé correspond a I'application.

Affichage
désactivé

Connexion de I'HM

=y

. Inspectez les connexions de I'lHM externe du variateur.

Tension d’alimentation

1

. Les valeurs nominales doivent étre comprises dans les limites

spécifiées ci-dessous :
Alimentation 200-240 V - Min : 170 V - Max : 264 V.
Alimentation 380-480 V : - Min : 323 V - Max : 528 V.

Fusible d'alimentation
principale ouvert

1.

Changez les fusibles.
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6.3 DONNEES A FOURNIR A L'ASSISTANCE TECHNIQUE

Pour une question ou une demande de service, il est important d'avoir a portée de main les
données suivantes:

m Modeéle de variateur.

= Numéro de série et date de fabrication de la plaque signalétique du produit (voir la section 2.4
ETIQUETTES D'IDENTIFICATION).

m Version du logiciel installée (voir PO023 et P0024).

m Informations sur I'application et la programmation exécutée.

6.4 MAINTENANCE PREVENTIVE

DANGER!!
A Débranchez toujours I'alimentation principale avant d'entrer en contact avec un
appareil électrique associé au variateur.

Des tensions élevées peuvent encore étre présentes, méme apres déconnexion
de l'alimentation. Pour éviter les risques d’électrocution, attendre au moins 10
minutes aprés avoir coupé I'alimentation d’entrée pour que les condensateurs
de puissance soient totalement déchargées. Raccordez toujours la masse de
I'appareil a une terre protectrice (PE).

ATTENTION !
Les cartes électroniques ont des composants sensibles aux décharges

électrostatiques.

Ne touchez pas directement les composants ou les connecteurs. Au besoin,
touchez d'abord le cadre métallique mis a la terre ou utilisez un bracelet
antistatique approprié.

Ne testez pas le potentiel appliqué au variateur !

Si nécessaire, contactez WEG.

Les variateurs nécessitent peu d'entretien s'ils sont installés dans un environnement approprié
et avec des conditions de fonctionnement adéquates. Le Tableau 6.2 indique les procédures et
intervalles principaux pour la maintenance de routine. Le Tableau 6.3 suggere des inspections
sur le produit tous les 6 mois aprées démarrage.
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Tableau 6.2: Maintenance préventive

Maintenance Intervalle Instructions
Remplacement des Au bout de 40 000 heures
. ) Remplacement
ventilateurs de fonctionnement.

Chague année & partir Mettez sous tension le variateur avec une
Si le variateur X part tension comprise entre 220 et 230 Vca,
. | de la date de fabrication . . .
est entreposé | . L monophasé ou triphasé, 50 ou 60 Hz,
imprimée sur la plaque ) )
(pas en . i ) .| pendant au moins une heure. Ensuite,
Condensateur signalétique du variateur (voir - . .
. ; usage). . : ETT coupez I'alimentation et attendez au moins
électrolytique “Réactivation” la section 2.4 ETIQUETTES 24 heures avant d'utiliser le variateur (de le
D’IDENTIFICATION). .
remettre sous tension).
Variateur Contactez I'assistance technique de
en usage : Tous les 10 ans. WEG pour obtenir une procédure de
remplacement remplacement.
Tableau 6.3: Inspection périodique tous les 6 mois
Composant Anomalie Action corrective

Bornes, connecteurs

Vis desserrées

Faux contacts

Resserrez-les

Ventilateurs/systemes de
refroidissement ©

Ventilateurs sales

Nettoyage

Bruit acoustique anormal

Changez le ventilateur

Ventilateur bloqué

Vibrations anormales

Nettoyage ou

Saleté

remplacement
Poussiére dans les filtres d'air
o Accumulation de poussiere, huile, humidité, etc. | Nettoyage

Cartes de circuit imprimé
Odeur Remplacement

Module d'alimentation/ Accumulation de poussiere, huile, humidité, etc. | Nettoyage

connexion d'alimentation Vis de connexion desserrées Vissage
Décoloration/odeur/fuite d'électrolytes

Condensateurs de bus CC Soupape de sécurité dilatée ou rompue Remplacement

(liaison CO) pap P P
Dilatation du cadre

N . . Décoloration

Résistances d'alimentation Remplacement

Odeur
) Accumulation de poussiére
Source froide Nettoyage

(*) Le ventilateur du CFW500 peut étre facilement changé comme indiqué sur la Figure 6.1 .

6.5 INSTRUCTIONS DE NETTOYAGE

Quand le variateur doit étre nettoyé, suivez les instructions ci-dessous :

Systeme de ventilation :

m Débranchez I'alimentation du variateur et attendez 10 minutes.

m Enlevez la poussiére accumulée dans |'ouverture de ventilation grace a une brosse en plastique

ou un chiffon.

® Enlevez la poussiere accumulée sur les ailettes du dissipateur thermique et sur les pales du
ventilateur avec de I'air comprimé.
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Débloquez les fixations Démontage du Débranchement du Cable débranché
du couvercle du ventilateur cable
ventilateur.

Figure 6.1: Démontage du ventilateur du dissipateur thermique
Cartes :
m Débranchez I'alimentation du variateur et attendez 10 minutes.

m Déconnectez tous les cables du variateur, en les identifiant tous afin de pouvoir les reconnecter
correctement.

m Enlevez le couvercle en plastique et le modulg d'extension (voir chapitre 3 INSTALLATION ET
BRANCHEMENTS et ANNEXE B — CARACTERISTIQUES TECHNIQUES).

m Enlevez la poussiere accumulée sur les cartes grace a une brosse anti-statique et/ou un pistolet
d'air comprimé a ions.

m Utilisez toujours un bracelet antistatique.
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7 KITS EN OPTION ET ACCESSOIRES
7.1 KITS EN OPTION

Les kits en option sont des ressources matérielles ajoutées au variateur dans le procédé de
fabrication Par conséquent, certains modéles ne peuvent pas recevoir toutes les options
présentées.

Veérifiez les kits en option disponibles pour chague modele de variateur dans le Tableau 2.2 .
7.1.1 Filtre RFI

Les variateurs avec code CFW500...C... permettent de réduire la perturbation par conduction
transmise par le variateur a l'alimentation principale dans une bande de haute fréquence
(>150 kHz). Il faut atteindre les niveaux maximum d'émission par conduction des normes de
compatibilité électromagnétiques telles que EN 61800-3 et EN 5501 1. Pour en savoir plus, voir la
section 3.3 INSTALLATIONS CONFORMES A LA DIRECTIVE EUROPEENNE DE COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE.

ATTENTION !
Lorsque des variateurs avec filtre RFI interne sont utilisés dans des réseaux

informatiques (neutre non mis a la terre ou mis a la terre via une résistance
a forte valeur ohmique), réglez toujours le sectionneur de mise a la terre des
condensateurs du filtre RFI interne sur la position NC (comme indiqué dans
Figure A.2), car ces types de réseau endommagent les condensateurs de filtrage
du variateur.

7.1.2 Indice de Protection Nema 1

Les variateurs avec code CFW500...N1 sont utilisés quand I'indice de protection Nema 1 est
souhaité et/ou lorsque des conduites métalliques sont utilisées pour le cablage du variateur.

7.2 ACCESSOIRES

Les accessoires sont des ressources matérielles qui peuvent étre ajoutées dans |'application. Par
conséquent, certains modeles peuvent recevoir toutes les options présentées.

Les accessoires s'intégrent rapidement et facilement aux variateurs grace au concept “Plug and
Play”. Quand un accessoire est connecté au variateur, les circuits de commande identifient le
modéle et renseignent le code de I'accessoire connecté dans le paramétre PO027. L'accessoire
doit étre installé ou modifié avec le variateur hors tension. lls peuvent étre commandés séparément,
et sont expédiés dans leur propre emballage contenant les composants et manuels avec les
instructions détaillées pour leur installation, utilisation et réglage.
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Tableau 7.1: Modeéles d'accessoires

Réf. WEG Nom Description
A ires de C: d

11518579 CFW500-10S Module d'extension standard
11769748 CFW500-10D Module d'extension d'entrée et de sortie (E/S) numérique
11769749 CFW500-I0AD Module d'extension d'entrée et de sortie (E/S) numérique et analogique
11635754 CFW500-I0R Relais de module d'extension de communication de sortie numérique
11631564 CFW500-CUSB Module d'extension de communication USB
11593087 CFW500-CCAN Module d'extension de communication CAN
11651206 CFW500-CRS232 Module d'extension de communication RS-232
11950925 CFW500-CRS485 Module d'extension de communication RS-485
11769750 CFW500-CPDP Module d'extension de communication PROFIBUS
12619000 CFW500-ENC Module d'entrée de codeur M

Module de Mémoire Flash
11636485 CFW500-MMF Module de mémoire flash

IHM Externe

11833992 CFW500-HMIR IHM distant série
12330016 CFW500-CCHMIROTM Kit de cable d'HM distant série de 1 m
12330459 CFW500-CCHMIR02M Kit de cable d'HM distant série de 2 m
12330460 CFW500-CCHMIR0O3M Kit de cable d'IHM distant série de 3 m
12330461 CFW500-CCHMIRO5M Kit de céble d'lHM distant série de 5 m
12330462 CFW500-CCHMIR75M Kit de cable d'lHM distant série de 7,5 m
12330463 CFW500-CCHMIR10M Kit de cable d'IHM distant série de 10 m

Accessoires Mécaniques
11527460 CFW500-KN1A Kit Nema 1 pour cadre A (option N1 standard)
11527459 CFW500-KN1B Kit Nema 1 pour cadre B (option N1 standard)
12133824 CFW500-KN1C Kit Nema 1 pour cadre C (option N1 standard)
12692970 CFW500-KN1D Kit Nema 1 pour cadre D (option N1 standard)
11951056 CFW500-KPCSA Kit pour blindage de cables d'alimentation — cadre A
11951108 CFW500-KPCSB Kit pour blindage de cables d'alimentation — cadre B
12133826 CFW500-KPCSC Kit pour blindage de cables d'alimentation — cadre C
12692971 CFW500-KPCSD Kit pour blindage de cables d'alimentation — cadre D
12473659 - Tore magnétique M-049-03 (MAGNETEC)
12480705 - Tore magnétique B64290-S8615-X5 (EPCOS)

(1) L'accessoire CFW500-ENC ne doit étre utilisé qu'avec la version 2.00 du logiciel principal du plus récent.

CFWS500-10S

Tableau 7.2: Configurations d'E/S de modules d'extension

CFW500-10D

CFW500-I0AD

CFW500-I0R

CFW500-CUSB

CFW500-CCAN

CFW500-CRS232

CFW500-CRS485

CFW500-CPDP

CFW500-ENC500
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8 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

8.1 CARACTERISTIQUES DE L'ALIMENTATION

Alimentation électrique :

m Tolérance : -15 % a +10 %.
m Fréquence : 50/60 Hz (48 Hz a 62 Hz).

m Déséquilibre des phases : 3 % de la tension d'entrée nominale phase a phase.

m Sous-tension conforme a la catégorie lll (EN 61010/UL 508C).

m Tension transitoire conforme a la catégorie Il

m Maximum de 10 connexions (cycles de démarrage — marche/arrét) par heure (1 toutes les

6 minutes).

m Rendement type : > 97 %.

Pour en savoir plus sur les caractéristiques techniques, voir 'ANNEXE B — CARACTERISTIQUES

TECHNIQUES.

8.2 CARACTERISTIQUES ELECTRONIQUES/GENERALES

Tableau 8.1:

Caractéristiques électroniques/générales

METHODE DE

COMMANDE

= Type de commande :

- V/f (scalaire) ;

- VVW : Commande vectorielle de tension.
= PWM SVM (modulation vectorielle d'espace)

FREQUENCE DE
SORTIE

= 0a500 Hz, résolution de 0,015 Hz.

COMMANDE V/f

DE
PERFORMANCE

Régulation de vitesse : 1 % de la vitesse nominale (avec
compensation de glissement).
Plage de variation de vitesse : 1:20

COMMANDE
VECTORIELLE
(vvw)

= Reégulation de vitesse : 1 % de la vitesse nominale.
= Plage de variation de vitesse : 1:30.

ENTREES ©

ANALOGIQUES

= 1 entrée isolée. Niveaux : (0 a 10) V ou (0 a 20) mA / (4 a 20)
Erreur de linéarité < 0,25 %.

Impédance : 100 kQ pour I'entrée de tension, 500 Q pour I'entrée
de courant.

Fonctions programmables.

Tension maximale admise dans I'entrée : 30 Vcc.

mA.

NUMERIQUES

4 entrées isolées.

Fonctions programmables :

- actif au niveau haut (PNP) : niveau bas maximum de 15 Vcc.

niveau haut minimum de 20 Vcc.

- actif au niveau bas (NPN) : niveau bas maximum de 5 Vcc.
niveau haut minimum de 9 Vcc.

= Tension d'entrée maximale de 30 Vcc.

Intensité d'entrée : 4,5 mA.

= |ntensité d'entrée maximale : 5,5 mA.
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SORTIES ©

ANALOGIQUES

1 entrée isolée. Niveaux (0 a 10) V ou (0 a 20) mA ou (4 a 20) mA.
Erreur de linéarité < 0,25 %.

Fonctions programmables.

RL=10kQ (0a10V)ouRL <500 Q (0a20mA/4a?20mA).

SORTIES ©

RELAIS

1 relais avec contact NA/NF.
Tension maximale : 240 Vca.
Intensité maximale : 0,5 A.
Fonctions programmables.

TRANSISTOR

= Fonctions programmables.

1 dissipateur thermique ouvert de sortie numérique isolée (utilise
comme référence une alimentation de 24 Vcc).

Intensité maximale : 150 mA®™ (capacité maximale de I'alimentation
de 24 Vce).

ALIMENTATION
ELECTRIQUE

Alimentation de 24 Vcc -15 % + 20 %. Capacité maximale :
150 mA™.
Alimentation 10 Vcc. Capacité maximale : 2 mA.

INTERFACE DE

COMMUNICATION
RS-485

Isolée RS-485.
Protocole Modbus-RTU avec communication maximum de
38,4 kbits/s.

PROTECTION

DE SECURITE

Surintensité/court-circuit polyphasé dans la sortie.
Surintensité/court-circuit de mise a la masse d'une phase dans
la sortie.

Sous/surtension.

Surchauffe dans le dissipateur thermique.

Surcharge dans le moteur.

Surcharge dans le module d'alimentation (IGBT).

Alarme/erreur externe.

Erreur de réglage.

INTERFACE
HUMAIN-
MACHINE (IHM)

IHM STANDARD

9 touches : Marche/arrét, fleche haut, fleche bas, sens de rotation,
jog, local/distant, RETOUR/ECHAP et ENTREE/MENU.

Ecran LCD.

Consulter/modifier tous les parametres.

Précision des indications :

- Intensité : 5 % de I'intensité nominale.

- résolution de vitesse : 0,1 Hz.

ENVELOPPE

1P20

Modéles de cadre A, B et C.

NEMA1/IP20

Modeles de cadre A, B et C avec kit NEMA1.

(*) Le nombre et/ou le type d'entrées/sorties analogiques/numériques peut varier. En fonction du module d'extension
(accessoire) utilisé. Pour le tableau ci-dessus, le module d'extension a été pris en compte. Pour en savoir plus, consultez le
manuel de programmation fourni avec I'élément en option ou sur le CD-ROM.

(**) La capacité maximum de 150 mA doit étre prise en compte en ajoutant la charge de I'alimentation de 24 V et la sortie du
transistor, ¢'est-a-dire que la somme de la consommation des deux ne doit pas dépasser 150 mA.
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8.2.1 Codes et normes

Tableau 8.2: Codes et normes

NORMES DE
SECURITE

UL 508C — Equipement de conversion de puissance.

UL 840 - Coordination d'isolement inclut les distances de sécurité et de glissement
pour la matériel électrique.

EN 61800-5-1 — Exigences de sécurité électriques, thermiques et énergétiques.
EN 50178 — Equipements électroniques utilisés dans les installations de puissance.
EN 60204-1 — Sécurité de machines. Matériel électrique de machines. Partie 1 :
Regles générales.

Remarque : Pour que la machine soit conforme a cette norme, le fabricant de
la machine a la responsabilité d'installer un dispositif d'arrét d'urgence et un
dispositif de déconnexion pour I'alimentation électrique d'entrée.

EN 60146 (IEC 146) — Convertisseurs a semiconducteurs.

EN 61800-2 — Entrainements électriques de puissance a vitesse variable — Partie
2 : Exigences générales — Instructions de dimensionnement pour systémes
d'entrainement de puissance a fréquence variable en courant alternatif et basse
tension

NORMES DE
COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE
(CEM)

EN 61800-3 - Entrainements électriques de puissance a vitesse variable — Partie
3 : Norme de produits CEM incluant des méthodes d'essai spécifiques.

EN 55011 - Limites et méthodes de mesure de caractéristiques de perturbations
radio d'équipements industriels, scientifiques et médicaux (ISM) a fréquence
radioélectrique.

CISPR 11 — Appareils industriels, scientifiques et médicaux (ISM) a fréquence
radioélectrique - Caractéristiques de perturbations électromagnétiques - Limites
et méthodes de mesure.

EN 61000-4-2 — Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4 : Techniques
d'essai et de mesure - Section 2 : Essais d'immunité aux décharges
électrostatiques.

EN 61000-4-3 — Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4 :
Techniques d'essai et de mesure - Section 3 : Essai d'immunité aux champs
électromagnétiques rayonnés aux fréquences radioélectriques.

EN 61000-4-4 — Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4 : Techniques
d'essai et de mesure - Section 4 : Essais d'immunité aux transitoires électriques
rapides en salves.

EN 61000-4-5 — Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4 : Techniques
d'essai et de mesure - Section 5 : Essais d'immunité aux ondes de choc.

EN 61000-4-6 — Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4 : Techniques
d'essai et de mesure - Section 6 : Immunité aux perturbations conduites, induites
par les champs radioélectriques.

NORMES DE
CONSTRUCTION
MECANIQUES

EN 60529 - Degrés de protection procurés par les enveloppes (code IP).
UL 50 — Enveloppes pour appareils électriques.
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MNepeyeHb U3MeHeHui

[anee npeacrasneHbl N3MEHEHWs, BHECEHHbIE B JaHHOE PYKOBOACTBO.

Pepakuus

Onucanue Cnasa

00

Mepsoe nsnaxve -

01

O6Lwuin 0630p -

©

NPUMEYAHUE.

Mpeobpaszosatenn 4acToTel CFW500 noctaBnsoTcs co cneaytolmm yCTaHoB-

NEHHbIMWN MO YMOMYaHWIO NapamMeTpamu:

® 60 My ana mopenelt 6e3 BCTPOEHHOro dounbTpa

m 50 My Ana Mopener co BCTPOEHHbIM UNbTPOM (COornacHo Koay Mpov3BO-
antens, Hanpumep: CFW500A04P3S2NB20C2).

BHUMAHUE!

Heo6xoaumo npoBepuTb YacTOTY TOKa NUTalOLLEN CeTu.

B cnyvae, ecnu 4acTtoTa TOoka nuTaloLLert CeTu OTNM4aeTca OT YacTOTbl TOKa,
Ha KOTOPYHO YCTPOMCTBO ObINO HAacTpoeHo Ha 3aBofae (cM. P0403), Heobxoammo
BbINOMHUTL CMEAyIOLLYIO HACTPOWIKY:

mP0204 =5 ona 60 'y

= P0204 = 6 ona 50 'y,

[aHHas HacTpoika BbINOMHAETCA OAHOKPATHO.

Bonee nogpobHas HdopmMaums No HacTpokam napameTpa P0204 npueepeHa
B pyKoBOACTBE Mo HacTpoike CFW500.
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MpaBuna TeXHUKN 6€30MacHOCTU

1 MPABUJTIA TEXHUKW BE3OMNACHOCTHU

B naHHOM pyKOBOMACTBE COAEPXMUTCS Heobxoammas MHopMaums Ans NpaBuibHOro UCMonb30-
BaHwWs npeobpasosarens Yactotel CFW500.

K pabote ¢ pgaHHbIM YCTPOWCTBOM [OMyCKaeTCsi TOMbKO MepcoHasn, obnafatolimii cooTBeT-
CTBYIOLLIEW KBanuMdmMKaumen v NpoLleaunin Hadnexallyto noarotoBky. Kpome Toro, nepcoHan
[IOSKEH BbINONHATL TpeboBaHus TexHWkM 6e3onacHocTi, paspadoTaHHble B COOTBETCTBMN
C [eicTBYOLMMN MO MECTy 3KChiyataumm ycTpoicTBa cTaHaapTamu. HapywieHne Tpebo-
BaHW TEXHNKM 6€30MacHOCTN MOXET CO3MaThb Yrpo3y AN XMU3HW 1 3A0POBbSA NepcoHana n/mnm
NPVBECTM K MNOBPEXAEHNIO 0O60PYAOBAHUS.

1.1 3HAKWN BE3OMACHOCTWU, NPUMEHAEMbIE B JAHHOM
PYKOBO/CTBE

OMACHOCTb!

A PekoMmeHgaLmn, ykasaHHble B JaHHOM MpedynpexaeHny, npeaHasHaqeHbl ans
3aLUMTLI MOMb30BATENS OT YrPO3 [/ XKU3HW 1 3[0POBbS, a TakxKe As NpefoT-
BpALLIEHMA KPYMHOro MatepuarnbHoro yilepoa.

BHUMAHUWE!
PekomeHaaumn, ykasaHHble B AaHHOM MpenynpexaeHun, npenHasHaqeHsl ans
npenoTBpalLeHns MatepuanbHoro yilepba.

NMPUMEYAHMUE.
C wuHdopmaumer, yka3aHHOW B [daHHOM MpeaynpexneHur, Heobxoammo
TLLaTeNbHO 03HAKOMUTLCS ANs obecrneverust cnpasBHon pPaboTbl yCTPOMCTBRA.

1.2 3HAKU BE3OMACHOCTHU, MPUMEHSIEMbIE B YCTPOUCTBE

/f\ Bbicokoe HanpsXxeHne.
{

KOMMOHEHTbI, 4yBCTBUTENbHbIE K ANEKTPOCTATUYECKOMY pPaspsiay.
[MprkacaTbCa K H1UM 3anpeLleHo.

TpebyeTcs noakntoydeHve K 3almTHoMy 3asemnenmio (PE).

[NoaknoYeHne aKpaHa K 3a3eMneHuio.

H=®»
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1.3 MPEABAPUTEJIbHbIE PEKOMEHOALIUN

A

OMACHOCTb!

HeobxoanMmo oTKMtoYaTh NEPBUYHBIM UCTOYHMK MUTaHUS, NPexae Yem npuka-
caTbCH K KakMM-nnbo 3NeKTPUYECKNM KOMMOHeHTam npeobpasosarens. MHorve
KOMMOHEHTbI MOTYT HaxOAWTbCS MO BbICOKMM HaNpPsXXeHWEM W/UNN ABUraTbCs
(BEHTUNATOPbLI) Aaxe Nocne OTCOedMHEeHVs OT NMUTAaloLLEen CeTV NepemMeHHOro
Toka. Heobxoammo BbixaaTte He MeHee 10 MUHYT 415 NOMHOM paspsaky KOHOEH-
caTopoB. HeobxoaMMO COedVHATL TOYKY 3a3eMIeHNa YCTPOWCTBA C 3aLLUUTHBIM
3a3eMIEeHNEM.

NMPUMEYAHUSA.

m [MpeobpaszoBatent 4acToTbl MOXET co3fdaBaTb MOMexu Ans  [Opyroro
BNEKTPOHHOro 06opynoBaHns. Ong MUHUMMIALUMM STUX MNOMEX HeoOXOAMMO
BbINOMHATL pekoMeHaaumn, copepxkalmeca B mas. 3 YCTAHOBKA U
MOOKMOYEHNE.

lCne,u,yeT npo4mTatbe PYKOBOACTBO Mofib3oBatend OO0 KoHua, rnpexnae 4em
BbINOMHATL YCTAHOBKY MM NPUCTYNaTh K 3KCrnyataummn npeobpasosarens.

BHUMAHMUE!

B 9neKkTpOHHbIX nnatax HaxOAsTCA YyBCTBUTENbHbIE K 3NEKTPOCTaTU4ECKUM
paspsafaaMm KOMMOHEHTbI.

He npuvkacantecb K KOMMOHEHTaM WM padbemam. [1pn HeobxoAMMOoCTH
CHayYana MnpUKOCHWUTECh K TO4ke 3a3emfenHvs npeobpasoBatend, KoTopas
fomkHa ObITb NOAK/MOYEHA K 3aLUMTHOMY 3a3eMNIEHWO, WUAWM BOCMOMb3YNTECH
noaxodsLLer LUMHOW 3a3eMNeHNS.

OMACHOCTb!

OnacHoCTb pa3fiaBNMBaHUs

B uensx obecnedveHnss 6e30MacHOCTM  PYy30MOAbLEMHOrO  060PYLOBaHUS,
3MEKTPUYECKOE /N MexaHn4eckoe 060pyaOBaHMNE AOMKHO YCTaHaBNMBATLCS
BHE OMPOKMAbIBAIOLLEro YCTPOWCTBA AN 3alluTbl OT CRyYaMHOro nafeHus
rpyaa.

OMACHOCTb!

970 v3nenve He NpeaHasHaYeHo Ans UCMoNb30BaHKs B Ka4eCcTBe NpefoxpaHu-
TenbHOro yctponcTsa. Cneayet NpeanpuHATL AOMNONHUTENbHBLIE Mepbl, HTOGbI
nabexatb MatepransHoro yulepba 1 TpaBmaTama.

Ka4ecTBo 13nenus CTporo KOHTPOMMPYETCH, OOHAKO, ECA OHO YCTaHOBMEHO B
cucTemMax, rie ero 0TKa3 MOXeT MPUBECTU K MatepuanbHoMy yulepOy 1 Tpasma-
TU3MY, HEOOXOAMMO MPUMEHEHWE [OMNOMHATENbHBIX BHELLHMX MPeaoXpaHnTenbHbIX
YCTPOWCTB, KOTopble obecrnedar cobmiofeHve TexHUKM 6e30MacHoCTV B Cryvae
oTKasza 1anenus, NpeaynpeasT NPoM3BOACTBEHHbIN TPABMATIEM.

CFW500 | 95




oMIges NOMOOAd eH

D

O6Lwas nHcpopmaums

2 OBLAA NHO®OPMALNA
2.1 O PYKOBOACTBE

[laHHOe PYKOBOACTBO COAEPXWT MHAPOPMALMIO MO MPaBWbHOW YCTAHOBKE W 3KCryataumm
npeobpagosarens, a Takke O npouegype 3anycka. Kpome Toro, B HeM OnMcaHbl OCHOBHblE
TEXHUYECKME XapaKTepUCTVKN 1 MOPSAOK BbIABNEHWS 1 yCTpaHeHWst Hanboree 4acTo BCTpeyalo-
LLIMXCA HEUCMPaBHOCTEN Ha pasnnyHbIx Npeobpasosatensx cepun CFW500.

BHUMAHMUE!

[Mp nonb3oBaHMM AaHHBIM YCTPOWCTBOM HEOOXOAMMO PYKOBOACTBOBATHCH
noapoOHbIMM  MHCTPYKLMAMK, COAEPXKALLMMUCSH B PYKOBOACTBE  MOMb30-
BaTend, PYKOBOACTBE MO HACTPOWKe, a Takke B PYKOBOACTBaxX MO coeau-
HeHvAM. PyKOBOACTBO MOMb30BATENA W KPATKUA CMPABOYHUK MO TEXHUHECKUM
XapaKkTepmncT1kaM MoCTaBAsioTCA B KOMMNEKTe C npeobpasosarenieM, npoyve
PYKOBOACTBA MOCTABAAOTCA C COOTBETCTBYIOLUMM O0OpyAoBaHWeM. [1povve
PYKOBOACTBa MOCTaBNAOTCA TOMBbKO Ha KOMMAKT-AUCKE, BXOAALLEM B KOMIMIEKT
nocTaBku npeobpasoBaTens, Win MoryT ObiTb 3arpy)keHbl ¢ oduuMansHOro
Beb-caita komnaHum WEG B VHTepHeTe: www.weg.net. [JaHHbIn KOMNaKT-AncK
[O/MKEH XPaHWTLCA MO MEeCTy SKCryataumn ycTpoicTsa. BymaxkHble konuu
PYKOBOACTB, MMEIOLLIMXCSA Ha KOMMaKT-AMCKE, MOXHO 3akasaTtb Yy bnuxaiiilero
nvnepa WEG.

NMPUMEYAHMUE.

@ B paHHOM pyKkoOBOACTBE He paccMaTpuBaloTCs BCE BO3MOXHbIE BapuiaHTbl
npvmeHerns CFW500, noatomy komnanns WEG cHumaeT ¢ cebst 0TBETCTBEH-
HOCTb 3a Mcnonb3oBaHune npeobpasosarens CFW500 B cnyyasnx, He onncaHHbIxX
B fAHHOM PYKOBOACTBE.

OTmenbHble pUCYHKM 1 Tabnuupl npviBedeHbl B npunoxenusx: NPUTTOXKEHVE A — PYICYHKIA n
MPUNOXKEHVE B — TEXHUNHECKWME XAPAKTEPUCTUKW. PykoBOACTBO COCTaBNEHO Ha TPEX A3bIKaX.

2.2 ONMNCAHUE CFW500

[Mpeobpaszosatent YacTtoTbl CFW500 siBNsieTCcst BbICOKOIMMEKTVBHBIM YCTPOMCTBOM, KOTOPOE
obecne4ynBaeT perynnpoBaHnue 4acToTbl BpPALLUEHUA U KPYTALLEro MOMeHTa TpexdasHbix
aCWHXPOHHbIX ABUratenei. YCTPOWMCTBO MNO3BOMsAET MOMb30BaTenio MCMonb30BaTh  PEXMM
BekTopHoro (VVW) unu ckansproro (V/f) ynpasnenus. PexxumMbl mporpaMMmpytoTcs B 3aBUCU-
MOCTU OT 061acTV NPUMEHEHNS.

B BekTopHOM pexume ynpasnerus (VVW) paboTa ycTpoicTea onTuMM3npoBaHa K aBuratento,
4TO nNo3BonseT 6onee aPAPHEKTVBHO PEryNMpoBaTh HaCcTOTy BPALLEHNS.

CkanspHbiii pexkum (V/f) pekomeHposaH ansa 6onee NpoCTbIx 06nacTer NPUMEHEHNS, TakMX Kak
aKTMBauns GOMbLUMHCTBA HACOCOB M BEHTUNATOPOB. Pexunm V/f ncnonbsyetcs Ana ogHospe-
MEHHOW aKTVBaLMN HECKOMbKMX ABuUrateneit (Ans MHOroaBMratenbHbIX CUCTEM).

Mpeobpaszosatent YactoTbl CFW500 Takke obnapgaet doyHkumamm MK (nporpammmpyemoro
NOrMYEeCKOro KoHTponnepa) énarogaps Hanuymio BCTpoeHHo onumn SoftPLC. bonee nogpobHas
NHGOpMaLMa MO HaCTPOVKe [AaHHbIX (DYHKUMM COOEPXMTCA B PYKOBOACTBE MOMb30BaTENS
SoftPLC, nmetoLiemcs B komnnekte noctasky CFW500.

OcHoBHble KoMmnoHeHTbl CFW500 nokasaHbl B Buae 6nok-cxembl Ha Puc. 2.1 ans tunos A, B u C,
a Takxe Ha Puc. 2.2 gns Tuna D.
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TaHe 3NEKTPOHHbIX KOMMOHEHTOB
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1 ynpaenexus

vt

(pvcTaruvoHHoe un
Tnpaanome)d findS EEPROM
32 6ura (nawsiTe)
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o6opynosate
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(*) KonnyecTtBo aHanoroBbIx/LdpoBbIX BXOAOB/BLIXOAOB, a TakKe MPOoYMX PECYPCOB MOXET OTNNYaTbCS B 3aBUCUMMOCTMI
OT WCMonb3yeMoro mnoakno4aeMoro Mofayns. bonee noapo6Hble CBEAeHWs MO [aHHOMY BOMPOCY COAepXaTcs
B PYKOBOACTBE 06OPYAOBAHWS VMW HA KOMMAKT-ANCKE.

(**) Henpumernmo ansa Tuna A.

Puc. 2.1. bnok-cxema CFW500 ans tunos A, Bu C
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(*) KonnyectBo aHanoroBbIx/UMpoBbIX BXOAOB/BLIXOAOB, @ TAKXKE NMPO4MX PECYPCOB MOXET OTN4ATLCH B 3aBUCUMOCTMN
OT UCMONb3yeMoro nofaknioYaeMoro moayna. bonee nogpobHble CBeAeHWs MO AaHHOMY BOMPOCY COAepXartcs
B PYKOBOACTBE 060PYAOBaHNSA MW Ha KOMNAKT-ANCKE.

(**) Henpumenvmo ans tvina A.

Puc. 2.2. brok-cxema CFW500 gns tuna D
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2.3 HOMEHKIJIATYPA

Tabn. 2.1. HomeHknatypa npeobpa3aosatenevi 4yactotbl CFW500

WpeHTudhmkatop mopenu Koadhdh. YpoBeHb
Wspenvne Homu. »| nomexo- KoHAyK- |Bepcus Bepcus
v cepusi | Ty HomuH. Kon-so Hanpsi- e TUBHOTO AO 1oro MO
ToK: thas HocTn®) | uanyvenus®
Hanp.: | CFW500 | A 02P6 T 4 NB 20 C2 — -
Cwm. Tabn. 2.2. [MycTo = cTaHpapT
% NB = 6e3 grHamu4eckoro Topmosa ﬁgz enewansHoe
© =
S DB = c AMHaMV4eCKUM TOPMO3OM Mycro = CTaHAapTHLA
-§- NoAKT04aeMbIi MOAYIb
=8 _ HOO = 6e3 nogkno4aemoro
g CFWs00 |20 =1P20 mopayna
2 MycTO = He COOTBETCTBYET YPOBHSAM,
I
£ _ perynmpyemMbiM CTaHaapTamm
L e (o oo LD o ovesony s
& COV’J‘IaCHOuCTaH,ElapTy IEC |I;lz(|)'|)'l C2 unu C3 = cornacHo kateropun 2 (C2)
vnu 3 (C3) ctaHpapTa IEC 61800-3,
CO BCTPOEHHbIM dounsTpom RFI

(*) OocTynHble MoavdouKaLmm AN KaXkaon Moaenu nepedncnens B Tabn. 2.2.

Tabn. 2.2. Mogvcbukaumm, OCTYrHbIE AJ151 KAXA0V no3uLmm HOMEHKNATypbl B COOTBETCTBUMN
C HOMUHAasIbHbIM TOKOM M HarnpsixKeHnem, Ha KOTopble paccquTaHbl npeobpasoBaTesiv 4acToTbl

Mopaudmkaumm, fOCTYMHbIE A NPOYUX
HomwuH. uaeHTUd TOPOB NPeo6| Tenei 4acToTbl
Tun | BbIXOAHOW Kon-Bo a3 GIEEE K YpoBeHb
HanpsbkeHue 03chcp. (£
TokK Topmo3 rnomexo- KOHAYKTUBHOro Bepcus AO
3aLMLLIEHHOCTN n3ny4yeHus
01P6 =16 A
A 02P6 =26 A NB Mycto nnu C2
04P3 = 4,3 A| S = oaHohaaHbIi
07P0 = 7,0 A| UCTOYHMK NuTaHus MycTo unn C3
07P3=73A
B 10P0O = 10 A o8B c2
01P6 =16 A
A |02P6 = 2,6 A| B = onHodpasHbin NB
04P3 = 4,3 A| vnu TpexdaaHbIn
B 07P3=73A WUCTO4YHUK NUTAHUA 2=200..2408B DB
10P0O = 10 A MycTto
07PO=7,0A
A NB
09P6 = 9,6 A
B | 16PO=16A _
c [aapo=2eal L o
D |28P0=28A DB 20 wm N1 ”ycggg”"'
D |33P0=33A Mycto nunn C3
D |47P0 =47 A
01PO=10A
01P6 =16 A
nl 2
A |02P6=26A NB yero unn ©
04P3 =43 A .
06P1 = 6.1 A| | = TPexdasHsit Mycto nm C3
MCTOYHUK NUTaHVISA
02P6 = 2,6 A
B 04P3 =43 A 4 =380...480 B DB Mycto nunn C2
06P5 =6,5 A
10PO = 10 A Mycto nunn C3
14P0 = 14 A| T = TpexchaaHbiii
¢ 16P0 = 16 A | VICTONHVK NUTaHUS B Mycro ww C2
D | 24P0 =24 A| T = tpexdpasHbin
D | 31P0 = 31 A | UCTO4HUK nuTaHws B Mycro ww C3
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2.4 VAEHTU®UKALIMOHHBIE TABJINYKU

Ha yctponcTee npucyTCTBYIOT ABE MAEHTUMVKALMOHHbIE TAONMYKL: OfHa Tabnuyka C MomHom
MAEHTUMVIKALMOHHOM MHbopMaLet, 3akpenneHHas Ha OOKOBOW CTeHke npeobpasosarens
4acToTbl, 1 BTOPas, 3akpernnieHHas noj BCTaBHbIM MOAYNEM U CofepxKallas KpaTkyto MoeHTu-
prKaumoHHyto vHdopmauuio. B Tabnudke, 3akpenneHHow noa BCTaBHbIM MOAYNEM, COfep-
KUTCA MHGOPMaLMa MO CambIM BaXKHbIM MapameTpam npeobpasoBatens 4acToTbl, KOTOPYIO
MOXXHO MpounTaTh faxe Mpv pasMmelleHuy npeobpasoBartenert BNIOTHYO Apyr K Apyry. bonee
noapo6Hble CBeAeHNs MO Pa3MELLIEHNIO AEHTUMDUKALIMOHHbIX Tabnnyek npuseaeHs! Ha Puc. A.2.

(" cansragen, )

Mopens (MHTennekTyanbHbIn

CW500A02P6T4N82002 ¢ ™ kon npeobpasosarens)
3asonckor Homep —3= SER|AL#E: 1324567880 (03H <— 0Oaranponssonctea
Saxas-napan —P- QP : 87654321 MAT.. 12345678 <— Apmiyn WEG

LINE QUTPUT
e sante > LINEA SALIDA < ot passie
(HanpskeHne, ToK REDE SAIDA (HanpshkeHune, Tok
n acrora) 200 - 240V ACJ 0. .REDE/LINE §____ 1 4acrora)
1~ 8,8A XX -0
3~ 19AXX] 3~ XX16AXX |=38
50-60Hz X 0-300HzX_ |=S
). CEQ £
LISTED ==
IND. CONT. Ef =3
2598 = ;%
MADE IN BRAZIL :r‘_
HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

BokoBasi Tabnuyka CFW500

CFW500A02PETANB20C2 H— warere lorremermyarein
Ao 12345678
3aBofickoil Homep 1 32 456? 890 03H [ata nponasoncTea

MepepHsas Tabnuyka CFW500 (nog BCTaBHbIM MOAyniem)

Puc. 2.3. Onucanne naeHTuukaymoHHbIX Tabrmyek npeobpasosartesns Yactotel CFW500

2.5 MPUEMKA N XPAHEHUE

Mpeobpaszosarent YactoTbl CFW500 nocTtaBnseTca B kapTOHHOM kKopobke. Ha kopobke npukpe-
nnexHa naeHTUUKaLMoHHas Tabnunyka, aHanorn4Has Toi, koTopas pacnofnioxeHa Ha 6OKOBOM
CTeHke npeobpasoBarens 4acToThbl.

CnepyeTt ybeanTbca B cneaytoLlem:

® [laHHble, yKa3aHHble B naeHTudmKkaumoHHom tabnmudke CFW500, cOOTBETCTBYIOT NapameTpam
MOCTaBEHHOW Mogenu.

= OTCyTCTBYIOT NOBPEXAEHWS B pe3yfbraTe TpaHCMopPTUPOBKN.
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O Bcex OﬁHapy)KeHHbIX noBpeXxaeHnax Heob6x0aMMO HeMeANEeHHO COOBLLNTL NnepeBoO34nKY.

Ecnn He npepnonaraetca HemepaneHHas yctaHoka CFW500, TO yCTPOWCTBO HeoB6X0AMMO
NMOMECTUTb Ha XpaHeHWe B 4YUCTOe K Cyxoe MeCTo (Temneparypa OKpyXKalollero Bo3gyxa
oT =25 pgo 60 °C (o1 o1 =77 go 140 °F)), He cHUMas TPaHCMOPTUPOBOYHYIO YNaKOBKY, YTOObI
He [onyCTUTL NonafdanHus Nbinv BHYTPb YCTPOMCTBA.

BHUMAHMUE!
Mpy ANUTENBEHOM XpaHEHUI YCTPOCTBA HEOOXOANMO NEePUOANYECKI BbIMOMHATbL

BOCCTaHOBJIEHME KOHAEHCATOPOB. [1OPSAOK BbINOMHEHWS AaHHOM Mpoueaypb!
n3noxxeH B pasg. 6.4 NMPOOUNITAKTUHECKOE TEXHUYECKOE OBCTTYXKW-
BAHWE paHHoro pykosoacTsa.
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YcTaHOBKa U NogKmnoyYeHue

3 YCTAHOBKA 1 NOAKITKOYEHUE
3.1 MEXAHNYECKUIA MOHTAX

3.1.1 YcnoBus oKpyxatoluei cpefbl
U36eratb:

B [TpAMOro BO3[EVCTBMS COMHEYHbIX Jy4ei, [[OXAS, BbICOKOW BMNAXHOCTM WM MOPCKOrO
BO3MyXa.

B Jlerko BoCnnaMeHstoLLMXCS U arpecCUBHbIX XXUAKOCTEN UK ra3os.

= 136bITO4HON BUGpaumm.

B [Tbinu, METANIMYECKNX YACTUL MW MACTISIHOTO TyMaHa.

YcnoBusi OKpyXarLueil cpefibl, pPeKOMEHAOBaHHbIE sl dKCMyaTauum npeobpasosarens:

u Temnepatypa okpyxatollero sosfyxa: ot =10 °C (14 °F) o HOMWHaNbHOW Temnepartyps,
ykazaHHou B Tabn. B.2.

u [Ins TemnepaTyp, NpeBbILLaloLLMX yka3aHHbIe B TEXHUYECKMX XapakTepucTikax, HeobxoamMmo
NMPUMEHSATL NPUHLIMIM CHYKEHWS ToKa Ha 2 % Ans kaxkaoro rpafyca Llenbcus, Ho He 6onee Yem
10 °C (50 °F).

= OTHOCUTENbHAs BNaXXKHOCTb Bo3ayxa: oT 5 Ao 95 %, 6e3 o6pasoBaHusa koHaeHcaTa.

B MakcumanbHasa BblcoTa Hag ypoBHem mMops: o 1000 m (3300 dyToB) — HOMUHAsbHbIE
yCnoBus.

= OT1 1000 M o 4000 M (0T 3300 chyToB Ao 13 200 chyTOB) — CHMXKEHNE TOKA Ha 1 % Ha Kaxable
100 ™ (328 dhyToB) noabema Bblle 1000 M Hag YPOBHEM MOPS.

= Ot 2000 M o 4000 m (o1 6600 cbyToB Ao 13 200 chyTOB) Haf YPOBHEM MOPS — MaKCUManbHoe
CHWXeHWe HanpskeHns (240 B ons mopeneit 200...240 B v 480 B ans mopenein 380...480 B)
Ha 1,1 % Ha kaxable 100 M (330 doyToB) noabema Bbiwe 2000 M (6600 dyToB) Hap ypoBHEM
MopS.

m CteneHb 3arpsidHenmnst: 2 (cornacHo EN 50178 1 UL 508C), npn HETOKONPOBOASALLMX 3arpsas-
HeHuax. CkonneHve 3arps3HeHnin He JOMKHO NPUBOAMTL K TOKOMPOBOAHOCTY Yepes 3arpsas-
HeHns.

3.1.2 Pa3melueHue 1 KpenneHue

[aHHble no rabaputHbIM pasmepaM, pasmeLLeHnio OTBEPCTUI AN KPEneHus, a Takxke macce
npeobpagoBarens npueeaeHsl Ha Puc. B.1. [JononHUTENbHbIE CBEAEHWUS MO KaXAOMY TUMy
npueenexbl Ha Puc. B.4, Puc. B.5, Puc. B.6 n Puc. B.7.

YcTaHaBnmBaTh npeobpasoBartesnib B BEPTUKAIbHOM MOMOXKEHUM Ha MIIOCKON BepTUKanbHOM
NMOBEPXHOCTU. 3aKPEenUTb BUHTBI Ha MOBEPXHOCTU, K KOTOpOW OydeT KpenuTbcst npeobpaso-
BaTefb, 3aTeM yCTaHOBUTb MpeobpasoBaresib W 3aTsHyTb BUHTbI, COOAOAas MakcumanbHble
MOMEHTbI 3aTsHKKM, yKadaHHble Ha Puc. B.1.

CobntoaaTtb ykadaHHble MUHUMabHbIE PACCTOSHNSA, yKadaHHble Ha Puc. B.2, 4Tobbl obecneynTs

LIMPKYNALMIO OXnaxxkgaroLlero sosgyxa. He yCTaHaBnmBaTb Tenjo4yBCTBUTENIbHbIE KOMIMOHEHTbI
HenocpeacTBeHHo Haa npeoépaaoBaTeﬂeM.
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BHUMAHMUE!

u[lpn BepTMKanbHOM YyCTaHOBKE fAByX W 6onee npeobpasosartenen
HeobxoaMMO cobnoaatb MUHMManbHble pacctosHua A+ B (cornacHo
Puc. B.2) n ycTtaHoBUTb BO3AYXOOTPaXKatoLLytO MAacTUHY NS TOro, YToObl
TENnbIA BO3MYX, UCXOAALLMIA OT HWKHEro npeobpasoBarensi, He NpPUBOAUN
K neperpesy NpeobpasoBatens, PACNONOXEHHOrO Haf HAM.

® [TpoBecTn oTaenbHble kabenenposofbl ANA  PU3MHECKOro  pasfgenieHns
NPOBOAOB CUrHaNM3aumu, ynpasnenus 1 nutanus (cm. pasg. 3.2 JJEKTPU-
YECKUM MOHTAX).

3.1.2.1 YcTaHOBKa B WWKad

I'IpeoGpasoBaTenm, YCTaHOBJ/IEHHbIE BHYTPU LI_IKaCbOB N MeTaymmM4yeCKmnx ALMKOB, OOSMKHbI
6bITb 06ecrnedeHbl BbITAXKOM, YTOObI He AOMYCTUTbL neperpesa. [aHHble Mo paccensaemol
MOLLIHOCTV NpuBefeHs! B Tabn. B.2.

B ka4yecTtse npumvepa B Tabn. 3.1 nokasaHa cuctema BO3AYLLHOM BEHTUAALMM ANS K&KAOro Tvna.
Cnoco6 oxnaXaeHus: BEHTUNATOP C BOCXOAALLMM MOTOKOM BO3AyXa.

Ta6n. 3.1. Bo3ayLuHbIVi MOTOK OT BEHTUAATOPA

Tun CFM nlc M3 /MUH
A 20 9,4 0,56
B 30 141 0,85
C 30 141 0,85
D (T2)* 100 47,2 2,83
D (T4)™ 80 37,8 2,27

(*) T2 — CFW500 t1n D ceTb 200 B (200...240 B).
(**) T4 — CFW500 t1n D ceTb 400 B (380...480 B).

3.1.2.2 MoHTaX Ha NoBEepXHOCTb

Ha Puc. B.2 nokasana npouenypa yctaHokv CFW500 Ha MOHTaXKHYHO MOBEPXHOCTb.

3.1.2.3 MoHTax Ha penky DIN

[Mpeobpaszosarens CFW500 (Tunbl A, B 1 C) MOXeT ObITb TakKe yCTaHOBMEH HENOCPEACTBEHHO
Ha peiky wupuHo 35 mm cornacHo DIN EN 50.022. B naHHOM BapuaHTe yCTaHOBKM HEOOXOAMMO
cnepBa yCTaHOBUTbL KpenexHbl dmkcatop'), a 3atem ycTaHoBWTL NpeobpasoBatenb Ha Periky,

nopHATb donkcatop Beepx) 1 3akpennTs Npecbpasosaresis.

(*) KpenexHblin domkcatop ana kpenneHus npeobpasoBarens Ha peike nokasaH BMeCTe C OTBEPTKOW
Ha Puc. B.2.
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3.2 9NIEKTPUYECKUI MOHTAX

OMNACHOCTb!

A u MNpviBeaeHHas fanee nHdopmaums no npaBWbHON YCTAHOBKE HOCUT MKLLb
pekoMeHaaTenbHbln xapaktep. [lpu ycTaHOBKe yCTponcTBa HeobXxoaMMO
PYKOBOACTBOBATLCS AENCTBYIOLLMMU MECTHBIMU Mpasunamu, KacaloLymM1cs
3NEKTPOYCTaHOBOK.

® MNepen HayanoM yCTaAHOBKM HeobXoAuMMO yOeauTbCs, YTO Ha YCTPOMCTBO
He nofaeTcs HanpsKeHue.

m 3anpelleHo mcnonb3oate CFW500 B KayecTBe yCTpoOWCTBa aBapuitHOrO
OTKMOYeHVs. [Ans 9T0i1 Lenn Heo6XoaMMO UCMONbL30BaTb ApYrie yCTponcTBa.

BHUMAHUE!

B BcTpoeHHas MonynpoBOAHWKOBas 3allMta He obecneyvBaeT [OCTaTOuqHOM
3alUWTbl AN OTBETBUTENLHOMO KOHTYpa. 3alluTy OTBETBUTENbHOMO KOHTypa
HeobxoanMo obecneyrBaTb B COOTBETCTBUN C MPUMEHUMBIMU AEVCTBYIOLLIMMI
HopMaTMBamu.

3.2.1 XapakTepucTuka CUNIOBbIX KIIEMM U TOYEK 3a3eMJIeHUs
CunoBble KNeMmbl MOryT ObITb pPas3fM4HOro pasmepa W KOHUrypaumu, B 3aBUCUMOCTU

OT Mofenu npeobpasosarens, cornacHo Puc. B.3. Pacnono)eHne CunoBbIx, 3a3eMNsioLmMX u
ynpasnstoLLMX coeanHeHnin nokadaHo Ha Puc. A.3.

OnvcaHve CUnoBbIX KNemM:

mL/L1,N/L2wun L3 (R, S, T): [uTaHne ceTu nepemMeHHoro Toka. Ha HekoTopbIx MOAensx, pacc4m-
TaHHbIX Ha HanpshkeHve nuTaHua 200-240 B (cM. onumoHHble moaenu B Tabn. B.1) BO3MOXXHO
NoaktoYeHne K 2-dpasHon nnu 3-gasHol cetn (ogHodasHble/TpexdasHble Npeobpasosarenn)
6e3 CHWKeHWs HOMWHaNbHOro Toka. B daHHOM cny4Yae WCTOYHWK MUTaHWs NepeMeHHoro
TOKa MOXeT ObITb MOAKMIOYEH K ABYM M3 TPeX BXOOHbIX kKnemm 6e3 cobmopeHus dhasHoCTU.
HaobopoT, ana ogHodasHbIx Mofdener Heobxoammo cobnodatb dpa3HOCTb 1 NoAKoYaTh K
knemmam L/L1 n N/L2.

m U, V, W: nogkntodeHne gsurarens.

u —-UD: oTpuLaTentHblii BbIBOA LLUMHbLI MOCTOSIHHOMO TOKa.

® BR: nogkstoyeHre TOpMO3HOro pesncTopa.

® +UD: nonoXuTenbHbl BbIBOA LVHLI NOCTOSHHOIO TOKa.

= DCR: nopgknioydeHne MHOYKTOpa BHELUHEM BCTaBKW MOCTOSHHOrO Toka (onums). Tonbko Ans
momenen 28 A, 33 A, 47 A/200-240 B 1 24 A n 31 A/380-480 B.

MakcumanbHoO A0oNyCTUMbIE MOMEHTbI 3aTSHXKK CUMOBBIX KNEMM U TOYEK 3a3eMieHns ykaldaHbl
Ha Puc. B.3.
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3.2.2Mopgkno4yeHne CUNOBbIX NPOBOAOB U NPOBOAOB 3a3eMJIEHMS,
aBTOMaTU4ecKue BbIKJlloHaTeN1 U NnaBkne npeaoxpaHuTenu

BHUMAHUE!

m [N NOAKMOYEHMS CUMOBLIX U 3a3eMNAoLLIMX kabenen Mcnonb30BaTh Noaxo-
psime kabenbHble HakoHeuYHVKK. TpeboBaHWs K NpoBOAaM, aBTOMAaTUHECKNM
BbIK/TIOHATESNAM W MNIABKMM NPEfoXPaHUTENsaM n3noxeHs! 8 Tabs. B.1.

W 3anpellaeTcs pacronarate YyBCTBWUTENbHOE K MoMexam 06opynoBaHue
Ha paccTosHin 6nvke 0,25 M OT npeobpasosatens n oT kabenen, coeaw-
HSIOLLMX NpeobpasoBaTtesls C ABUraTeieM.

®mHe pekomeHfyeTCcs Mcnonb3oBatb ManorabaputHble aBToMaTMyeckue
Bbikntoyatenn (MDU) 13-3a BbICOKOrO YPOBHs cpabaTtbiBaHus MarHuTa.

BHUMAHUE!

YCTPONCTBO 3alUMTHOrO oTKAto4eHNs (Y30):

B [ns  npefoTBpaLleHns MOPaxeHus 3MNeKTPUYEeCKMM TOKOM BO  Bpemst
MoHTaxka Y30 Ha Bxofe NuTaHus MHBepTopa CreayeT MUCMonb3oBaTb TOMbKO
yCTpOWCTBa C TOKOM cpabatbiBaHns 300 MA.

m 3awmta Y30 ycTaHaBnMBaeTcsd B 3aBUCUMMOCTM OT YCMOBWMIA MOHTaxka
(onvHa kabens aBuratens, TMN kabens, KoHUrypaums MHOroABUraTenbHoOro
npueoda 1 T. n.). YTo6bl BeibpaTth noaxoastlee Y30 Ans KOHKPETHbIX MHBEP-
TOpoB, 06patnTecst K npoussoamTento Y30.

NPUMEYAHUE.
@ ® Pa3mepbl MpoBOAOB, MNpvBeAeHHble B Tabn. B.1, aBnsoTcs OpUEHTUpO-

BOYHbIMU. [pK BbIOOPE CeYeHMs NPOBOAOB HEOOXOAMMO Y4YUTbIBATL MaKCK-
ManbHO JONyCTUMOe NafeHne HanpsXKeHUs 1 yCrnoBus YyCTaHOBKM.

m B cootBeTcTBUM € TpebosaHMamn UL HeobXxoanMo Mcnonb3oBaTh CBEPXObl-
CTpble Mnaskue NpefoxpaHnTenu, a Takxke MNoakniovaTs npeobpasosatenb
K MuTaloLlen CeTu, MMEKLLEN napameTpbl, He MpeBblllalolLmMe yKasaHHbIX
B Tabn. B.1.
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3.2.3 NogknioyeHUs cUNoBbIX MPOBOAOB
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(*) Cunossle Boisoabl -Ud, BR 11 +Ud He npumeHsoTcs Ha Mmoavdomkaumsx tvna A.
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Puc. 3.1. (a) n (b) MNogknodeHne cuoBbIX U 3a3€MJISIIOLLMX MPOBOLOB
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3.2.3.1 BxogHble nogKkno4eHus

OMACHOCTb!
A Mogknioyate MpeobpasoBarent K nuTalollelt ceTu Yepe3 pasbeduHUTENb.
[laHHOe YCTPOMCTBO [OO/MKHO OTKMoYaTb YCTPOMCTBO OT NUTaloLlen CceTu

B Nt060V MOMEHT (HanpuMep, ANs BbINONHEHNUA TEXOOCNY)KMBAHNS).

B no3. 3.2.3.3 Cetn IT.

NMPUMEYAHUE.

u BxogHoe  HanmpsbkeHve —nuTalollei  CeTM  OOMKHO — COOTBETCTBOBATb
HOMWHaNIbHOMY HanpskKeHWo Npeobpasosarens.

= KoHgeHcaTtopbl KoMMeHcaumm KoadduuMeHTa MOLHOCTM He TpebyeTcs
yCTaHaBnMBaTb Ha Bxode B npeobpasosatens (L/L1, N/L2, L3 unm R, S, T)
1 anpeLleHo ycTaHaenmeath Ha ero Beixoge (U, V, W).

BHUMAHUE!
VICTOYHVK nuTaHna npeobpasoBatens AOMKEH UMETb 3a3eMIIEHHYI0 HerTparb.
B cny4ae ceteir IT Heobxogmmo cobnopaTb ykasanus, copepxxalimecs

MapameTpbl UICTOYHUKA NUTAHUS

® MoaxoauT K Mcrnonb3oBaHuio B ceTax, obecne4msatollmx 6onee 30 000 A, CUMMETPUYHO
npu He 6onee 200 B wvnu 480 B, npu ycTaHOBNEHHbIX MAaBKMX MPEAOXPAHUTENAX COrMacHoO
Tabn. B.1.

3.2.3.2 UIHAYKTOpP BCTaBKM MOCTOSIHHOTO TOKa/peaKTUBHOE COMpPOTMBIIEHUEe
MCTOYHUKA NUTaHUS

B obuwem cnyvae npeobpazosatenu cepum CFW500 moryT ObiTb MOAKAIOYEHbI Henocpen-
CTBEHHO K UCTOYHVKY NUTaHWA 6e3 NCNOb30BaHMsA PEaKTUBHOMO COMPOTUBNEHNS. TeM He MeHee,
HeobXoAMMO NPOBEPUTL CreayioLLee:

m[na obecneyeHnss OecnepeboiHoi paboTbl B TeYeHWe BCEro Ccpoka akcrnyaraumm
HeobxoaMMO 06ecneynTb MUHUManbHBIM UMNedaHC, KOTOPbI rapaHTUpyeT nageHue Hanps-
XKEHWS1 Ha UCTOYHMKe nuTanua B 1 %. Ecnu obllee conpoTMBREHWe BXOOHOTO WMCTOYHMKA
nuTaHus (M3-3a TpaHCOPMaTopoB 1 Kabenen) HKe 3Ha4eHWn, NepednNCrieHHbIX B AaHHOM
Tabnuue, peKoMeHayeTCs UCMonb30BaTb PEaKTVBHOE COMPOTUBEHWE HA UCTOYHWUKE NMUTaHWS.

lﬂ,J‘lﬂ pacyeTa pPeakTMBHOIo COmnpoTuMBIEHNA Ha BXOOHOM MUCTOYHMKE MUTaHUA, HeOGXO,ElMMOI’O
ONsA  MoNyYeHrsa »Xenaemoro nafeHnsa HanpskeHusa, crnegyeT WCnofb30BaTh  CrefdytoLLyto
dopmyny:

L=1592av Ve  [uH]
s, rat * f

lne:

AV - Tpebyemoe nafeHve HanpsHKeHWs Ha BXOQHOM UCTOYHMKe nuTaHns (%).

V, - HanpshkeHve dasbl Ha BXxofe B npeobpaszoBarens (B).

I, rar — HOMVIHANBHBIV BIXOAHOW TOK Npeobpasosarens.

f — 4acToTa ToKa BXOAHOIO UCTOYHMKA MUTaHNS.

CFW500 1 107

Ha pycckoMm ssbike



YcTtaHOBKa M nogkniovyeHne

D

3.2.3.3CetnlIT

BHUMAHUE!

Mpn ncnonb3oBaHWn npeobpasosarenert Co BCTPOeHHbIMU dunbTpamn RFI
B ceTax IT (HeWTpanb He 3asemneHa wnv 3a3emneHa 4Yepes3 BbICOKOOMHbIN
pesucTop) crnedyeT yCTaHaBnMBaTb 3a3eMISIOLLMA NepeknoYaTens KoHaeH a-
TOpOB BHyTpeHHero dunbTtpa RFI B nonoxerre NC (kak nokadaHo Ha Puc. A.2),
MOCKOSIbKY MOAOGHbIE CETU MOTYT MPUBECTU K MOBPEXAEHNIO KOHAEHCATOPOB
hunbTpa NpeobpasoBarens.

3.2.3.4 uHammnyeckoe TopmoXxeHue

c Tvna B.

NPUMEYAHMUE.
QOyHKUMA  AMHAMUYECKOrO TOPMOXEHWS [OCTYyNHA Ha MOAENnsx, Ha4uHas

Cwm. Tabn. B.1, roe copeparcs AaHHble MO CNEAyloLIUM TEeXHUYECKVM XapakTepucTVKam
OMHAMUHYECKOrO TOPMOXEHMA: MakCUMalbHbI TOK, CONpPOTMBREHME, 3PdEKT1BHbIN TOK (*) 1

ceyeHve kabens.

KoHTakTop
n n T -
epBUYHbIi '
I/ICpTOHHMK A S
[}
)
nTaHus A4 T
Ll
1
]
1
]
]
| |
| S|
Pene f..... - .]
3ﬂeKTpOHMTaHMe

Lenw ynpasnexus

Tennosoe pene

H

_[= I_ T

ik

Puc. 3.2. YcTaHOBKa TOPMO3HOIo pe3uctopa

(*) S DEKTUBHBIN TOPMOSALLMI TOK PaCCHUTLIBAETCS CedyioLM 06pas3om:
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[me: t,, COOTBETCTBYET KOMMYECTBY BKIIIOHYEHMSI TOPMOXEHWIA B TedeHne 5 MWHYT BO Bpems
Havbornee HanpsYKeHHOro umkna.

Mpv pacyeTe MOLLIHOCTV TOPMO3HOMO PE3MCTOPa HEOOXOAMMO YHUTLIBATL MPOOOMIKITENIBHOCTD
TOPMOXEHWS, MHEPLMIO HArPY3KMA 1 MOMEHT COMPOTUBIIEHNS,

Mopsiaok Ncnonb3oBaHUsi AMHAMUYECKOro TOPMOXKEHUS:
H [oAKMNo4YNTb TOPMO3HOM PE3NCTOP MeXAy CunoBbiMK knemmamn +Ud 1 BR.

® [N nogktoYeHrs MCnonb3oBath Kabenb CO CKpyYeHHbIMU xunamu. OTaennts aToT kabenb
OT kabenen CUrHanbHOM 1 ynpaensioLLe CUCTEM.

® Pasmep kabenein 3aBMCUT OT 06nacTu MPUMEHEHMVs, HO AOSKEeH COOTBETCTBOBATb MakCu-
ManbHOMY 1 3PAEKTVBHOMY TOKaM.

® Eciv TOPMOBHOW PesncTop yCTaHOBNEH B Lkadyy npeobpasosatens, To HeoOX0aMMO yHeCTb
Tenno, BblAensemMoe Pe3nucTopoM, NMpu pacyeTe Pa3MepoB CUCTEMbI BEHTUMALMMA LKadoa.

OMACHOCTb!

A Llenb BHYTPEHHErO TOPMOXEHMS U PE3UCTOP MOryT ObiTb MOBPEXAEHbI, €Cnn
noCcnefHWn He COOTBETCTBYET NuTaloLLein CeTn u/unu ee BXOAHOe Hanps-
)KEHWE MpeBbIlaeT [onycTuMoe 3HadeHne. Bo nsbexaHve Bbixofa pesncropa
N3 CTPOSA WM BO3HWKHOBEHWUA MNOXKapa HeoOXOoAMMO MOAKMYMTL Nocnefo-
BaTebHO K pPesncTopy TepMmopene W/wnu TepMmocTaT, COoMnpukacaloLmncs
C KOPMNYCOM ¥ MOAKMOYEHHbIN TakM 00pa3oM ANs OTKMOHEHWA NUTAOLLEN CEeTH
B Clly4ae neperpysku, kak nokasaHo Ha Puc. 3.2.

B [1py UCNoNb30BaHUN AMHAMUYECKOrO TOPMOXeHWs napameTp PO151 gomkeH ObiTb HAaCTPOEH
Ha MakcuManbHoe 3Ha4YeHue.

¥ YpoBeHb HampshkeHVst Ha LUMHE MOCTOAHHOrO TOKa ANs akTuBauuy OMHaMU4eCKOro TOPMO-
XeHus onpepenset napametp PO153 (ypoBeHb AMHAMUYECKOrO TOPMOXKEHNS).

= CM. pykoBOACTBO MO HacTpoike ans CFW500.
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3.2.3.5 BbixogHble coeguHeHuns

BHUMAHUE!

= MNpeobpaszoBatens 060pyAOBaH 3MEKTPOHHON 3aLUMTOl OT Neperpysku
ouratens, Kkotopas AomkHa ObiTb  OTperynnpoBaHa B COOTBETCTBUM
C NapameTpamun ynpasnsemoro gsurarens. Ecnm k ogHomy npeobpasosarenio
NOLKIIOYEHO HECKOMBKO ABUrarteneit, HeOOXOANMO MCMONb30BaTh OTAENbHOE
perne 3aluTbl OT Neperpy3kn Ans Kakhoro agsuratens.

B 3auimTa oT neperpysku asurarens, npumeHsemas Ha CFW500, cootBeTcTByeT
TpeboBaHunam cTtaHgapta UL508C. Ob6patute BHUMaHWE Ha ChnefyloLlyto
nHcbopmaumio:

1. Tok cpabatbiBaHusa pene B 1,2 pasa npeBblllaeT HOMUHAMbHbI TOK
nsuratens (P0401).

2.Mpwu pyyHon HacTpoike napametpos P0156, PO157 n PO158 (Tok
neperpy3ku npun 100 %, 50 % 1 5 % OT HOMUHANBLHOW HYaCTOTbl BPALLEHNS
COOTBETCTBEHHO), MaKCUMalbHOE 3HaYeHne [OSMKHO YAOBNETBOPSThL
ycnoswio: 1= 1,1 x PO401.

BHUMAHUE!

Ecnun B nuTatoLen uenn mexay npeobpasosatenem v ABuratenemM yCcTaHoBMneH
pasMblkaTtenb WK KOHTAKTOp, 3anpellaetcd Monb3oBathCa VMU - Mpu
paboTaioLlemM Apuratene Unu npu HanveMm HanpsXkeHys Ha Bbixoae npeobpa-
3oBarens.

I'IapaMeprl kabens, MCMNOJIb3YEMOro Ad NoAKMO4YeHNA ABmuratend K npeoépaaosaTemo, a Takxe
pasBogka M Npoknagka 4Ypes3BbldaiHO BaXKHbl ONA YCTPAHEHUS BAMSAHWUS 3NEKTPOMArHUTHBbIX
nomMmex Ha gpyroe o6opyﬂosaHme, a Takxe Onga nosbllleHnda CpoKa CJ'Iy>K6b| 06MOTOK 1 MOALWMM-
HNKOB yNpaBnaemMbIx ABUratenem.

Kabenu nutaHua peuratens [OOMKHbl ObiTb  MPOSIOXKEHbI OTAENbHO OT Apyrux kabenewn
(curHanbHble kabenu, kabenu gaTyMkos, ynpasnswowme kabenu n T. n.), cornacHo nos. 3.2.6
[MpocTpaHCTBEHHbIN pa3Hoc kabenei.

YeTBepTbii Kabenb HeoOXoaMMO MOAKMoYaTL MEXOy 3as3eMyieHneM OBUratens v 3a3eMneHnem
npeobpagzosarerss.

Mpu ncnonb3oBaHMN SKPaHUPOBaHHbIX Kabenewn ansa ABuraTens:

m Cobniofats TpeboBaHns 6e30nacHOCTH, n3noxeHHble B IEC 60034-25.

u [1n5 BbICOKOW 4acCTOTbl MCMOMb30BaTb COeANHEHNE C HU3KUM COMPOTUBNEHMEM 1 NOAKIOYATb
oKpaH kabena K 3aszemneHuto. Vicnonb3oBaTb AeTann M3 KOMMMekTa nocTaBku npeobpaso-
Barens.

m Komnnekt CFW500-KPCSx ans akpaHupoBaHus kabenen nutaHus 1 ynpasneHus MoxXeT ObiTb
YCTaHOBIEH B HWKHEN YacTu Wwkada. Ha Puc. 3.3 nokagaH nogpobHbIi npuMep NoakItoYeHus

3KpaHoB cunoBoro kabens v kabens gsurarens K npuHagnexHoctn CFW500-KPCSA. Kpome
TOro, AaHHbIN KOMMEKT NOAKIoYaTh 3kpaH Kabens ynpasneHus.
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Puc. 3.3. [logpo6Has cxema MogKkoYeH1s akpaHa CUoBoro kabesns
u kabens gsuratens k CFW500-KPCSA

3.2.4 Mopgknto4vyeHue 3a3eMsieHus

ONACHOCTb!

A m [MpeobpaszoBatenb JOMKeH ObiTb MOAKMOYEH K 3alMTHOMY 3a3emneHuio (PE).

u [1nA 3a3emMneHns ncnonb3oBaTth kabefb C CeYEHWEM He MEHee yKa3aHHOro
B Tabn. B.1.

B MakcumarnbHbIi MOMEHT 3aTskki kabens 3aszemnerHuns coctasnseT 1,7 H-wm
(15 doyHT-CcUna-atonm).

B [NoaKNtoYnTb TOYKM 3a3emneHns npeobpasoBatens K cneumansHoOMy 3a3em-
NAIOLLEMY LUTLIPIO UMK K CreumnanbHoM TOYKe 3a3eMNEHNS UK K 00LLER To4ke
3a3emnenus (conpotmenenne < 10 Om).

® HelTpanbHblil NPOBOAHMK, MCMOMNb3yeMbld ANs nuTaHus npeobpasoBaTens,
[OMKeH OblTb HaeXHO 3a3eMreH; 0HaKo, AaHHbl NPOBOAHVK HE [OSKEH
1CMoNb30BaTbCH B KA4ECTBE 3a3emneHns ana npeobpasosarens.

= 3anpeLleHo ncnonb3osaTtb obLlee 3a3emneHvie ¢ ApyruM 060pynoBaHueM,
B KOTOPOM WCMOSb3YITCS BbICOKME TOKM (HanpuMep, C MOLLHbIMW ABUra-
Tenamm, nae4yHbiM1 MalLiHaMn 1 Llp)

3.2.5 CoeMHEHMUsi CUCTEMbI yrpaBeHus

CoefiHeHns cucTeMbl  ynpaBneHns (aHanorosbii  BXOA/BBIXOA, LMIPOBOWA  BXOA/BLIXOA
n nHTepdeinc RS-485) [OMmKHbI ObiTb BbINOMHEHbI B COOTBETCTBUM C TEXHUHECKUMU XapakTepu-
CTVKaMu pasbema NoAKMIYaemMoro Moayns, noaknodeHHoro k CFW500. CneayeT pykoBoACTBO-
BaTbCA MHMOPMaUMen, cogepaLlencs B MHCTPYKLUMM K NOAKII0YaeMOMY MOAYSTIO 13 KOMMNeKTa
nocTaBky npeobpasoBarens WM Ha KOMMaKT-Aucke. TuMnYHble MOYHKUMK 1 COeauHEeHUs
cTaHpgapTHoro nogknodaemoro mogyna CFW500-I0S nokasaHbl Ha Puc. 3.4. Bonee nogpobHas

MHdOPMaLMA MO TEXHUYECKMM XapaKTepUCTVIKaM CUrHanoB pasbema COAEepXMUTCH B rMas. 8
TEXHUHECKUME XAPAKTEPVCTUKN.
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!g s = =
8- 2o 20 8%
§% 55 5% &5
58 5% 3% 5% Pasbem Onucanne )
| 1 T T 1 | Undpposoit Bxon DI Lncbposoit Bxop 1
- g‘ o % 3 | Lucbposoit Bxon DI2 Lindposoit exop 20
A D_F‘ ’:‘_F‘ D_F‘ - 5 | Lncbposoit Bxoa DI3 Lindpposorit Bxog 3
B § é é é % 7 | Undpposoit Bxon DI4 Lindpposoit Bxop 4
,g 9 +24 B MuTaHne +24 B nocT. Toka
s
< Lincoposoii Beixof 1
= ~ -
53 i DOT-RL-NO (konTakT NA pene 1)
fis}
13 DO1-RL-C Lincpposoii Bbixod 1

(obLyas Touka pene 1)

Lindbposoit Bbixog 1

15 DOT-RL-NC (koHTakT NF pene 1)

AHanorosbi

2 Bbixon AOT AHanorosbIi Bbixod 1
9 4 GND OnopHbii 0 B
<
1% =| 6 Al Ananorosbii Bxoa 1
< 3
< o 8 OnopHbiit +10 B nocT.
3 +108B
2 TOKa Ans noTeHuromeTpa
= ~
2|10 DO2-TR Lincoposoit Bbixoa 2
= (TpaHaucTop)
12 RS-485 - A RS-485 (BbiBOA A)
3 S:’ 2 z a « 14 RS-485 - B RS-485 (BbiBOA B)
o [0} - N o
s g + § 16 GND OnopHeii 0 B
x
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(*) Uwndpposort Bxon 2 (DI2) moxeT mcnonb3oBaTtbCi B kadyecTBe Bxopa B vactoTy (Fl). MoapobHyto nHdopmaumio
CM. B PyKOBOACTBE MO HacTpoiike npeobpazosatens CFW500.

(**) MoppoGHas VHopMaLWs COAEPXKUTCS B AeTallbHbIX TEXHUYECKMX xapakTepucTvkax B pasa. 8.2 QJNIEKTPOHHbIE
KOMTMOHEHTbI, OBLLVIE XAPAKTEPUCTUKW.

Puc. 3.4. CurHanbl pasvema nogksodaemoro mogyna CFW500-10S

Pasmelllenve nopkniodaemMoro  Moayns  u - Mukponepekmiodatenen  DIP,  ncnonb3yembix
N Bbibopa CUrHanoB aHanoroBoro BXOoAa M BbIXOAQ, a Takxke cornacosaHus cetn RS-485,
nokasaHbl Ha Puc. A.2.

Mpeobpaszosarenn CFW500 nocTaBnstoTCA ¢ UMAPOBLIMA BXOAaMUN HACTPOEHHbIMU Ha KOHAM-
rypaumio Bo30yxaeHns H13kum yposHeM curHana (NPN), aHanorosblin BXof 1 HaNOroBbIf BbIXOL,
HacTpOeHb! Ha KoHdUrypaumio curtana HanpsbkeHus 0...10 B 1 ¢ OTKNo4eHHbIM CornacytoLLmm
pesncTopom RS-485.

NPUMEYAHUE.

@ =[S MCnonb30BaHWA aHanoroBbIX BXOAOB W/WAM BbIXOGOB C  CUrHamoMm
TOKa HeobXoaMMO HacTpoWTb nepeknodarens S1 M COOTBETCTBYKOLLME
napameTpbl cornacHo Tabn. 3.2. [lononHuTensHas MHdopMaLms CoaepXXmTcs
B PyKOBOACTBE NO HacTporke CFW500.

= [1n5 MIBMEHEHS LIMGOPOBbLIX BXOAOB C BO3OY)KAEHWSA HU3KIM YPOBHEM CUrHana
Ha BO3OYXKAEHME BbLICOKMM YPOBHEM CuUrHana HeobXoauMoO MpPOBEPUTb
HacTpoVikn napameTtpa P0271 B pykoBofAcTBe no HacTpoiike CFW500.
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Ta6n. 3.2. HacTpovika KoHUrypaumm nepekoyateneii 4 Boibopa Tvna curHana
aHasnoroBoro Bxopa v Boixoga 18 CFW500-10S

Hactpoika
Bxon/ CurHan -
. Curnan nepeKnsl?‘Ha'renﬂ P — HacTpoiika napameTpa
Hanpsykerne S1.1=0OTK/. 0=108B P0233 = 0 (npsiMas cBa3b) 1 2 (obpatHas cBs3b)
Al 0=20MA P0233 = 0 (npsiMas cBs3b) 1 2 (obpatHas CBs3b)
Tok S1.1=BKJ.
4 =20 MA P0233 = 1 (npsiMas ces3b) Unu 3 (06patHas CBsi3b)
AHano- Hanps»keHne S1.2 = BKJ1. 0=10B P0253 = 0 (npsmMas cBasb) nnu 3 (obpatHas cBA3b)
rosei 0 =20 MA P0253 = 1 (NnpsiMas cBa3b) 1nn 4 (obpatHas cBs3b)
Bbixon Tok S1.2=0TK/.
AO1 4 =20 MA P0253 = 2 (npsimMas ceasb) unn 5 (obparHas cessb)

NMPUMEYAHUE.
KoHdurypaums ans noakntodenms RS-485:
m S1.3 = BKJ1. n S1.4 = BKJ1.: knemma RS-485 BKIJ1.

m 51.3 = OTK/. 1 S1.4 = OTKJ1.: knemma RS-485 OTKIT.
Jiobble apyrve kKoMbUHaLmMy Nepekntoyareneit 3anpeLleHsbi.

ans npaBuJIbHOro NOAKIOYEeHUs uenun ynpasneHns:

1.

Vicnonb3osatk kabenn cevenvem: ot 0,5 Mm? (20 AWG) go 1,56 mm? (14 AWG).

2. Vcnonb3oBaTh MakcuMarbHbli MOMEHT 3aTshkkn: 0,5 H-m (4,50 oyHTOB Cunbl Ha AtOVM).
3. lMopkmiodate B pa3bem MOAKMOYAEMOro MOAYNA 3KPaHWPOBaHHbIN Kabesnb, MPONOXEHHbIN

OTAENbHO OT Kabenen apyrx cuctem (NUTaHune, ynpasneHue ¢ nomollsto 110 B/220 B nepem.
TOKa 1 T. n.), cornacHo no3. 3.2.6 [NpocTpaHCTBEHHbIN padHoc kabeneit. MNpu nepeceyeHnmn
[laHHbIX Kabenen ¢ ApyrmMn 3To NepeceveHne JOMKHO ObITh BbIMOMHEHO NEPNEHANKYNSPHO,
Tak, 4T06bl MUHMMaNbHOE PACCTOsIHVE MexXay Kabensamun B ToYke nepeceveHus 6bino 5 cum.
[MoAknNto4eHVe 3KpaHa BbINONHATL B COOTBETCTBUM CO CNEAYIOLLMM PUCYHKOM:

BbINOMHWTL M30AALMIO NPU NOMOLLIW NEHTBI

K
npeobpagosarenio

BbInonHaTh 3a3emMneHvie 3anpeleHo

Puc. 3.5. lNogkntoyeHne sKkpaHa kabess

Pene, KOHTaKTOpbl, 3NEKTPOMArHUTHbIE KNamaHbl WM KaTyLKM 3NeKTPOMeEXaHNYeCKmX
TOPMO30B, YCTaHOBNEHHble BONM3M npeobpasoBaTeneit, MOryT reHepmpoBath NMoMexu Ans
Lenen ynpasneHusa. [Ana yCcTpaHeHWs 3TOro BAMAHUA HeoOXOoAMMO napannensHo obMoTkam
3TUX YCTPOMCTB noakntoymTb nofdasutenu RC (C nuTaHMEM NepeMEHHOro Toka) Unu Anopbl
cBoboaHoro xofa (C NUTaHNMEM NOCTOAHHOrO TOKa).

Mpwn ncnonsb3osaHun BHelHero YMU (cum. pasa. 7.2 AOMNONTHUTENBHOE OBOPYAOBAHNE)
CoeavHUTENbHbIN Kabenb kK npeobpasoBaTento LOMKeH OblTb OoTAeNeH oT Apyrnx kabenewn
YCTaHOBKM paccTosiHveM He MeHee10 cMm.

MpKn ncnonb3oBaHMM aHanoroBoro onopHoro curHana (Al1) n konebaHunax 4actoTbl (Npobnema
3NEKTPOMArHUTHbIX NoMex) HeobxoanmMo noaknto4nTe GND padbema NoakI4aemMoro Moayns
K 3a3emnsatoLLemMy coerHeHmo Npeobpasosarens.
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YcTaHOBKa U NogKmnoyYeHue

3.2.6 NpocTpaHCTBEHHbIN pa3HOC Kabenen

Obecne4nTs MUHMMaNbHOE PACCTOSHWE Mexay Kabensmu Lenu ynpasneHvs u kabenamu
nuTaHus (BbIXofHble kKabenn pene v apyrine kabenu ynpaeneHns) cornacHo Taon. 3.3.

Ta6n. 3.3. [pocTpaHCTBEHHBIV pa3HOC kKabenei

HoMuHanbHbIN BbIXOJHOM
TOK npeo6pasosarens

OnuHa
Kabenen

MuHMManbHbIN
NPOCTPaHCTBEHHbIN
pasHoc

<24A

<100 ™ (330 dpyToB)
> 100 m (330 dpyTOB)

> 10 cm (3,94 proinma);
> 25 cm (9,84 aronima)

>28A

<30 m (100 chyToB);
> 30 M (100 dpyTOB)

> 10 cm™ (3,94 proinma);
> 25 c™ (9,84 proinma)

3.3 YCTAHOBKA B COOTBETCTBWUW C EBPOMENCKOMN
JUPEKTUBOW MO 9NEKTPOMAMHUTHOW COBMECTUMOCTU

[Mpeobpaszosatenn mogudmkaumm C2 uwnm C3 (CFW500...C...) obopynoBaHbl BCTPOEHHbIM
Guvnstpom RFl Ons CHWKEHWST SNeKTpOMarHWTHbIX nomex. [aHHble npeobpasoBarent, npw
yCcnosumn [‘IpaBI/IJ'IbHOI7I YCTaHOBKW, COOTBETCTBYIOT TpG@OB&HVIﬂM OVPEKTMBbI MO 3feKTpomar-
HUTHOW COBMECTUMOCTMU.

Mpeobpaszopatens cepum CFW500 paspabarbiBancst TObKO Ans NpodecCnoHanbHOoro npuMe-
HeHus. MoaToMy K Hemy HenpuMeHuMbl TpebosaHus cTaHaapTos EN 61000-3-2 1 EN 61000-3-2/A
14 B OTHOLLIEHUW OrpaHNYeHNUI MO rapMOHNYECKNM TOKaM.

3.3.1 YcTaHOBKa, cooTBeTCTBYlOLaA TpeboBaHMAM CTaHAapTOB

1. MpeoGpasosarenn B Mopudvkaum ¢ dmnstpom RFI CFWS500...C... (¢ 3azemnstoLym
nepekno4areneMm s KOHOEeHcatopos BCTpoeHHoro dounbtpa RFI B nonoxerun ().
[MpoBepuTb NoNOXeHVe 3a3emnsatoLLero nepekmnodarens Ha Puc. A.2.

2. OKpaHVpOBaHHble BbIXOAHblE Kabenu (OBuratens) C 9KPaHOM, COeAMHEHHbIM C 0OO0MX
KOHLIOB C [BUratenem 1 ¢ npeobpasoBaTtenieM ¢ NoMOLLbI HU3KOOMHOIO BbICOKOYACTOTHOMO
COeAMHEHNS.

MakcumaneHas anuHa kabens ABuratens, YpPoBHW WU3Ny4YeHus cornacHo Tabn. B.3.
[HononHutensHasa nHopmaums (kommepyeckas nHopmaumna no dounbtpy RFI, anvHa kabens
ABUraTens v ypoBHW U3NyYeHus nomex) nanoxexa s Tabn. B.3.

3. MpocTpaHcTBeHHOe pasfeneHvie kabenen ynpasneHus oT Opyrix kabenen B COOTBETCTBUN
c Tabn. 3.3.

4. 3azemneHvie NpeobpasosaTtenst CornacHoO MHCTPYKUMK Nno3. 3.2.4 MNoaknioYeHne 3a3emneHuns.

5. 3asdemneHHblin UICTOYHUK NUTaHNs.
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3.3.2 YpOBHM U3ny4eHUst NOMeX U MOMEXOYCTOMYUBOCTb

Ta6n. 3.4. YpoBHM n31y4eHusi TOMeX 1 MOMEXOYCTON4YMBOCTb

fiBneHue AMC

Ba3zoBbi | VposeHb

cTaHpapT

Wany4eHns:

Knemmbl nutatoLLen cetu

Hanps»keHre nomex

[anasoH YacToT: oT 150 kI A0 30 M) IEC/EN 61800-3 3aBucuT OoT Moaeny npeobpasoBatens U AnvHbI
Kkabens K gsurareno. cMm. Tabn. B.3

SJ'IEKTDOMaI'HI/ITHbIe nomexm
[unanasoH YacToT: ot 30 MMy go 1000 MIu)

MomMexoyCTon4mMBOCTb:
BnekTpocTaTeckuit paspaa (ESD) IEC 61000-4-p | 4 KB AN KOHTAKTHOTO paspana 1 8 kB
AN BO3AyLLHOro paspsaa 8 kB
2 kB/5 kI'y (paspenvTenbHbIn KoHAeHcaTop)
BXOAHblE Kabenu
1 KB/5 k'L kabenu ynpaeneHus
iMnynbc GbICTPOro NEPEXoaHOro pexuma IEC 61000-4-4

1 anctaHumonHoro YMIN
2 kB/5 kI'y (paspenvTenbHbIn KoHaeHcaTop)
kabenu asurarens

o1 0,15 go 80 MI'y; 10 B; 80 % AM (1 kI'w).

CUHa3HbIN PEXUM KOHAYKLIVIOHHOM IEC 61000-4-6

pagmo4acToThl Kabenw geurarens, uenu ynpasnenus n YMU
1,2/50 mke, 8/20 MKc
Bbi6poch! IEC 61000-4-5 1 kB MexdasHoe coeanHeHne

2 KB coeanHeHure mexay dasoit 1 3a3emneHmem

oT 80 o 1000 Ml
OnekTpoMarH1THoe nose pagrMoYacToTsl IEC 61000-4-3 | 10 B/m
80 % AM (1 k')

Onpepenenue craHpapta IEC/EM 61800-3: «CucTembl 3/IEKTPMYECKOrO CUIIOBOrO Npusoja
C perynupyemMoil YacToTol BpaLLlleHUs»

¥ YcnoBusl OKpyXXatoLLen cpegbl:

MepBble ycnoBus 3KCMlyaTaLMu: YCMOBMS OKCMnyatauuv, BKOYAOLLME XO3SMCTBEHHbIE
YCTAHOBKM, a TakXe YCTaHOBKM, HanpsiMyto NMOAKMOYEHHble 63 MPOMEXYTOYHOro TpaHcdop-
MaTopa K HV3KOBOJIBTHOM MUTAOLLEN CETU AN NUTAHWS 30aHW XO39MCTBEHHOMO HA3HAYEHMS.

BTOpre ycnoBusi aKkcnnyaTauun: BKIOHaloT BCe YCTAHOBKK, KPOME TeX, KOTOPbIE HampAamMyto
NOAKIMOYEHbI K HU3KOBOMBTHOM NUTAIOLLIE CeTn ANs 3AaHN XO3ANCTBEHHOIO Ha3Ha4YeHNs.

Karteropum:
Kateropus C1: npeobpasoBarenu, paccumntaHHble Ha HanpshkeHvie menee 1000 B 1 npeaHasHa-
YeHHble AN NpyYMeHeHuns B [epBbIx YCNoBUsX SKCnyaTauum.

KaTteropusi C2: npeobpagoBarenu, paccymtanHble Ha HanpshkeHne meHee 1000 B v npepHasHa-
YeHHble ANs NpuMeHeHns B lNepBbiX YCNOBMSAX aKcnnyaTaumm, Ho 6e3 BUNOYHOro CoeiMHUTeNs
NN ANS NOABUXKHBIX YCTAHOBOK. YCTaHOBKa M NpreMka NoAo6HbIX CUCTEM [0MKHA BbINONHATLCS
cneuvanucTamn.

NPUMEYAHUE.

@ K cneunannctaMm OTHOCATCA 4YacTHble NVLa WKW OpraHv3auuy, 3HaKOMbIe
C npoueccamyt YCTaHOBKW W/Mnu MNpveMkn npeobpasosarenel, Bko4asn
aCMeKTbl 3/1eKTPOMarHUTHOM COBMECTUMOCTH.

Kateropusi C3: npeobpasosareny, paccyuTanHble Ha Hanps»eHne meHee 1000 B v npegHa-
3Ha4YeHHble 418 MPUMEHEHWs TONbKO BO BTOPbIX yCMOBUAX 3Kcnnyataumm (He Ans npvMeHeHns
B lMepBbIX YCNOBUAX 3KCNNyaTaumn).
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4YMMW (knaBuaTypa) 1 OCHOBHblE HACTPOMNKMN

4 YMU (KNABUATYPA) U OCHOBHbIE HACTPOMKU
4.1 UCMOJIb3OBAHUE YMU ANA YNPABJIEHUA MPEOBPA3OBATEJIEM

Mpy nomoLm YMI mMoxHO ynpasnaTb npeobpasoBarenemM, HarngaHO NPeAcTaBnsATs U HacTpa-
nBaTb BCe ero napametpbl. UMV paboTaeT B ABYX pexxummax: KOHTPOMb M HacTpoka. DyHKLMM
KnaBWLL U akTWBHbIX noner avcnnes YMW pasnuyatotcs B 3aBMCUMOCTU OT pexxima paboTbl.
Pexvm HacTpOVK1 COCTOUT 13 TPEX YPOBHEN.

- B pesxume HacTpolikyi, YpoBeHb — B pexume KOHTPONS: HaKMITE flaHHYIO
1: HaXXMUTE IaHHYIO KNaBuLLYy i1 KnasuLLy N5 NEPEeXofia B PEXIM HACTPONKM.
BO3BPALLEHMS B PEXVIM KOHTPONS — B pesxume HacTpoliky, YpoBeHb 1: HaxmiTe

— B pexume HacTpoiikv, YpoBeHb NlaHHYIo KNaBuLLy ANs BbIGOPa HYXHOW
2: HaXKMITE [laHHYI0 KNaBuLLY AN rPyNNbl NapaMeTpoB — BbiGpaHHas rpynna
B03BPALLEHs Ha YPOBEHb 1 pexvima napameTpoB GyaeT 0TOGPaxXaTsCs Ha Ancrnee
HaCTPOKM. - B pexume HacTpoiiki, YpoBeHb 2:

— B pesxume HacTpoliky, YpoBeHb 3: HaXKMUTE [JaHHYIO KNaBuLLY 15t MPOCMOTPa
HAKMUTE [JaHHYIO KNaBuLLY AN15 OTMEHa napameTpa — cofepxanue napametpa Gyner
HOBOIO 3HaueHs (HOBOE 3HaYeHUe 0TOBPaXATLCS Ha AVCTNEE 1A TOFO, YTOObI
HE COXPaHAETCS) 1 BO3BPALLIEHNS Ha MOXHO GbIIO UBMEHWTH YCTAHOBEHHOE
YpoBeHb 2 pexiiMa HaCTPOKNA. 3HaueHve.

- B pexume HacTpoiiki, YpoBeHb 3: HaxmiTe
NaHHYI0 KNaBuLLy 17 COXpaHeHns HOBOro
3HaYeHWs napameTpa — NPOVNCXOANT BO3BPAT

— B pexviMe KOHTPONS: HaXXMUTE fJaHHYI0 Ha YpOBeHb 2 pexuma HaCTpOKN
KNasuLy ANs NOBbILIEHUA YaCTOTbI
BpaLLeHs.

- B pexume HacTpoiikv, YpoBeHb
1: HaXKMUTE [laHHYI0 KNaBuLLY Ans
BO3BPALLEHMA K PaHee BbIGPaHHOM rpynne.

— B pexviMe HacTpoiiku, YpoBeHb 2:
HaXKMUTE AaHHYI0 KNasuLLy Ans nepexona
K crefyloLLieMy napameTpy.

- B pexume HacTpoiikv, YpoBeHb
3: HaXMITE faHHYIO KnasuLly Ans
YBENWYEHS 3Ha4YeHa NnapameTpa.

— B pesxyiMe KOHTPONS: HAXKMUTE AaHHYIO
KNaBiLLY [J151 NOHKEHWS HaCTOThl BPALLIEHNS.

— B pexxume HacTpoiiki, YpoBeHb 1: HaxmuTe

NaHHYI0 KNaBuLLYy ANs Nepexoa K CreytoLLein

rpynne.

B pexxime HacTpolikv, YPOBEHb 2: HaxxmuTe

NaHHylo KNasuLLy N5 BO3BPALLIEHNS K paHee

BbIGPAHHOMY NnapameTpy.

— B pexxume HacTpoiiki, YpoBeHb 3: HaxmuTe
NaHHYI0 KNaBuLLY N5 YMEHbLLIEHUS SHa eHMs,
3a/1aHHOrO B NapameTpe.

C NoMOLLbI0 AaHHOV KNaBuLLIM 3afaeTcs
HanpasreHvie BpaLLieHns ABUratens.
AKTVBHa, ecnu:

P0223 = 2 unn 3 & pexxume LOC nnnn HaxmuTe AaHHYIO KNaBuLLy A4S NOBbILLEHS
P0226 = 2 unn 3 B pexxume REM 4aCTOTbl BPALLEHNA ABATATE 8 TeqenHVe
BPEMEHM, 33aHHOTO B JIMHEHOM YCKOPEHIM.
AkTuBHa, ecnv: P0224 = 0 B pexxume LOC vnu
P0227 = 0 B pexxume REM

C NOMOLLIbIO IaHHOM KNaBULLK MOXHO
BbIGpaTh oanH 13 pexxumos: LOCAL vnn

REMOTE.
AKTUBHa, ecnu: HaxxmuTe aaHHyio Knasuwly Ang NoHmKeHNs
P0220 = 2 vnn 3 4aCTOTbl BpaLLeHWs ABuratens B TeqeHue

BPEMEHM, 33aHHOTO B JIMHEHOM YCKOPEHN.
AKTVBHa, ecnvt

P0224 = 0 8 pexxume LOC vnmn

P0227 = 0 B pexxume REM

HaxmuTe AaHHYIO KNasuiLLy ANs NOBLILUEHWS YaCTOTbl BPALLEHWS ABUIATENs A0 3HAYEHNS, 3371aHHOrO

B napametpe P0122, B Te4eHVe BpeMeHu, 3aAaHHOro B NIVHEHOM YCKOpeHuu. [MoBbILLeHHas YacToTa BpaLleHus
nBUraTens noafepX1BaeTCs, Noka Haxara knasuiua. Mocne Toro, kak knasua 6yaeT oTnyLLeHa, YacToTa
BPALLEHNS IBUraTens MoHWXAEeTCA B TEHEHNE BPDEMEHM, 33aHHOMO B NIMHEHOM YCKOPEHIW, MOKa ABUraTenb
MOAHOCTBIO HE OCTAHOBUTCS.

[aHHas thyHKUMS aKTVBHA MPY BbIMOMHEHN HXECTEAYIOLLNX YCIOBMIA:

1. Turn/Stop = Stop (Myck/ocTaHoB = 0CTaHOB).

2. Enable general = Active (O6LL. BKNio4YeHWe = akTVBHO).

3. P0225 = 1 B pexume LOC w/vnn P0228 = 1 B pexxume REM.

Puc. 4.1. Knasnatypa YMU
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4.2 UHONKALUUA OUCMNEA YMA

CocTosiHve npeobpasosarens

JlononHuTenbHbIN
MHAVKaTop

MeHio (ans seibopa
rpynn napameTpos) —
0fHOBPEeMeHHO
oTo6pakaeTcs TONbKO
ofiHa rpynna

EonHnua naMepeHuns
(OTHOCVITCH K 3Ha4YeHunto,
oTobpakaemMomy Ha
OCHOBHOM MHAMKaTope)

MMcTorpamma

OcHoBHOM ancnnemn

Puc. 4.2. lNons gucnnes

[pynnbl NapamMeTpoB, AOCTYMHbIE B MEHIO:

= PARAM: BCce napameTpsl

® READ: To51bkO NapameTpbl U3MepeHuii

= MODIF: Tonbko napameTpbl, OTANHAIOLLMECS OT YCTAHOBOK MO YMOMYaHWIo
= BASIC: napameTpbl OCHOBHOIO MPUNOXKEHNs

® MOTOR: napameTpbl, OTHOCALLIMECH K YNPaBNEHNIO ABUraTenem
® 1/0: napameTpbl, OTHOCALLMECS K aHANOroBbIM BXOAaM M BbIXo4aM
= NET: napameTpsl, OTHOCALLMECH K CETAM nepeaayn AaHHbIX

® HMI: napameTpbl Ans HacTponku koHdurypaumm YMIA

® SPLC: napameTpbl, oTHocsALmecs k SoftPLC

= STARTUP: napameTpbl HanpasneHHOro nycka

Cratyc npeobpasosarens:

® LOC: CTOYHNK KOMaHAb! U NoKarbHbIE CChINKN
® REM: 1CTOYHUK KOMaHAb! U yAaneHHbIe CChINKM
i HanpasneHve BpaLleHMs C NOMOLLbIO CTPENOK
m CONF: oLumbka koHdurypaumm

B SUB: NoHWXeHHOE Hanps»eHne

= RUN: ncnonHexne

4.3 PABOYYE PEXXUMbI YMA

PexxuMm KOHTpOna Mo3BONAET MOMb30BaTeNto MPOCMOTPETE TPU MEPEMEHHbIE Ha OCHOBHOM
avcnnee, Ha BCromoratenbHoOM Aucnnee u Ha ructorpamme. YkasaHHble nong aucnnes
nokagaHbl Ha Puc. 4.2.

Pexxum HacTpolikin BkMto4aeT Tpu YPOBHS: YpoBeHb 1 MNO3BONSET Monb3oBaTeno BbibupaTth
NYHKTbl MEHIO NS MoucKa HyXHbIX NapameTpoB. YPOBEHb 2 MO3BOMAAET BbINOMHATL MOUCK
napameTpoB B rpynne, BblbpaHHOM € mnomolbto YpoBHs 1. VpoBeHb 3, B CBOKW 0OYepe[sb,
NO3BOMAET BHOCUTL M3MEHEHWSA B NapameTp, BblOpaHHbIii C MOMOLLbIO YPOBHS 2. Ha aToM ypoBHe
MOXXHO COXPaHWTb W3MEHEHHOE 3Ha4YeHWe UM He COXpaHsaTb ero, BblbMpas COOTBETCTBEHHO
knasuwwy ENTER (Beog) nnn ESC (Otmena).

Ha Puic. 4.3 nokazaHbl 0cHOBbI paboThl B 060X pexxkimax akcnnyataumm YV,
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=

Pexum KoHTpons

[aHHbIi pexkum no ymonyaHuio Bbibupaetcs MU
nocrne BKMOYEeHUs nuTaHusg W nHUUmMann3auumn
aKpaHa C 0TOOPaKeHNEM 3aBOACKYX HACTPOEK.
[None MeHo HeakTUBHO B HAaHHOM pexunme.

Ha ocHoBHOM paucnnee, Ha  [AOMOMHUTENBHOM
avMcnnee WMo Ha  ructorpamme  oToGpakaloTCs
3HayeHus, 3afaHHble npengapuTensHo B P0205,
P0206 1 P0207.

Haxatvem  knasuww  ENTER/MENU  moxHO
MEePeKNOYNTLCA N3 PeXrMa KOHTPONA B PEXUM
HaCTPOVKM

2

PeX1UM HacTpoViku

Yposehb 1:
= 3570

NepBbl  YPOBEHb  peXuMa  HaCTPOVKU.
C nomotipio knasiy M3 1 & MoxHO BbIGpaTH
Tpebyemyio rpynmny napameTpos.

Ha  paHHOM  ypoBHe  OCHOBHOW  Aucnnen,
NONOMHUTENbHbIV aviennen, ructorpamma
1 e[IVHULIbI U3MEPEHUS HE 0TOBPAXKAIOTCA.
Haxwmute knasuwy ENTER/MENU gns nepexopa
K YPOBHIO 2 pexuma HacTpouku — K BbiGopy
napamerpa.

Haxmute knasuwy BACK/ESC pans Bosspara
B PEXUM KOHTPONS

PARAM LOC

YpoBeHb 2:
= Homep napameTpa OTOOPa)aeTcs Ha OCHOBHOM

avicnnee, a ero cofepxaHue Ha AOMoNHUTENbHOM
avicnnee.

C nomowpio knasuw My Y suiGepuTe
HY>KHbI napameTp.

Haxwmute knasuwy ENTER/MENU ans nepexopa
Ha YpoBeHb 3 pexuma HaCTpOVKu — BHECeHue
V3MEHEHWIM B colepkaHne napameTpa.

Haxwmute knasuwy BACK/ESC pans Bosspara
Ha YpoBeHb 1 pexxvima HacTpowiKu

&

co

KoHTtponb

BACK/
ESC

ENTER/
MENU

HaCTPOWKN
YposeHb 1

BACK/
ESC

ENTER/
MENU

HaCTPOWKMN
YposeHb 2

YpoBeHb 3:
u Copepxxanue

napametpa
Ha  OCHOBHOM  Aaucnnee, a
Ha AOMOMHUTENBHOM AnCnnee.

C noMOLLbIO KNnaBuLL v @ ycraHosuTe
HOBOE 3HaYeHue Ans BbIGPaHHOro NapameTpa.
Haxmute KnaBuLLy ENTER/MENU ons
NOATBEPKAEHUS BHECEHHbIX N3MEHEHUI
(coxpaHeHusi HOBOrO 3HayeHus) Wnv  KnaswiLy
BACK/ESC [nsi OTMeHbl BHECEHHbIX W3MEHeHWi
(OTMEHbI COXpaHeHns HOBOro 3HayeHwus). B obounx
cnydaax YMW  BosBpailaetcd Ha YpoBeHb 2
pexxuma HaCTPONKM

oTobpaxkaeTcsa
ero  Homep

BACK/
ESC

ENTER/
MENU

HaCTPOWKN
YposeHb 3

Puc. 4.3. Pabo4ne pexumbl YMU

NMPUMEYAHUE.

©

B cnyyae HeucnpaBHOCTM npeobpa3oBaTens Ha OCHOBHOM Aucrnee oTobpa-
)KaeTcs HOMep HeucnpaBHOCTM B dopmate Fxxxx. [Ona npocmotpa mHdop-
MaumMm O HeucnpaBHOCTM HaxkmuTe knasuwy ESC, nocne 4ero wHavkaums
FXXXX nepemecTuTcs Ha JONOMHUTENbHBIN Ancnnen n OyaeT oTobpakarbes Tam
[10 YCTPaHEHWst HEMCNPAaBHOCTH.
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NMPUMEYAHUE.

Mpn obHapyxxeHun kako-nnmbo oMbk B npeobpaloBarefie Ha OCHOBHOM
avicnnee nosesaseTca Homep owubky B dopmate Axxxx. [ns npocmoTpa
nHdopmMaumm 06 oLnbke HaxMUTe NIOOYIO KNaBuLLy, NMOCNe Yero MHAMKaums
AXXXX NepemMecTUTCa Ha LOMOMHUTENbHbLIM Aucnnen 1 6yaet oTtobpakarbes
TaM O YCTPaHEHUs OLLNOKN.

NPUMEYAHMUE.

Cnucok napameTpoB MpefAcTaBneH B KpaTkoMm CMApaBOYHMKE MapaMeTpos.
MoppobHaa nHdopMaLma No KakOOMy napameTpy K3oXeHa B PYKOBOACTBE
no HacTtporike CFW500.
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BkntoyeHue u 3anyck

5 BKJTIOYEHUE N 3AMNYCK
5.1 NOArOTOBKA U NMOAAYA NMUTAHUA

YcTaHoBKy Npeobpasosarens HeoOXoAnMO BbINONHATL B cooTBeTCTBMN C rmas. 3 YCTAHOBKA U
MOOKIMOYEHNE.

OMACHOCTb!
A Mepen nogknoYeHneMm HeobXoAMMO OTKIIOYUTL YCTPOMCTBO OT MUCTOYHMKA
NUTaHNS.

1. MNpoBepbTe MNPaBUNbHOCTL U HAOEXHOCTb COEAMHEHWI CUIOBOW LEnu, 3asemneHns
1 yIpaBnsioLLmx Lenen.

2. Ypanute Bce mMatepwvansl 13 npeobpasosatens Wiy npysoaa.

3. lMpoBepbTe, COOTBETCTBYIOT /M COEAMHEHWSt ABUratens, TOK ¥ HanpspkeHue asurartens
napametpam npeobpasosaresns.

4. MexaHn4yeckn oTcoeanHUTe ABWrateflb OT Harpy3ku. Ecnmu 970 HeBO3MOXHO, ybeautecsb,
4TO BpaLleHne B Mto6oM 13 HanpaBneHuin (Mo HacoBOW CTPESKE UM NMPOTUB HaCOBOW CTPENKN)
He NPVBEAET K NOBPEXAEHWMIO YCTPOMCTBA 1N K TPaBMam.

5. 3akpoiite KpbILLKK NpeobpasoBaTtens 1 npuBoaa.

6. V3mepbTe HanpsbkeHve BXOAHOro MUCTOYHMKA MWTaHUs, ero 3HadeHue AOMMKHO HaxoauTbes
B npepenax, ykazanHblx B rnas. 8 TEXHUHECKINE XAPAKTEPVICTUKIA.

7. TMopante Harnps>XeHne Ha BXo[: 3aMKHUTE pa3beANHNTEb.
8. I'Ipoaepre, nofaeTcy N1 Harnps>xeHre Ha yCTpOVICTBOZ

Ha aucnnee UMW otobpakaeTcst cnepyroLlas nHpopmaums:
PARAM LOC CONF

~
MODlF 3 RUN

=-08888:

SPLC
s'mm-up—--------.

Puc. 5.1. Ingpbopmauums, otobpaxaemas Ha aucrinee YMV nocne BKIOYeHUs nMTaHus

MpeobpasoBatent  BLIMOMHAET HEKOTOPble MPOLEAYPbl, CBA3AHHbIE CO  CHWTbIBAHWEM
1 3arpysko nHdopmaummn (koHdurypauum napametpos umnm SoftPLC). Mopsaok BbINOAHEHWS
[aHHbIX npoLieflyp oTobpaxkaeTcs Ha ructorpamme. [ocne 3aseplueHns Npoledyp Ha Aucrniee
0TO6PA3UTCH PEXNM KOHTPOS.
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5.2 3ANYCK

Mpoueaypa 3anycka onucaHa B YNPOLLUEHHOM BUAe C MCMOMb30BaHWEM OYHKUMIA HACTPOMKM
cyLLecTByOLLMX rpynn napameTpos B MeHto STARTUP (3anyck) 1 BASIC (OcHosHoe).

5.2.1 MeHio STARTUP

5.2.1.1 CkansipHbiti (V/f) pexxum ynpaenenus (P0202 = 0)

Ne o Ne o
) WHavkauus Ha gucnnee/aencTene v WHaukaums Ha gucnnee/gencTene
Loc PARAM LOC
~ 30 -
nnNe-
1 U 2
. = 100 o s 100
W PexuM KOHTPOA. ¥ Bui6para rpynna PARAM, Haxwvaiite knasiiv MR v
B Haxvute knasuwy ENTER/MENU pns  nepexopa 4 ﬂaﬁ?‘/ﬁo an nnm’STAFITUP
Ha 1 ypOBEHb PeXrMa HaCTPOMKH A parpyl
Loc Loc 'n)
~ ~ o
3 4 , u 8 u e
STARTUP » ™ 10 STARTUP s - 1
B [ocne Toro, kak rpynna STARTUP BbiGpaHa, HaxxmuTe B [pu HeobxoanmocTn Haxkmmute ENTER/MENU ans BHeceHus
knasvwy ENTER/MENU vameHeHnn B copepxanne «P0202 — Control Type»
(Tvn ynpasnenus) ans P0202 = 0 (V/f)
Loc Loc
P n e n 8 nn
~ ucu ~ (DA
5 6
STN’."UP. - ™ STARTUPu 0 100
B [ocne Bbl6opa HyXHOro 3HaveHus Haxwmnte ENTER/ Mpy HEOOGXOAMMOCTU BHECUTE V3MEHEHWs B CofepxaHve
MENU 1115 coxpaHeHs BHECEHHbIX V3MEHEHWIA. «P0401 — Motor Rated Current» (HOMUHANbHBIA TOK
B [lna nepexofa K Cneaylollemy napameTpy Haxmute Asuratens).
KnasuLy Nns  nepexopa K CneayiolleMy napameTpy —Haxmute
KnasuLly
Loc Loc
171N n
~ g -~ o
P n L, n 8 P n L, n 3 i
uiuc Ui
v STARTUP g STARTUP
L] = 100 L] k] 100
H pu HEOBX0AMMOCT BHEcUTe V3MeHeHs Mpy HEOOXOANUMOCTM BHECUTE W3MEHEHUS B COfepaHue
B copepxaHue «P0402 — Motor Rated Current» «P0403 — Motor Rated Frequency» (HOMVHanbHas 4actota
(HOMWHANbLHBIN TOK ABWraTens) fsvrarens).
B [Ins nepexoga K Creaylollemy napameTpy Haxmute [ns  nepexofa K CneayiolleMy napameTpy —Haxmute
KnasuLly KnasuLLy
LoC
3(1
~ J
n ﬂ«-
o u.
L] ] 108
B [lns  3aBeplieHWs NpPOLedypbl 3arnycka  Hakmute
knasvy BACK/ESC.
B [Ins BO3BPALLEHU: B PEXUM KOHTPOMA MOBTOPHO
HaxxmuTe knasuwy BACK/ESC

Puc. 5.2. NocnenosatensHOCTb 3arycka B pexume ynpasnenns V/f
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=

5.2.1.2 BektopHbin (VVW) Tun ynpasneHus (P0202 = 5)

N Ha 7 N Ha
BU TBU!
nocn. < nocn. <
PARAM LOC PARAM LOC
-~ 3-3 ~
nn-

w uu 2

L] = il ] (] 50 100

B Pexum KOH7p$nﬂ. HaxmuTe knasuuy EI:ITERIMENU ans B BuiGpara rpyrna PARAM, HaxvMaiite Knasium )

nepexofia Ha 1 ypoBeHb Pexmma HacTPONKM MﬂM 1179 B6I60pa rpynnsl STARTUP
Loc Loc n
~
3 4 ‘ 3 u LJ
STARTUP ” w0 STARTUP |
W [locne Toro, kak rpynna STARTUP BuiGpaHa, HaxmuTe W Haxmute knasuwy ENTER/MENU » ¢ nomolibio
«nasuy ENTER/MENU KnasuL " YCTaHOBUTE 3HaueHe 5, KOTopoe
aKTVBMPYeT pexum ynpasneHus VVW
Loc P n n Loc
~ PO20¢
5 6 3 U 8
STARTUP - . STARTUP |
B Haxmute KnaeuLly VENTERIMENU AN COXpaHeHus B Haxwnte knasuily a8 N9 NPOAOMKEHNS MPOLIeAYPbI
BHECEHHbIX 3MeHeHuin B napameTpe PO202 sanycka VVW
Loc - Loc
Su ~
7 8
STARTUP STARTUP | - -

B [py HEOOXOAUMOCTY BHECUTE U3MEHEHUS B COfepaHiie B [pu HEOGXOANMOCTU BHECUTE UBMEHEHIS B COflepXKaHe
«P0399 — Motor rated performance» (HOMUHanbHas «P0400 — Motor rated voltage» (HOMWHanNbHoe
MPOV3BOANTENLHOCTL ABUMATENS) UM HAKMITE KaBuLLy HanpshkeHe ABMratens) Win HaxmuTe Knasuily

AN Nepexoaa K cneayloLlemy napameTpy AN Nepexoaa K cneayioLemy napameTpy
Loc Loc
I.B ! 'l ! n
9 E 10 U c-
- STARTUP,

B Mpu HEOOXOAUMOCTH BHECUTE USMEHEHUS! B COfepXaHiie B [pu HEOGXOANMOCTU BHECUTE UBMEHEHWS B COflepXKaHne
«P0401 — Motor rated current» (HOMWUHaNbHBIA TOK «P0402 — Motor rated rotation» (HOMWHanbHas YactoTa
ABUFATENs) UMW HaXXMUTE KNasuLy Ans nepexofa BPALLEHNS ABUTATENA) MU HaXKMUTE KNaBuLLy ans
K CneqyloLLeMy napameTpy nepexofia k cneayloLLemy napameTpy

Loc 5 Loc
: P "fu . PUYE
S‘TNII'IIP . ARTUP

B [Ipu HeOOXOAUMOCTN BHECUTE U3MEHEHWS B COAepKaHue B [py HEOOXOAMMOCTH BHECHTE U3MEHEHUS B COAEPKaHne
«P0403 — Motor rated frequency» (HOMMHanNbHas «P0404 — Motor rated power» (HOMWHaNbHAs MOLLHOCTb
YacToTa ABMratens) UnM HaxmuTe Knasuily ans ABUrATENN) UMW HAXKMUTE KNasuLLy M nepexofia
nepexofia K crnefyioLieMy napameTpy K crefiyloLLieMy napameTpy
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Ne " e Ne " e
) HAVKauMA Ha gucnnee/gencTene e HAVKauMA Ha gucnnee/gencTene
Log nan Loc A
. 0 . 0408
STARTUP e - "y STARTUP | 50 100
B [pu HeoBXOAUMOCTI BHECUTE U3MEHEHWS B COAEpXaHue B KnasuwHas nadens  (4MU)  npepnoxut  3anyctute
«P0407 — Motor rated power factor» (HOMUHaNbHBIA CaMOHaCTPOKY. Mo BO3MOXHOCTN BbINONHUTE
KOBDUUMEHT  MOWIHOCTW  ABUraTens) WM Haxmure CaMOHacTpoOiKy.  [ns  akTBaumMu  CaMoHaCTPOVKM
KnasuLLy a nepexofia k cneqyloLLieMy napameTpy “3meHuTe Haderme P0408 Ha 1
LOC CONF Loc
~ w PUY08 0
RUN ~ (X
-
15 I'I'ml--- - . 16 STARTUI’u " 10
B Bo Bpems camoHacTpoiku YMVI Gynet oaHOBPEeMEeHHO B Tocne 3aBeplueHWsi CaMOHACTPOMKM 3HaveHue P0408
oTobpaxars uHavkatopsl RUN 1 CONF. Ha rvictorpamve aBTOMaTu4ecku BepHetes k 0, nHankartopsl RUN 1 CONF
6yneT 0TO6paXaTLCs NPOrPece BuINONHEHS OnepaLvmn noracHyT.
B Ha ructorpamme GyaeT oToGpaxatbCss  Nporpecc B [ns nepexofa K CreayiolieMy napameTpy Haxmute
BbINOMHEHMs Onepauym. Bbl MOXeTe Npepeats Npoueaypy KnasuLy
CaMOHaCTPOVIKM B NI0G0E BPEMS C MOMOLLBIO KNasuLLn
Loc Loc
~ 3 ~
17 STARTUP A - - 18 STARTUPD ™ 1
B B pesynbrate camoHacTpovkv B napametpe P0409 B [na seixoga w3 meHio STARTUP Haxwmute Knasully
GyneT oTo6paxaTbCsi 3Ha4eHe ConpoTVBNEHUs cTatopa BACK/ESC
neuratens 8 Om.
B OT10 nocneaHwit napameTp CaMOHACTPOVKK B _pexumMe
ynpasneHns  VVW. Haxmute knasuily ona
BO3BPALLIEHMA K NepBOHa4anbHOMy napameTpy P0202
PARAM LOC n
- 1N
INE
1o vy
. = e
B C nomoLLbto KnasuLL . ' 4 BbiGepuTe Tpebyemoe
MEHIO nnu HaxkmuTe knasuily BACK/ESC nosTopHo Ans
nepexoAa HenocpefcTBEHHO B pexxum koHTpons YMU

Puc. 5.3. NocnegosatenibHOCTb 3arlycka B pexume yrpasrieHus VVW
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5.2.2 MeHto BASIC — oCHOBHOE€ NMpusnoxxeHue

Ne . i Ne Ha "
BU BU
nocn. = nocn. =
Loc PARAM LOC
il ~
8 U )
1 . 2
] L] e 0 50 100
B Pexum KOHTp1Oﬂil. Haxmute knasuiy El\fTER/MENU oana M BuiGpara rpynna PARAM, Haxumaiite Knasuiu A
nepexofia Ha 1 ypoBeHb pexuma HacTPOWKI st & 4 sii6opa rpyrsl BASIC
Loc Lo 1nnN
Lo oy
BASIC T P |
ﬂ IUU :
3 4
) 50 100 . = e
W Mocne Toro, kak rpynna BASIC BbibpaHa, HaxmuTe W TlMpouenypa  OCHOBHOTO — MPWIOXEHMS  3anylleHa.
knasuwy ENTER/MENU Mpun HeOBXOAVMOCTU BHECUTE N3MEHEHWS B COflepXKaHe
«P0100 — Acceleration Time» (Bpems yCKOPeHUs).
B [na nepexofa K CrneaylolleMmy napameTpy Haxmute
KnasuLLy
Loc Loc
100 30
-~ ~
BASIC BASIC L
5 6
. - " L] L "
B [pu HEOOGXOAMMOCTH BHECUTE M3MEHEHWS B CofepXKaHne B [lpu Heo6XOAMMOCTU BHecuTe mameHeHns B «P0133 —
«P0101 — Deceleration Time» (Bpems TOPMOXEHNS). Minimum Speed» (MWHUMabHas YacToTa BpaLLeHus).
B [lns nepexofa K Cneayiollemy napameTpy HaxmuTe B [na nepexofa K Cneaylollemy napameTpy Haxmute
Knasuly KnasuLLy
Loc Loc
~  b&l 100
-~
BASIC BASIC
n . ni
U o *
7 8
[ » e I = 100
W [p1 HEOBXOAMMOCTU BHECUTE U3MEHEHMS B COaepXKaHue W Tpu HEOBXOANMOCTU BHECUTE UBMEHEHUS B COfepPXaH/ie
«P0134 — Maximum Speed» (MakcvmanbHas 4actoTa «P0135 — Maximum Output Current» (MakcumanbHbIn
BpaLLleHus). BbIXO[JHOM TOK).
W [na nepexopa K cneaylollemy napameTpy Haxmute B [na nepexopa K cCneaylolleMmy napameTpy Haxmute
KnasuLLy KnasuLLy
Loc
. 30
8 U )
9 i
] L] e
B [Ins 3aBepLUeHns NPoLeaypbl 3arnycka HaxMI1Te Knasuuy
BACK/ESC.
B [Ina BO3BpALLEHNs B PEeXWAM KOHTPOMA MOBTOPHO
HaxxmuTe knasvy BACK/ESC

Puc. 5.4. [NocnegoBatesibHOCTb 3arlycka OCHOBHOIO MPUIIOXEHNs
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VCTpaHeHue HeMCHpaBHOCTeﬁ N TeXHu4eckoe Oﬁcﬂy)KVIBaHVIe

6 YCTPAHEHWE HEUCMPABHOCTEN U TEXHWYECKOE
OBCNYXWNBAHUE

6.1 OLULMBKN U CUTIHAJIbI OMOBELLEHUA

©

NMPUMEYAHUE.
ViHdpbopmaumst 06 olwmbkax M curHanax OroBELLEHWn npviBefdeHa B KPaTkoM
CrnpaBoYHVIKE 1 B PYKOBOACTBE MO HacTpoike CFW500.

6.2 CMOCOBbl YCTPAHEHNA HAUBOJIEE PACMPOCTPAHEHHbIX

HEWUCIPAB

HOCTEN

Ta6n. 6.1. Criocobbl ycTpaHeHusi Hanbosee pacnpoCTPaHEHHbIX HeUCPaBHOCTEMH
HeucnpaBHocTe | lMpuynHa HemcnpaBHOCTH JleiicTBUS ANs yCTPaHEHUs1 HeUCNPaBHOCTY
[sviratens HenpasunsHoe 1. MNpoBepbTe COEANHEHVS C NCTOYHMKOM NUTAHWA 1 ynpasnsiowmne
He 3anyckaeTtcs NoaKItYeHne coeanHeHunsa

HomvHanbHoe Hanpsxexve
nmTaHnsa

AHanoroBbli1 ONOPHbIA 1. MNpoBepbTe, NOAKMIOHEH N AOMKHBIM 06Pa30M BHELLUHWIA CUrHa.
curHan 2. [poBepbTe COCTOSHME YNPaBnsioLLEero noTeHuMomeTpa
(ecnu ucnonbayertcs) (ecnu ucnonbayertcs)
HenpasunbHble HacTporikm | 1. MpoBepbTe, BEPHO N1 3afaHbl 3HA4EHVA napaMeTpoB
aKcnnyaraumm
Owmbka 1. MNpoBepsbTe Hann4ne oLwMbKK, 13-3a KOTOPOI NpeobpasoBaTtess
Mor BbITb OTK/IO4EH
HeycTon4nsas pabota 1. CHU3UTb N3ObLITOYHYIO HAarpy3Ky Ha ABurarenb.
asurarens 2. Mosbicuts PO136, PO137 (V/f)
[puratens HennoTHble coeanHeHns 1. OTKNo4MTE NpeobpasoBatesib, OTKIIOYUTE NUTaHNE CETU
paboTaet 1 3aKpenwuTe BCe COeAVHEHNS.
C U3MeHsIoLLerncs 2. MpoBepbTe BCe BHYTpeHHWe coeanHeHrs npeobpasoBarens
YacToTow
BpALLEHNA HewncnpasHocTb onopHoro | 1. 3ameHuTe NOTEHLUVOMETP
MOTEHLMOMETPA 4acTOTbl
BpaLLeHns
Koneb6aHwsi BHELLHEro 1. YcTaHoBwWTe nNpuynHy konebaHuin. Ecnv npuunHa ceasaxa
aHasIoroBoro OrnopHoro C 9NEKTPUYECKMMY NOMExXamu, HeOOXOAVMMO UCMONb30BaTh
curHana 9KPaHMPOBaHHbIe Kabenu Unu OTAENNUTb UX OT CUIOBLIX
1 ynpasnsioLmnx kadenem.
2. MopcoeanHute knemmy GND MCTOYHMKA aHANOroBOro OrMopHOro
curHana K BbIBOAy 3a3eMreHust npeobpasoBarens
Hsurarens HenpasunbHble HacTpoiikn | 1. MpoBepbTe NpaBunbHOCTL HACTPOVKK NapameTpos PO133
pabotaet (orpaHnyeHus) (MvHMManbHas YacToTa BpatleHus) n P0134 (MakcumansHas
C 4pe3MepHo YacToTa BpallleHns) Ansa JaHHOro Asurarens B faHHOM pexviMe
BbICOKOW Unn aKcnnyaraumm
4pe3mMepHO o
HIN3KOM YACTOTOM YnpasnsioLmin curtan 1. MNpoBepbTe ypoBEHb OMOPHOrO YNPaBMSIOLLIEro CuUrHana.
MCTOYHMKA OMOPHOro 2. [poBepbTe HACTPOVIKM (YCUNEHNE 1 KOPPEKLVs) napaMeTpoB
BpaLLieHVs.
aHanorosoro curHana ot P0232 po P0240
(ecnu ucnonb3yetcs)
HecootBeTcTtBME 06nactv | 1. [poBepsTE COOTBETCTBYE MCMOMB3YEMOro ABUratesnsi oonactu
npyMeHeHns NPVYMEHEHWS, U3Y4MB NACMOPTHYIO TabNMYKy ABuratens
Lvcnnei CoepnHerns YMU 1. MNposepwTb coeavHeHns BHelHero YMU npeobpasosarens
BbIK/TOYeH

1.

HoM1HanbHble 3HAYEHVIS JOMKHbBI HAXOAWTLCA B CEeAYIOLLIMX
npeaenax:

Onektponutanve 200-240 B: — MuH.: 170 B — makc.: 264 B.
Onekrponutanne 380-480 B: — MuH.: 323 B — makc.: 528 B

Cpabotan rnasHbiit
NnaBkWii NpefoxpaHnTent

1.3ameHuTe NnaBskue npefoxpaHnTen
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YctpaHeHue Hel/lcl'lpaBHOCTeﬁ U TexHn4yeckoe chny)KuBaHue

6.3 MTHOOPMALNA, KOTOPYIO HEOBXOAUMO NMPEAOCTABUTb
NMPU OBPALLEHUN 3A TEXHUHECKOW NMNOAAEP)XXKOU

Mpu oTNpaBke 3anpoca 1nun 3asBkn Ha TEXHUYECKOe 06CNyXMBaHNE HEOBXOAMMO NPEAOCTaBNUTL
CneayoLLyto nHopMaumio:

® Mogenb npeobpazosarens

m 3aBO/CKOI HOMEP M AaTa BbiMycKa YCTPOWCTBA, yKadaHHble B UASHTUMUKALIMOHHON Tabnnyke
(cm. pazp. 2.4 VOEHTNOUKALUMOHHBIE TABJTNYKIY)

B YcTaHOBMEHHasa Bepcus NporpamMHoro obecnevexns (cm. napameTtpsl PO023 1 P0024)

= CefleHnd 06 06nacTy NPUMEHEHNS U BbINOTHEHHBIX HACTPOKKaXx

6.4 NIPOPUNTAKTUHECKOE TEXHNYECKOE OBCJTY>XUBAHUE

OMACHOCTb!

A HeobxoanMMo oTKoYaTb NEPBUYHBIA UCTOYHUK MUTaHMSA, NPexae 4eMm npuka-
caTtbCs K KakMM-nnbo 3NeKTPUYECKNM KOMMOHEHTaM npeobpasosarens.
KOMMOHEHTbI MOryT ocTaBaTbCA MOA BbICOKMM HampshkeHem [fdaxe mnocne
OTKMIOYEHMSA NUTaHKsA. Heobxoammo BbhkaaTb He MeHee 10 MUHYT ANA NOMHON
paspangkn koHaeHcatopoB. Kopnyc obopynoBaHus [OmKeH OblTb MOCTOSIHHO
NMOAKMOYEH K 3almTHoMy 3ademneHwio (PE) B npepgHasHayYeHHOWM Ans 3Toro
TO4KE.

BHUMAHMUE!

B 9neKTpOHHbIX Mnnatax HaxogaTCst YyBCTBUTENbHbIE K 3NEKTPOCTATUHECKMM
paspsgamMm KOMMOHEHTbI.

He npukacaitechb K TakvmM KOMMOHEeHTaM 1iv padbemam. pn HeobXoaMMOCTu
NMPVKOCHWUTECH K 3a3eMIEeHHOMY MeTanM4eckoMy KOprycy Wu UCMONb3yinTe
NMOAXOASALLYIO LUMHY 3a3eMIEeHS.

3anpelLleHo BbINOMHATL MCMbITaHWs NpeobpaloBaTens NPUIoKEHHbIM Hanps-
»xeHunem!

[Mpun HeobxoanMocTu cnepyeT obpatlatses 3a KoHcynsTauvert 8 WEG.

Mpw NpaBunbHONM YCTaHOBKE 1 9KCMNyaTaLmmn B PEKOMEHAOBAHHbBIX YCNOBUAX Npeobpasosarent
TpebytoT MUHUMAaNbHOO TEXHUYECKOro 06CnyxuBaHus. Tabn. 6.2 CoaepXnT nepe4eHb OCHOBHbIX
npouenyp W MHMOPMauMio O MNEeproANYHOCTU TexHudYeckoro obcnyxusaHua. B Tabn. 6.3
npefAcTasneHa MHopmaLms O NpPoBepKax, KOTopble HEOOXOAMMO BbINOMHATL Yepes Kakable 6
MECALEB Nnocne 3anycka.
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VchaHeHue HeMCHpaBHOCTeﬁ N TeXHu4eckoe oﬁcny)KuBaHue

Tabn. 6.2. [lpoghmnakTn4ecKkoe TEXHUHECKOE O6CIYXUBaHNE

BexTunaropsl/
cuctembl oxnaxaeHmnat)

Ta o6eny MepuoguyHocTb NencTeus
Yepes 40 000 yacos
3ameHa BeHTUNATOPA 3ameHa
JKCcnnyaraumm
Kaskabiit rog, HaduHas or Mopasatb HanpskeHvie NUTaHVs Ha
Ecnu ! o npeobpasosarens B npefenax ot 220 no 230 B
narbl BbINycKa, ykazaHHoM
npeobpasosatess y nepem. Toka, OAHOa3Hoe vnn TpexdasHoe,
B UAEHTUVKALMOHHOM
XpaHuTcs (He 50 1unmn 60 'y B TeYeHWE HE MEHEE YeM OAHOrO
3 _ . | Tabnuuke npeobpagosartens
NeKTpont aKcnnyatvpyetcs): (oM. pas, 2.4 Yaca. 3atemM OTKMOHUTL NUTaHVE 1 BbKAATL
Tn4yeckmne BbINOSHAUTL l/I,ElI.ESTl/IéVI.KALlVIOHHbIE He MeHee 24 4acoB, Npex/ae YemM UCnonbL3oBaTbL
KOHLEHCATOPbI | BoccTaHOBEHVE TABIIAYKI) npeobpasosarens (MOBTOPHO NofaTh Ha Hero
HanpsxeHue)
[Npeobpazosatens
. WHbopmauuio o npouenype 3ameHbl MOXXHO
MCNONb3yeTcs: OpvH pas B 10 net o
nony4nTb B OTAENE TexHu4eckon nogaepxkn WEG
3aMEHNTL
Tabn. 6.3. [eprognyeckas nposepka oamH pa3 B 6 MecsLeB.
eCTBUS NSl yCTpaHeHus
KomnoHeHT HeucnpasHocTb A
omnoHe e1cnpasHoc HeucnpasHOCTN
OcnabneHHble BUHTbI
Knemmbl, coeanHeHns MoaTtaHyTb
HennoTHble coeanHeHns
BeHTMJ‘IﬂTOpr 3arpA3HeHbI Ouncrka

[MOCTOPOHHWIA LLyM

3aMeHUTb BEHTUNSATOP

BeHTunatop He doyHKUMOHMPYET

HexapakTepHble Bubpaumm

Mbinb B BO3AYLLUHBIX ouUnsTpax

OuMCTUTL UNK 3aMEHNTb

Ckonnenue nbinun, Macna, snaru u 7. n. Ounctka
MeyaTtHble nnatbl

[MocTOpOHHWMIM 3anax 3ameHa
Mogyns nutaHus/ CkonneHue nbiny, Macna, snarv v 1. n. QuucTtka
CoeniHerns nuTanms OcnabneHbl CoeauHUTENbHBIE BUHTLI MopTaHyTb
KoHpeHcaropb! LvHbI ObecuBe4vBaHVe/NOCTOPOHHMI 3anax/yTeqka anekTponuta
MOCTOSIHHOTO TOKa -

MpepoxpaHnTenbHbI knanaH passanbLoBaH Un CrioMaH 3ameHa
(BCTaBKa NOCTOAHHOIO
ToKa) Kopnyc nedopmvposaH

ObecLeyeHne
CunoBsble pesncTopsl 3ameHa

[MocTopoHHWit 3anax

Ckonnexue nbinn
Papnatop QOuumcTtka

3arpssHeHve

ESHTUNATO| MOXET ObITb NIErko 3aMeHeH, Kak nokasaHo Ha Puc. 6.1.
*) B p CFW500 61 Puc. 6.1

6.5 YKA3AHUA

B cnyvae HeobXoAMMOCTN  OYUCTKM npeoGpaaoBaTenﬂ

npouenype:

NnoO OYUCTKE

Cuctema BeHTUNAUMM:

cnefyite nNpvBedeHHOW [anee

= OTKMt0YUTE NUTaHVe Npeobpasosarens 1 BbhKANTE He MeHee 10 MUHYT.

L] annvlTe CKonnieHnsa N B BEHTUNALUVMOHHOM OTBEPCTUNM C MOMOLLbIO nnacTMaccoBOW LLIETKM

VN TKaHW.

B Ypanute CKOMMeHUs Mbinn ¢ peéep pagmnaropa v fonacten BeHTUIATOpa C MOMOLLBLIO CTPyuM

©Xaroro BO3ayxa.
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YcTtpaHeHue HeVIcI'IpaBHOCTeﬁ U TEXHUYECKOoe 06CnyXmBaHue

@ @

OcBo6opuTe hukcatopbl CHUMWUTE BEHTUNATOP OTcoeauHuUTe Kabenb Ka6enb oTcoeguHeH
KPenneHUs KpbILLKK
BeHTUNATOpa

Puc. 6.1. CHATVe BeHTUNIITOpa paamaropa oXnaxaeHusi

[NevaTHble nnatbl:
m OTKNtOYMTE NUTAHNE npeoﬁpaSOBaTenﬂ 1 BbKAMTE He MeHee 10 MUHYT.

m OTCcoeanHnTE BCE nposoga ot npeoépaaoBaTenﬂ, npensapuTeribHoO MoMeTnB Uux, 4TOObI
He nepenyTaTtb Npu nocnenytoLlemM NnogKktoHeHnmn.

= CHMMUTE NNacTMacCoBYIO KPbILLKY W noaknodaemsiii mogyns (cM. mas. 3 YCTAHOBKA U
NOOKMOYEHVE 1 MPUNTOXKEHWE B — TEXHUYECKWE XAPAKTEPUCTUKN).

W Ypanute CKonieHys Moy ¢ neyarHbIX niar ¢ NOMOLLbIO aHTUCTaTUHECKON LLETK UM CTpyn
CXKaToro Bo3ayxa.

= O69a3aTeNIbHO NCNOMNb3YNTE LUNHY 3a3eMIeHNS.
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BapuaHTbl UICMONHEHUS U AOMOJIHUTENbHOE 060pyAOBaHME

7 BAPUAHTbI UICNOJIHEHUA N AONOJIHUTEJIbHOE
OBOPY[JOBAHUE

7.1 BAPUAHTbI UCMOJIHEHUA

[MpeobpazoBartent MNPOV3BOAUTCS B PadfuyHbIX BapuvaHTax WCMONHeHUs. Takum obpasom,
B HEKOTOPbIX MOMENSX MOTYT OTCYTCTBOBATL ONpeAeneHHble YHKLMM.

VIHdbopmaumsi 0 BapraHTax UCMONMHEHWS ANS Kaxkaol Mofenn npeobpalosarens npeacrasneHa
B Tabn. 2.2.

7.1.1 ®unbtp RFI

Mpeobpaszoatenn ¢ obo3HadveHrem CFW500...C... MCNonb3ytloTCs AN CHUXKEHUS TOMEX,
NCXOAALMX OT npeobpasoBatens 1 BO3AEWCTBYIOLMX HAa WCTOYHWMK MUTaHMA B Anana3oHe
BbICOKMX 4YacToT (>150 «lu). Heobxogmmo cobniopate TpeboBaHWs MO  MakcUMarnbHO
[ONYCTUMBIM YPOBHAM U3MYHEHUS, U3NOXEHHBIM B CTaHAapTax Mo 3MeKTPOMarHWTHOM COBMe-
ctumocTy, Takmx kak EN 61800-3 n EN 55011. Bonee noppobHas vHdopMaums COaepXUTCS
B paaa. 3.3 YCTAHOBKA B COOTBETCTBUM C EBPOMENCKOWN OVNPEKTUBOW MO 3MNEKTPO-
MAIHTHOW COBMECTUMOCTMW.

BHUMAHUE!

[Mpy ncnonb3oBaHMM nNpeobpasosateniel co BCTPOEHHbIMU domnnbTpammu RFI
B cetax IT (HeiTpanb He 3asemneHa wnu 3a3emneHa 4Yepes3 BbICOKOOMHbIN
pes3ncTop) crefyeT ycTaHaBnMBaTh 3a3eMASOLLMIA NepeknoyaTenb KoHaeHca-
TOpOB BHyTpeHHero dounbTpa RFI B nonoxerre NC (kak nokadaHo Ha Puc. A.2),
MOCKOMbKY NOLOOHbIE CETU MOryT MPUBECTU K MOBPEXAEHMIO KOHAEHCATOPOB
dvnbTpa Nnpeobpasosarens.

7.1.2 KoachcpumumeHT nomexosaiymieHHocT Nemai

Mpeobpaszoatenn ¢ obo3HadveHnem CFW500...N1 mncnonbaytoTcs B crydyae HeoOXOAMMOCTU
o6ecneynTb ypoBeHb nomexosaluuileHHocT Nema 1 n/vnu korga ana npoknagkv npoBodoB
npeobpazoBaTens UCNonb3yoTCs MeTann4eckre kabenenposoabl.

7.2 AOMNOJIHUTENIbHOE OBOPYOBAHUE

[ononHutensHoe obopynoBaHne — 9T0 0O0PYAOBaHME, KOTOPOE MOXET ObiTb AOMOMHUTENBHO
yCTaHOB/IEHO MO MECTy aKCnnyaraumu ycTporcTea Takum 06pas3oM, AononHuTensHoe 060pyno-
BaHWe MOXeT ObiTb YCTAHOBNEHO Ha BCex Mofensx npeobpasosarers.

[ononHutensHoe obopynoBaHWe yaobHO K ObICTPO yCTaHaBnMBaeTCsi Ha npeobpasoBaresb
6narofaps npuMeHeHnto TexHonorun Plug and Play. lMocne ycTaHOBKWM AOMOMHUTENBHOMO
obopynoBaHus Ha NpeobpasoBatent ynpaenstoLLee YyCTPONCTBO onpeaenseT Moaenb AONOMHW-
TenbHOro 06opynoBaHVs ¥ nepefaeT ee kod B napameTp PO027. YcTaHoBKa 1 Mpoyve AencTBuA
C [OOMOMHUTENbHLIM 060PYAOBAHMEM [OMKHbI BbIMOMHATLCS MPU 00ECTO4YEeHHOM Mnpeobpa-
3oBatene. [ononHutensHoe 060pyAoBaHME MOXET ObiTb 3aka3aHO He3aBMCUMMO OT Mpeod-
pasoBatensi, OHO MOCTaBNAETCS B OTAENbHOW YMakoBKe, cofeprkallert camo o6opynoBaHue
1 Noapo6Hoe PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE, HACTPOVIKE ¥ 3KCMyaTaLumm.
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BapuaHTbl UICMONHEHUS! U AOMOJIHUTENbHOE 060pyAOBaHME

Ta6n. 7.1. Mogenv [ononHUTenLHOro 060opyaoBaHus

ApTtukyn WEG  HaumeHoBaHue Onucanune

0O6opy cucTeMbl ynp

11518579 CFW500-10S CTaHaapTHbIN NOAKIOYaeMbIii MOAYb

11769748 CFW500-10D LincbpoBoit noakntodaemsii MoAynb BBOAA/BbIBOAA

11769749 CFW500-I0AD AHanoroBo-UMGPOBO NOAKIIOYaEMbIV MOLAYNb BBOAA/BbIBOAA

11635754 CFW500-I0R Pene undpoBoro noaknto4aeMoro Moayns BoiBoaa

11631564 CFW500-CUSB Mopkntovaemsin mogyns USB

11593087 CFW500-CCAN Mopkntoyaembii mogyns CAN

11651206 CFW500-CRS232 Mopkntoyaemsin Moayns RS-232

11950925 CFW500-CRS485 Mopkntovaemsii Moayns RS-485

11769750 CFW500-CPDP Mopkntoyaemsin mogyns PROFIBUS

12619000 CFW500-ENC Mopkntoyaemslin Mogyns wdpatopa M

Mogaynb cnew-namatm

11636485 CFW500-MMF

Mogynb donel-namstin

BHewHuin YMU
11833992 CFW500-HMIR [MocneposatenbHbI yaanerHbin YMU
12330016 | CFW500-CCHMIRO1M | Kabenb nocneposarensHoro yaanexHoro UMW, 1 m
12330459 | CFW500-CCHMIR02M | Kabenb nocnepoBarensHoro yaanexHoro YMW, 2 m
12330460 | CFW500-CCHMIRO3M | Kabenb nocneposarensHoro yaanexHoro YMW, 3 m
12330461 CFW500-CCHMIRO5M | Kabenb nocnegosarensHoro yaaneHHoro YMU, 5 m
12330462 | CFW500-CCHMIR75M | Kabenb nocnefnosatensHoro yaaneHHoro YMU, 7,5 m
12330463 | CFW500-CCHMIR10M | Kabenb nocneposarensHoro yaanexHoro YMW, 10 m

M e 060py
115627460 CFW500-KN1A KomnnekT o6opynosaruns Nemat ans tvina A (ctaHgapt ana ucnonHerns N1)
11527459 CFW500-KN1B KomnnekT o6opynosaruns Nemat ans tvina B (ctanaapt ans ucnonHenus N1)
12133824 CFW500-KN1C Komnnekt o6opynosaHus Nemat ans tvna C (ctaHpapT Ans ncnonHeHms N1)
12692970 CFW500-KN1D KomnnekT o6opynosaruns Nemat ans tvna D (ctanpapT ana vcnonHenus N1)
11951056 CFW500-KPCSA KoMnnekT ans skpaHupoBaHus cunosbix kabenein — tin A
11951108 CFW500-KPCSB KoMmmnekT ans akpaH1poBaHWs CuUnoBbIx kabenen — tvin B
12133826 CFW500-KPCSC KomnnekT ans skpaHpoBaHusa cunosbix kabeneit — tvn C
12692971 CFW500-KPCSD KoMnnekT ans akpaHvpoBaHus cunosbix kabenein — tin D
12473659 - DeppuToBbiii cepaeyHrk M-049-03 (MAGNETEC)
12480705 - DeppuToBbI cepaedHnk B64290-S8615-X5 (EPCOS)

(1) O6opynosaHre CFW500-ENC nprMeHseTcs ToNbko COBMECTHO C Bepcurei NporpammHoro obecnedenus He Huke 2.00.

Ta6n. 7.2. KoHopurypaums Bxoga/Bbixoda nogKkmo4aeMbIx MOgyes

CFW500-10S
CFW500-10D
CFW500-I0AD
CFW500-I0R
CFW500-CUSB
CFW500-CCAN
CFW500-CRS232
CFW500-CRS485
CFW500-CPDP
CFW500-ENC500
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TexHuyeckue XapakKTepucTtuku

8 TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
8.1 XAPAKTEPUCTUKN NCTOYHUKA NMNTAHUA

VICTOYHVK nuTaHns:

m [Jonyck: oT =15 % o +10 %.

m YacTtoTta Toka: 50/60 Ny (oT 48 no 62 I'u).

m AccumeTpus dpas: < 3 % OT HOMUHANBHOMO MEXMa3HOro BXOAHOrO HanpsiXKeHus.

m [NepeHanpsykerne cornacHo Karteropwuu Il (EN 61010/UL 508C).

B HeycTaHoBuBLLEeeCs HanpsxxeHwe cornacHo Kareropum |l

m He 6onee 10 nopgkntodeHurt (UMKNoB BkAYeHUs nutaHns — BKJIT./BbIKIT.) B vac (1 umkn
Kakable 6 MUHYT).

B TunmyHbin KMAO: > 97 %.

[ononHutensHas MHoOpMaUMs O TEXHUYECKUX XapakTepucTukax npweeneHa B [PUIIO-
JKEHWE B — TEXHNHYECKNE XAPAKTEPUCTNKW.

8.2 QJIEKTPOHHbIE KOMMOHEHTbI, OBLLME XAPAKTEPUCTUKHA

Tabn. 8.1. O11eKTPOHHbIE KOMITOHEHTbI, OOLLME XapaKTepUCTUKN

YMPABNEHVE METO[ = Tun ynpasnenus:
CkanspHoe ynpasnetue V/f
—VVW: BekTopHOe ynpasneHve HanpsxeHnem
= PWM SVM (npocTpaHCTBEHHas BEKTOPHAs MOAYNALMS)

BbIXOAHAA ® Ot 0 po 500 'y, ¢ paspetuernem 0,015 My
HACTOTA
OkecnnyaraunoHHble | Ynpasnerve V/f  |B PerynuposaHue 4acToTbl BpalleHus: 1 % OT HOMUHanbHOW YacToTbl
XapakTePUCTUKIM BpaLLEeH1a (C KoMNeHcaumelt NpocKanb3blBaHus)
B [lnana3oH n3MeHeHns 4acToTbl BpalleHus: 1:20
BEKTOPHOE ® PerynupoBaHue 4acToTbl BpaijeHus: +1 % HOMWHaNbHOW 4acToTbl
YMNPABNEHWE BpaLLleHus
(VVW) ® [Inana3oH nameHeHnsa 4acToTsl Bpatlerns: 1:30
BXOAbl AHATIOIOBbIV  |m 1 13onuposarHbIit BXop. YposHU: oT 0 1o 10 B unv o1 0 o 20 MA v oT 4
o 20 MA
= [lorpeluHocTb BCneacTsne HenuHeHocTn < 0,25 %
= [lonHoe conpotuenexune: 100 kKOM ans Bxoda HanpspkeHws, 500 kOM ans
TOKOBOrO BX0oAa
® HacTtpauBaemble oyHKLMM
® MakcumansHo gonycTumoe HanpskeHne Ha sxoge: 30 B nocTt. Toka
LINDOPOBbIE ® 4 unbpoBbIx Bxoaa
= HacTtpanBaemble yHKLMM:

—B036Y>A. BbICOK. ypoBHeM curHana (PNP):
Makc. H13K. yposeHb 15 B nocT. Toka.
MUH. BbICOK. ypoBeHb 20 B nocT. Toka
—-B036Y>A. HM3K. ypoBHEM curHana (NPN):
MaKC. H13K. ypoBeHb 5 B nocT. Toka.
MUH. BbICOK. ypoBeHb 9 B nocT. Toka
= Makc. BxoaHoe HanpsxeHve 30 B nocT. Toka
BxonHow Tok: 4,5 MA
®  MakcumManbHbIn BXOAHOM TOK: 5,5 MA
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D

BbIXObl ©)

AHANOIOBbIN

1 n3onupoBaHHbI BbIxoA. YposHu ot 0 o 10 B unm ot 0 go 20 MA mnun
ot 4 o 20 MA

[MorpelHocTb BCneacTave HenvHenHoctn < 0,25 %

HacTtpaviBaemble dpyHKLMM

RL > 10 kOm (o1 0 go 10 B) wam RL < 500 Om (ot 0 go 20 mA/oT 4
10 20 MA).

BbIXOfb! ©)

PENE

1 pene ¢ koHTaktom NA/NF

MakcumanbHoe HanpshkeHve: 240 B nepem. Toka
MakcumansHbii Tok: 0,5 A

HacTtpaviBaemble dyHKLMN

TPAH3NCTOP

1 M30MMPOBaHHbIA LMPPOBON BbIXOM, OTKPLITHIN paavatop (B kadecTse
OMOPHOTO HaMPsXXeHs UCMoNb3yeTcs 24-B nocT. Toka)

MakcumansHsir Tok 150 MA®™ (MakcrmansHas MoLHOCTL 24-B nocT. Toka)
UCTOYHVIKA NUTaHNS

HacTpaviBaeMble yHKLMN

NCTOHYHUK
MATAHNA

24-B noct. Toka —15 % +20 %. MakcymansHas MoLLHocTb: 150 MAC)
10-B nocT. Toka. MakcumansHas MOLLHOCTE: 2 MA

OBMEH JAHHbBIMW

VIHTEP®ENC
RS-485

V3onupoBaHHbIn RS-485
Mpotokon  Modbus-RTU ¢
38,4 kouT/c

MaKCVMalbHOM  CKOPOCTbIO  Nepepaqnt

BE3OMNACHOCTb

SAWNTA

Me>xchasHbIi TOK Neperpysku Ha Bbixoae

Tok neperpysku Mexay dasoit 1 3a3eMneHViem Ha BbIxofe
Huakoe/Bbicokoe HanpsxxeHve

MpeBbilleHre TemnepaTtypbl B pagratope oxnaxaeHus
[NpeBbiLlLeHne Harpy3kn Ha asurarens

[MpesbilLeHne Harpyskn B crnosom mMoayne (IGBTs)
BHeluHsAs HemcnpasHOCTL/OWMOKa

Owwbka HacTpOKHM

YENOBEKO-
MALLIMHHbI
VIHTEP®ENC
(4MM)

CTAHOAPTHbIV
4mn

9 knasuw: Start/Stop, cTpenka BBepx, CTpPenka BHU3, HarpasneHve
BpaLLeHws, Jog, Local/Remote, BACK/ESC v ENTER/MENU
XKK-ANCMNEN

MpocMoTp/penakTvpoBaHne BCex NapameTpos

TOYHOCTb MHAMKALMM:

—TOK *5 % OT HOMWHAIILHOrO TOKa

—paspeLuenve 4actoTsl: 0,1 My

KOPTYC

IP20

Mopenv Tunos A, Bu C

NEMA1/IP20

Mopenu Tunos A, B n C ¢ komnnektom NEMA1

(*) Konu4ecTso w/vnw BUabl aHanoroBbIX/LMPOBbIX BXOAOB/BLIXOAOB MOrYT OTNNHATLCS. B 3aBUCHMOCTH OT NPUMEHSeMoro
nopgknio4aeMoro Moayns (HononHuWTensHoe obopyaoBaHue). B npepbigyllen Tabnuue paccMmatpuBancs CTaHAapTHbIN
nopknioyaemMblii Moaynb. bonee nogpobHbie cBeAeHNs No JaHHOMY BOMPOCY COAEPXXaTcs B PYKOBOACTBE MO HACTPOVKe
N B PYKOBOACTBE MO 3KCnyaTaumm gonoNHUTENBHOro oGopyuosava NN Ha KOMMNaKT-AnCKe.

(**) Ons makcvmanbHoM MoLHoCTU 150 MA HEOBXOAMMO YHMTLIBATL AOMOMHUTENBHYIO Harpy3Ky MCTOYHVKA NuTaHus 24 B
1 BbIXxO[a TPaH3ncTopa, T. €. B CymMme notpebnsemas MMy MOLLIHOCTb He AOMXHa npesbiluats 150 MA.
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TexHuyeckue XapakKTepucTtuku

8.2.1 HopmaTtuBbl M cTaHAaPThI

Tabn. 8.2. HopmaTtuBbl 1 cTaHaapTb!

CTAHOAPTBI
BE3OMACHOCTN

UL 508C — O60pynoBaHune Nnpeobpas3oBaHnis aHepruu.

UL 840 — KoopavHaums W3onsuuW, BKOYas 3a30pbl W PaCCTOSHWA yTedku Ans
3M1eKTPOOBOPYAOBAHNS.
EN 61800-5-1 — CucTeMbl CUNOBbLIX 3NEKTPUHECKUX MPUBOLAOB C  Perynvpyemoi

ckopocThio. Yacte 5-1. TpebosaHus 6e30MacHOCTU, SNEKTPUYECKVe, TepMUYeckue
1 SHepreTu4eckmne

EN 50178 — OGopynoBaHvue [N8 CWIOBbLIX 3M1EKTPOYCTAHOBOK C  3NEKTPOHHOWM
TEXHONOTN4YECKON OCHACTKOW.

EN 60204-1 — BesonacHocTb MalLvH. OnekTpoobopyfoBaHWe MaluWH U MexaHW3MOB.
Yactb 1. Obume TpeboBaHnus.

MpumewaHue: [ns TOro, 4TOOLI MallvHa COOTBETCTBOBana TPeBOBAHWAM [aHHOro
cTaHfapTa, Mpov3BOAWTENb [OMKEH YCTaHOBUTb Ha Hell YCTPOWCTBO aBapuiiHOro
OTKINIOYEHVIS 1 060PYAOBaHWE NS OTKMIOYEHIS OT NUTAIOLLIEN CeTu.

EN 60146 (IEC 146) — lNonynpoBoaHuKoBble Npeobpasosareni.

EN 61800-2 — CucTemMbl CUNOBbIX 3NEKTPONPYBOAOB C PEryNMpPyemMor CKOPOCThio. HacTb
2. O6ume TpeboBaHus. HOMVHANbHbIE TEXHUYECKUE XapaKTePUCTUKM HU3KOBOMBTHbIX
CUCTEM CUMOBbIX BNEKTPOMNPUBOOB NEPEMEHHOrO TOKa C PErynnpyemMon 4YacToTow

CTAHOAPTI
ONEKTPOMATHUTHOW
COBMECTMOCTU
(EMC)

EN 61800-3 — CucTembl CUNOBLIX 3MEKTPOMNPUBOAOB C PEryMpyeMolt CKOPOCTLIO.
YHactb 3. CraHpapTHble TPebOBaHUSA K 3NEKTPOMArHUTHOM COBMECTUMOCTU MPOAYKLMM
1 cneumnanbHble MeToAbl UCMbITaHWi.

EN 55011 — O6opygosaHne  NPOMbLILAEHHOE,  Hay4YHO-UCCNenoBaTeNbCkoe
1 MeanumMHeKoe (ISM). XapakTepuCTUKL paaro4acToTHbIX NoMex. [peaenbHble 3Ha4eHns
1 MeTofbl U3MEPEHNs XapaKTepUCTVK PagruornoMex.

CISPR 11 — CoBMeCTMMOCTb TEXHWYECKNX CPEACTB dNeKTpoMmarHuTHas. Pagvonomexu
VHOYCTpUanbHble OT MPOMbILLNEHHBIX, HayYHbIX, MEAULMHCKUX U ObIToBbIX (ISM)
BbICOKOYACTOTHbIX YCTPOWCTB. HOPMbI 1 METOBI UCMbITAHNI

EN 61000-4-2 — OnektpomarHuTtHas cosmecTiMocTs (EMC) — Yacts 4: MeToamku
ucnbiTaHuii 1 uamepeHuin. — Pasgen 2@ McnbitaHve Ha  HEBOCMPUUMHMBOCTb
K 3NeKTpOCTaTN4eCKoMy paspaay.

EN 61000-4-3 — OnektpomarHuTtHas cosmecTiMocts (EMC) — Yacts 4: Metoamku
ucnbiTaHuii  u uamepeHuin. — Pasgen 3: VicnbiTaHns Ha  HEBOCMPUUMHMBOCTb
K pagvo4acTOTHbIM 3NEKTPOMArHUTHBIM NONAM U3MTYHEeHNS.

EN 61000-4-4 — OnektpomarHuTHas cosmecTiMocTs (EMC) — Yacts 4: Metoamku
ncnbITaHUii U namepeHnin. — Pasgen 4: VicnbiTaHns Ha yCTOWHYMBOCTb K HAHOCEKYHOHbLIM
VMMYNbCHbIM NMOMeXam.

EN 61000-4-5 — OnektpomarHuTtHas cosmecTiMocTs (EMC) — Yacts 4: MeToamku
ncnbITaHui 1 namepeHnin. — Pasaen 5: NomexosalmieHHOCTb OT NepeHanpsixxeHus.

EN 61000-4-6 — OnektpomarHuTtHas cosmecTiMocTs (EMC) — Yacts 4: Metoamku
ucnblTaHuin 1 uaMepeHun. — Pasgen 6: lMomexosalmLeHHOCTs 0T  BO3MYLLIGHWI,
BbI3BaHHbIX BO3AEVICTBMEM PAAMO4ACTOTHbIX Nonen

CTAHLAPTBI,
KACAIOLLIMECA
MEXAHYECKOW
KOHCTPYKLWN

EN 60529 — CteneHu 3amTbl, o6ecneqmsaemMble obonoykamu (Kog IP)
UL 50 — O60no4kn ana anekTpoobopynosaHvs
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JEE Riepilogo Revisioni

Le informazioni di seguito descrivono le revisioni effettuate in questo manuale.

Revisione Descrizione Capitolo
00. Prima edizione. -
01. Revisione generale e inclusione dei nuovi modelli. =

NOTA!
@ | parametri predefiniti dei convertitori CFW500 sono impostati come descritto
di seguito:
m 60 Hz per i modelli senza filtro interno.
m 50 HZ per i modelli con filtro interno (verificare il codice smart
ad esempio: CFW500A04P3S2NB20C2).

ATTENZIONE!
Controllare la frequenza della tensione di alimentazione.

Qualora la frequenza di alimentazione fosse diversa dalla frequenza predefinita
(verificare PO403), & necessario eseguire la seguente impostazione:

m P0204 = 5 per 60 Hz.

m P0204 = 6 per 50 Hz.

E necessario impostare questi parametri solo una volta.

Consultare il manuale di programmazione della CFW500 per ulteriori dettagli
circa I'impostazione del parametro P0204.
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Istruzioni di Sicurezza

1 ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Questo manuale contiene le informazioni necessarie per I'uso corretto del convertitore di frequenza
CFW500.

E stato sviluppato per essere utilizzato da persone con formazione tecnica o qualificazione
appropriata per gestire questo tipo di apparecchiature. Queste persone devono seguire le istruzioni
di sicurezza definite dagli standard locali. L'inottemperanza delle avvertenze di sicurezza puo
causare rischi di decesso e/o danni alle attrezzature.

1.1 AVVERTENZE PER LA SICUREZZA IN QUESTO MANUALE
PERICOLO!
A Le procedure raccomandate in questo avviso mirano a proteggere I'utente contro
decesso, gravi lesioni ed ingenti danni materiali.

ATTENZIONE!
Le procedure raccomandate in questo avviso mirano a prevenire danni materiali.

NOTA!
@ Le informazioni citate in questo avviso sono importanti per la giusta comprensione
e il buon funzionamento del prodotto.

1.2 AVVERTENZE PER LA SICUREZZA DEL PRODOTTO

Tensioni elevate presenti.

Componenti sensibili alle scariche elettrostatiche. Non toccarle.

E richiesto il collegamento alla messa a terra di protezione (PE).

Collegamento dello schermo alla messa a terra.

EIE
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1.3 RACCOMANDAZIONI PRLEIMINARI

PERICOLO!

A Scollegare sempre |'alimentazione elettrica generale prima di sostituire qualsiasi
componente elettrica associato al convertitore.. Molti componenti possono
restare carichi con tensioni elevate e/o in movimento (ventilatori), anche dopo
che I'ingresso di alimentazione CA ¢ scollegato o spento. Attendere per almeno

dieci minuti, al fine di garantire lo scarico completo dei condensatori. Collegare
sempre il punto di messa a terra del convertitore alla messa a terra di protezione.

NOTE!

@ m | convertitori di frequenza possono interferire con altre apparecchiature
elettroniche. Rispettare le raccomandazioni del capitolo 3 INSTALLAZIONE E
COLLEGAMENTO per ridurre al massimo tali effetti.

m Leggere l'intero manuale prima di installare o utilizzare questo convertitore.

ATTENZIONE!
Le schede elettroniche contengono componenti sensibili alle scariche

elettrostatiche.

Non toccare direttamente i componenti o i connettori. Se necessario, toccare
prima il punto di messa a terra del convertitore che deve essere collegato alla
messa a terra di protezione o utilizzare una cinghia di messa a terra adeguata.

PERICOLO!
A Pericolo di schiacciamento
Al fine di garantire la sicurezza in applicazioni di sollevamento, devono essere

installati dispositivi elettrici e / o meccanici all'esterno del convertitore per la
protezione contro la caduta accidentale del carico.

PERICOLO!

A Questo prodotto non & stato progettato per essere utilizzato come elemento

di sicurezza. Bisogna adottare delle misure aggiuntive al fine di evitare danni
personali e materiali.
Il prodotto e stato fabbricato sotto stretto controllo di qualita, tuttavia, se installato
in sistemi in cui un suo errore pud causare rischi materiali 0 personali, ¢i devono
essere dispositivi aggiuntivi di sicurezza esterna che garantiscano condizioni
di sicurezza in caso di non funzionamento del prodotto, prevenendo incidenti.
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Informazioni Generali

2 INFORMAZIONI GENERALI

2.1 SUL MANUALE

Questo manuale contiene informazioni per la corretta installazione e funzionamento del convertitore,
nonché sulle procedure di start-up, sulle principali caratteristiche tecniche e su come identificare
i pi comuni problemi dei diversi modelli di convertitore della linea CFW500.

ATTENZIONE!
Il funzionamento di questo apparecchio richiede istruzioni di installazione

e funzionamento dettagliate riportate nel manuale d'uso, nei manuali di
programmazione e comunicazione. Il manuale d'uso e la scheda di consultazione
rapida dei parametri vengono forniti all'acquisto del convertitore, mentre le
guide sono fornite con i rispettivi accessori. Altri manuali sono forniti solo su
CD-ROM, fornito insieme al convertitore o che pud essere scaricato dal sito
web di WEG - www.weg.net. Tale CD deve essere sempre conservato insieme
all'apparecchiatura. E possibile richiedere una copia stampata dei file disponibili
sul CD presso il proprio rivenditore locale WEG.

NOTA!

@ L'intenzione di questo manuale non & quella di presentare tutte le possibilita di
applicazione del CFW500, cosi come WEG non pu0 essere ritenuta responsabile
per I'uso del CFW500 non basato su questo manuale.

Parte delle cifre e delle tabelle sono disponibili nelle appendici, che si dividono in APPENDICE
A - DATI e APPENDICE B — CARATTERISTICHE TECNICHE. Le informazioni sono disponibili
in tre lingue.

2.2 RIGUARDO AL MANUALE CFW500

Il convertitore di frequenza CFW500 € un prodotto ad alta prestazione che permette il controllo
della velocita e della coppia di motori ad induzione a tre fasi. Questo prodotto fornisce all'utente le
opzioni di controllo vettoriale (VVW) o scalare (V/f), entrambi programmabili in base all'applicazione.

Nella modalita vettoriale (VVW), I'operazione € ottimizzata per il motore in uso, ottenendo una
prestazione migliore in termini di regolazione della velocita.

La modalita scalare (V/f) & consigliata per applicazioni pit semplici, come ad esempio |'attivazione
della maggior parte delle pompe e dei ventilatori. La modalita V/f viene utilizzata quando pit motori
vengono attivati simultaneamente da un convertitore (applicazioni multi motore).

Il convertitore di frequenza CFW500 ha inoltre funzioni di PLC (Programmable Logic Controller)
tramite la funzione (integrata) SoftPLC. Per ulteriori dettagli in merito alla programmazione di
queste funzioni, fare riferimento al manuale utente SoftPLC del CFW500.

| principali componenti del CFW500 possono essere visualizzati nel diagramma a blocchi Figura
2.1 per i Fotogrammi A, B, e C, e Figura 2.2 per il Fotogramma D.
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—AN—
@ = Collegamento bus CC 0} y y @) ‘g)
@ = Collegamento per resistenza di frenatura +UD BR |-UD
R/L1/L fiwo i1 L e} J U/t
interno —
Potenza "y (disponiile = V/T2 _ Motore
Fornitura [nei convertitori J W/T3
T3 CFW500 ... >
c.) I
Rettificatore gg o~ Convertitore con ¥ ¥ ¥
monofase/trifase 3% 28 transistor bipolari
05 T isolati del cancello e
PE O2 8¢ retroazione di corrente
25 23
§0 32 PE
2 %
< mo
S Oz
2 = 8
5 g
o 25 ;
T2 Alimentazione
@ & elettrica
fie]
ALIMENTAZIONE
" T TcontROLLO T T T T T T T T T -

Forniture per elettronica e interfacce tra
potenza e controllo

L

Processore
IU_M (remoto} [©] "RISC" EEPROM
32 bit (memoria)

IUM®
CONTROLLO *
PLUG-IN STANDARD [

v Tensione di

alimentazione 10 V

PC RS-485 '[
@ Alimentazione 24 V
Interfacce ar?a?ggia
Software WLP (RS-232, (A01) 0
SUPERDRIVE © RS-485 Utente
MODBUS oUsE) Scheda |
plug-in > }—+ Uscita digitale
DOT (RL1)
Ingressi digitali ?—
(da Di1a DI4) ®
:D— > Uscita digitale
DO2 (TR) ©
Ingresso ED_ >
______________ .

analogico 1
(A1) © ) 1 Schedadimemoria |
: (MCard)

Accessorio

@ = Interfaccia uomo-macchina

(*) I numero di ingressi/uscite digitali/analogiche, cosi come altre risorse, possono variare a seconda del modulo plug-in
utilizzato. Per ulteriori informazioni, fare riferimento alla guida fornita con I'accessorio o il CD-ROM.
(**) Non disponibile nel fotogramma A.

Figura 2.1: Diagramma a blocchi di CFW500 per Fotogrammi A, B e C

CFW500 | 141



Informazioni Generali

=

Induttore del collegamento in CC (facoltativo)

Resistenza di frenatura (opzionale)
@ @

AMA
@ = Collegamento bus CC ’- kkees y
@ = Collegamento per resistenza di frenatura +UD| (D BR |[-UD
R/LIL Firo FF J Ui
interno [
Potenza  “g/ o/ (disponibile — /T2 Motore
Fornitura ei convertitori J W/T3_
A3 crvs0o.. || I "
Rottficatore 8g e~ Gonvertitore con ¥ ¥ ¥
monofase/ 83 28 transistor bipolari
trifase o5 2 isolati del cancello e
PE O%2 8o retroazione di corrente
2g 23
5o gg PE
£ =
3 "¥e)
? O =
S w8
3 ge
o =25 " .
T Q Alimentazione
55 elettrica
T
ALIMENTAZIONE
"~ TcontROLLO T T T T T T T T T .
Forniture per elettronica e interfacce tra
potenza e controllo
Processore
IEIM(remoto}@ “RISC EEPROM
L 32 bit (memoria)
IUMG
CONTROLLO
PLUG-IN STANDARD H
. Tensione di
_L—- alimentazione 10 V
g Tensione di
ﬁ! = L alimentazione 24 V
Interfacce Usaita
Software WLP (RS-282, a%ﬁg'ff‘
SUPERDRIVE © RS-485 Utente om
MODBUS > oUsB Scheda i
plug-in 3 » Uscita digitale
DO1 (RL1)
Ingressi digitali 4>—
(da Dla DI4) o
:D_ 3 Uscita digitale
DO2 (TR) ©
Ingresso w ______________
analogico i !
(A1) 0 ; i Schedadimemoria |
' (MCard) y
______________ i
Accessorio

@ = Interfaccia uomo-macchina

(*) I numero di ingressi/uscite digitali/analogiche,
utilizzato. Per ulteriori informazioni, fare riferimento alla guida fornita con I'accessorio o il CD-ROM.
(**) Non disponibile nel fotogramma A.

cosi come altre risorse, possono variare a seconda del modulo plug-in

Figura 2.2: Diagramma a blocchi di CFW500 per Fotogramma D.
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2.3 NOMENCLATURA
Tabella 2.1: Nomenclatura del convertitore CFW500
Identificazione del Modello " n .
N, Tasso di Livello di n A
Pr Fotogram-|C I Freno) p, = e Versione VerSI:ne Software
e Serie - Corrente H peciall
ma  |Nominale diFasi Nominale i ) Condotto () [ -
eAsd, CFW500 A 02P6 T 4. NB 20. c2 - -
Si veda Tabella 2.2. Vuoto = Standard
3 NB = senza frenatura dinamica Sx =_soﬂware
2 speciale
% DB = con frenatura dinamica Vuoto = modulo plug-in standard
2 |CPWe00 50 Tpoo HOO = senza plug-in
o
N Vuoto = non soddisfa i livelli delle norme pei
8 N1 :grmadietto Nema1 (tipo 1 secondo UL) (tasso di I'gmissione direttals Hivel me per
protezione C2 0 C3 = come da categoria 2 (C2) o 3 (C3)
do | IEC IP20 N
secondofanorma ) di IEC 61800-3, con filtro RFI interno

(*) Le opzioni disponibili per ogni modello sono nella Tabella 2.2.

Tabella 2.2: Le opzioni disponibili per ogni campo della nomenclatura in base alla tensione e corrente

nominale del convertitore

Corrente
Nominale di
Uscita

Foto-
gramma

N° di Fasi

Opzioni Disponibili per I'ldentificazione Rimanente
Codici dei Convertitori

T
Nominale

Freno

Tasso di
Protezione

Livello di
Emissione
Condotto

Versione
Hardware

01P6=1.6 A

02P6 =2.6 A

04P3 =4.3 A

S = alimentazione

07P0=7.0A

monofase

07P3=7.3A

10PO=10A

01P6=1.6 A

02P6 =2.6 A

B = monofase

04P3 =43 A

o alimentazione

07P3=7.3A

trifase

10PO=10A

2=200... 240V

07P0=7.0A

09P6 = 9.6 A

16P0 =16 A

24P0 =24 A

T = alimentazione
trifase

28P0 =28 A

33P0 =33 A

O|O|O(0|m| >

47P0 = 47 A

NB

Vuoto o C2

DB

Vuoto o C3

NB

c2

DB

NB

DB

Vuoto

200 N1

01PO=1.0A

01P6=1.6 A

02P6 = 2.6 A

04P3 =4.3 A

06P1=6.1A

T = alimentazione
trifase

02P6 =2.6 A

04P3 = 4.3 A

06P5 =6.5A

10PO=10A

4 =380...480 V

14P0 = 14 A

T = alimentazione

16P0 =16 A

trifase

24P0 =24 A

T = alimentazione

31P0=31A

trifase

NB

Vuoto o

HOO
Vuoto o C3

Vuoto o C2

DB

Vuoto o C3

Vuoto o C2

DB

Vuoto o C3

DB

Vuoto o C2

Vuoto o C3
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2.4 ETICHETTE DI IDENTIFICAZIONE

Ci sono due etichette di identificazione, una targa completa, che si trova sul lato laterale del
convertitore e un'etichetta sempilificata sotto il modulo plug-in. L'etichetta sotto il modulo plug-
in permette I'identificazione delle caratteristiche pit importanti del convertitore anche in caso di
convertitori montati uno accanto all'altro. Per maggiori dettagli sulla posizione delle etichette, si
veda la Figura A.2.

e N

J Modello (codi t

CFUS0OAOIPETANB2CY <1 ciroorvorsiongy

Numero di serie —» SER|AL#: 1324567890 (03H <— Data di produzione
Ordinedi —® QP.: 87654321 MAT.: 12345678 <— Elemento di
produzione TE OUTFUT conservazione WEG
Dati di ingresso > | INEA SALIDA <€ Dati di ingresso
nominali (tensione, REDE SAIDA nominali (tensione,

corrente e frequenza) 200 - 240V AC| 0. REDE/LINE |___ corrente e frequenza)
1~ 8,8A XX =w
3~ 19AXX]| 3~ XX16AXX |=38
50-60Hz X 0-300Hz X Eg
). CEQ £
LISTED ==
IND. CONT. Ef =3
2599 @ ;%
MADE IN BRAZIL ﬁ

HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

N J

Etichetta laterale del CFW500

Somento | CFWE00A02PGT4NB20C2 Y— Hodelo eodice smat
conservazione 12345678

Numero di serie 1324567890 03H Data di produzione

Etichetta anteriore del CFW500 (sotto il modulo Plug-In)

Figura 2.3: Descrizione delle etichette di identificazione su CFW500

2.5 RICEZIONE E CONSERVAZIONE

Il CFW500 viene fornito imballato in una scatola di cartone. Su tale imballaggio si trova un'etichetta
di identificazione identica a quella attaccata sul lato del convertitore.

Verificare:
m Se i dati identificativi del CFW500 corrispondono al modello acquistato.

m Eventuali danni subiti durante il trasporto.

Segnalare immediatamente eventuali danni al vettore.
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Se il CFW500 non viene installato a breve, conservarlo in un luogo pulito e asciutto (temperatura
tra -25°C e 60°C (-77°F e 140°F)), coperto in modo tale che venga evitato I'accumulo di polvere
al suo interno.

ATTENZIONE!
Quando il convertitore viene conservato per un lungo periodo, si rende necessario
riformare il condensatore. Fare riferimento alla procedura raccomandata nella

sezione 6.4 MANUTENZIONE PREVENTIVA - del presente manuale.
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3 INSTALLAZIONE E COLLEGAMENTO

3.1 INSTALLAZIONE MECCANICA

3.1.1 Condizioni Ambientali

Evitare:

m L'esposizione diretta alla luce del sole, pioggia, elevata umidita o aria marina.
= Liquidi o gas inflammabili o corrosivi.

u Vibrazione eccessiva.

m Polvere, particelle metalliche o nebulizzatori.

Condizioni ambientali ammesse per il funzionamento del convertitore:

m Temperature circostante del convertitore: da -10°C (14 °F) alla temperatura nominale specificata
nella Tabella B.2.

m Per temperature circostanti al convertitore superiori alle specifiche di cui sopra, € necessario
applicare un 2% di riduzione della corrente per ogni grado Celsius, limitato ad un incremento
di 10°C (50° F).

m Umidita relativa dell'aria: tra 5% e 95% senza condensa.

m Quota massima: fino a 1000 m (3.300 ft) - condizioni nominali.

m Da 1000 m a 4000 m (da 3.300 ft a 13.200 ft) - 1% riduzione della corrente per ogni 100 m
(328 ft) al di sopra di 1000 m di altitudine.

m Da 2000 m a 4000 m (da 6.600 ft a 13.200 ft) sopra il livello del mare - riduzione della tensione
massima (240 V per modelli 200 ...240 V e 480 V per modelli 380 ... 480 V) dell'1,1% per ogni
100 m (330 ft) al di sopra di 2000 m (6,600 ft).

m Grado di inquinamento: 2 (secondo EN 50178 e UL 508C), con inquinamento non conduttivo.
La condensa non deve creare conduzione attraverso i residui accumulati.

3.1.2 Posizionamento e Montaggio

Le dimensioni esterne e la foratura per il montaggio, nonché il peso netto (massa) del convertitore
sono presentati nella Figura B.1. Per ulteriori dettagli su ogni fotogramma, fare riferimento alla
Figura B.4, Figura B.5, Figura B.6 e Figura B.7.

Montare il convertitore in posizione verticale su una superficie piana e verticale. In primo luogo,
posizionare le viti sulla superficie dove verra installato il convertitore, installare il convertitore e

quindi serrare le viti rispettando la coppia massima per le viti indicate nella Figura B.1.

Lasciare le distanze minime indicate nella Figura B.2, per permettere la circolazione dell'aria di
raffreddamento. Non installare componenti sensibili al calore proprio sopra il convertitore.
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ATTENZIONE!
® Quando si installano due o piu convertitori in verticale, rispettare la distanza

minima A + B (come dalla Figura B.2) e fornire una piastra deflettore d'aria in
modo che il calore che sale dal convertitore di fondo non influenzi il convertitore
superiore.

m Fornire condutture indipendenti per la separazione fisica del segnale, del
comando e dei cavi di alimentazione (vedere la sezione 3.2 IMPIANTO
ELETTRICO).

3.1.2.1 Montaggio dell'Armadio

Per i convertitori installati all'interno di armadi o cassoni metallici, fornire un esaurimento adeguato,
in modo che la temperatura rimanga entro I'intervallo consentito. Consultare le potenze dissipate
nella Tabella B.2.

Come riferimento, la Tabella 3.1 mostra il flusso dell'aria di ventilazione nominale per ogni
fotogramma.

Metodo di raffreddamento: ventola con flusso d'aria verso I'alto.

Tabella 3.1: Flusso d'aria del ventilatore

Fotogramma CFM I/s m3/min
A 20. 9,4. 0,56
B 30 14,1 0,85
C 30 14,1 0,85
D (T2)* 100 47,2 2,83
D (T4)** 80 37,8 2,27

(*) T2 - CFW500 Fotogramma D come 200 V (200...240 V).
(*) T4 - CFW500 Fotogramma D come 400 V (380...480 V).

3.1.2.2 Montaggio di Superficie

Figura B.2 illustra la procedura per I'installazione del CFW500 sulla superficie di montaggio.
3.1.2.3 Montaggio su Guida DIN

Nei fotogrammi A, B e C, il convertitore CFW500 puo inoltre essere montato direttamente su
una guida da 35 mm secondo DIN EN 50.022. Per questo montaggio, &€ necessario innanzitutto
posizionare il blocco® verso il basso e poi posizionare il convertitore sulla guida, posizionare il
blocco® in su, fissando il convertitore.

(*) Il blocco di fissaggio del convertitore sulla guida & indicato con un cacciavite nella Figura B.2.

3.2 IMPIANTO ELETTRICO

PERICOLO!
A m Le seguenti informazioni sono soltanto una guida per una corretta installazione.
Rispettare le normative locali vigenti per gli impianti elettrici.
m Assicurarsi che I'alimentazione sia scollegata prima di iniziare I'installazione.

m || CFW500 non deve essere usato come dispositivo di arresto di emergenza.
Fornire altri dispositivi per tale scopo.
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ATTENZIONE!
m | a protezione da corto circuito allo stato solido integrale non fornisce protezione

del circuito derivato. Deve essere predisposta la protezione del circuito di
derivazione in conformita con le normative locali vigenti.

3.2.1 Identificazione dei Morsetti di Alimentazione e dei Punti di Messa a Terra

| morsetti di alimentazione possono essere di diverse dimensioni e configurazioni, a seconda del
modello del convertitore, come da Figura B.3. La posizione dei collegamenti di alimentazione,
messa a terra e controllo viene mostrata nella Figura A.3.

Descrizione dei morsetti di alimentazione:

mL/L1, N/L2 e L3 (R, S, T): alimentazione CA. Alcuni modelli di tensione 200-240 V (vedere
I'opzione di modelli nella Tabella B.1) possono operare in 2 o 3 fasi (convertitori monofase/
trifase) senza la riduzione della corrente nominale. In questo caso, I'alimentazione CA pud
essere collegata a due dei tre terminali d'ingresso indistintamente. Solo per i modelli monofase,
la tensione di alimentazione deve essere collegataa L /L1 e N/ L2.

m U, V, W: collegamento del motore.

m -UD: polo negativo della tensione del bus CC.
u BR: collegamento della resistenza di frenatura.
m -UD: polo positivo della tensione del bus CC.

m DCR: connessione all'induttore esterno con collegamento in CC (opzionale). Disponibile solo
per i modelli 28 A, 33 A, 47 A/200-240 V e 24 A e 31 A/380-480 V.

La coppia massima di morsetti di alimentazione e punti di messa a terra deve essere verificata
nella Figura B.3.

3.2.2 Cablaggio di Alimentazione e Messa a Terra, Interruttori e Fusibili

ATTENZIONE!
m Utilizzare capicorda adeguati per i cavi di collegamento di alimentazione e

messa a terra. Fare riferimento alla Tabella B.1 per il cablaggio consigliato,
interruttori e fusibili.
= Mantenere le apparecchiature sensibili e il cablaggio ad una distanza minima
di 0,25 m dal convertitore e dai cavi che collegano il convertitore al motore.
m Non e raccomandato I'uso di mini interruttori (MDU) a causa del livello di
azionamento del magnete.
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ATTENZIONE!

Dispositivo a corrente residua (RCD):

® Durante l'installazione di un RCD per proteggersi dallo shock elettrico,
solamente i dispositive con una corrente di scatto di 300 mA devono essere
utilizzati sul lato di alimentazione dell'inverter.

® In base al tipo di installazione (lunghezza del cavo del motore, tipo di cavo,
configurazione multimotore ecc.), la protezione RCD potrebbe essere attivata.
Contattare il fabbricante del RCD per selezionare il dispositivo pit idoneo da
utilizzare con gli inverter.

NOTA!

m | calibri dei fili elencati nella Tabella B.1 sono valori orientativi. Si devono
considerare le condizioni di installazione e la caduta di tensione massima
consentita per il corretto dimensionamento del cablaggio.

m Al fine di soddisfare i requisiti UL, utilizzare fusibili ultra rapidi alla fornitura di
convertitori con una corrente non superiore ai valori presentati nella Tabella B.1.
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3.2.3 Connessioni di Alimentazione

R

S
Alimentazionein Interruttore  *-=------2 e
ingresso sezionatore Uil

(*) I terminali di potenza -Ud, BR e + Ud non sono disponibili in modelli di fotogramma A.

(a) Fotogramma A,Be C

T —t
Alimentazionein  Interruttore -
ingresso sezionatore T UsiDIli

(b) Fotogramma D

Figura 3.1: (a) e (b) Collegamenti di alimentazione e messa a terra
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3.2.3.1 Connessioni d'ingresso

PERICOLO!
A Fornire un dispositivo di disconnessione per I'alimentazione del convertitore. Tale
dispositivo deve interrompere |'alimentazione quando necessario (ad esempio

durante la manutenzione).

di reti informatiche, seguire le istruzioni descritte nell'articolo 3.2.3.3 Reti IT.

NOTA!

u La tensione di alimentazione in ingresso deve essere compatibile con la
tensione nominale del convertitore.

= Non sono necessari condensatori di rifasamento all'ingresso del convertitore
(L/L1,N/L2,L30R, S, T)enon devono essere installati in uscita (U, V, W).

ATTENZIONE!
L'alimentatore che alimenta il convertitore deve avere un neutro a terra. In caso

Capacita di alimentazione

m Adatto per I'uso in circuiti capaci di fornire non pit di 30.000 A, simmetrica a 200 V 0 480 V
massimo, quando protetto da fusibili, come specificato nella Tabella B.1.

3.2.3.2 Induttore dell Collegamento CC/Reattanza dell' Alimentazione

In una linea generale, i convertitori della serie CFW500 possono essere installati direttamente
nell'alimentazione, senza reattanza nella fornitura. Tuttavia, verificare quanto segue:

m Al fine di evitare danni al convertitore e garantire la vita utile prevista, € necessario avere un
impedenza minima che fornisca una caduta di tensione di alimentazione in ingresso di 1%. Se
I'impedenza di alimentazione di ingresso (a causa dei trasformatori e del cablaggio) € al di sotto
dei valori elencati in questa tabella, si consiglial'uso della reattanza nell'alimentazione diingresso.

m Per il calcolo della reattanza di alimentazione in ingresso necessaria per ottenere la caduta di
tensione percentuale desiderata, utilizzare:

L=1592. AV. Ve [uH]
Is, rat -
Considerando:
AV - caduta desiderata dell'alimentazione di ingresso, in percentuale (%).
V, - tensione della fase in ingresso convertitore, in volt (V).
/ - uscita corrente nominale convertitore

s, rat

f - frequenza di alimentazione in ingresso.
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3.2.3.3 Reti IT

0 con messa a terra attraverso un alto valore ohmico della resistenza), impostare
sempre l'interruttore di messa a terra dei condensatori del filtro RFI interno alla
posizione NC (come indicato nella Figura A.2), in quanto tali tipi di rete causano
danni ai condensatori del filtro del convertitore.

ATTENZIONE!
Quando si utilizzano convertitori con filtro RFl interno in reti IT (neutro non a terra

3.2.3.4 Frenatura Dinamica

NOTA!
La frenatura dinamica & disponibile dal fotogramma B.

Fare riferimento alla Tabella B.1 per le seguenti specifiche della frenatura dinamica: corrente
massima, resistenza, corrente efficace (*) e calibro del cavo.

Contattore
Allmeqtazmne L S
in !
|}
ingresso o L
ll
]
i
'
| |
LT

Relé
Alimentazione
di
commando

Termostato

" -
-«
-

Figura 3.2: Installazione della resistenza di frenatura

(*) La corrente di frenatura efficace puo essere calcolata come segue:
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tbr (min)

5

efficace |max \/

Visto che: t,, corrisponde alla somma dei tempi di azionamento di frenatura durante il ciclo piu
grave di cinque minuti.

La potenza della resistenza di frenatura deve essere calcolata considerando il tempo di
decelerazione, l'inerzia del carico e della coppia resistente.

Procedura per utilizzare la frenatura dinamica
m Collegare la resistenza di frenatura tra i morsetti di alimentazione + Ud e BR.

m Utilizzare un cavo intrecciato per il collegamento. Separare questi cavi dal cablaggio di segnale
e di controllo.

m Dimensionare i cavi in base all'applicazione, rispettando le correnti massime ed efficaci.

m Se la resistenza di frenatura € montata all'interno dell'armadio del convertitore, prendere in
considerazione la sua energia per il dimensionamento della ventilazione dell'armadio.

PERICOLO!

A Il circuito di frenatura interna e la resistenza possono essere danneggiati se
quest'ultimo non € correttamente dimensionato e/o se la tensione di alimentazione
di ingresso supera il valore massimo consentito. Al fine di evitare la distruzione
della resistenza o il rischio di incendio, I'unico metodo garantito € I'inclusione di
un relé termico in serie con il resistore e/o un termostato a contatto con il suo
involucro, collegato in tal modo per disconnettere I'ingresso di alimentazione del
convertitore in caso di sovraccarico, come mostrato in Figura 3.2.

m Impostare PO151 al valore massimo quando si usa la frenatura dinamica.

m |l livello di tensione sul bus DC per I'attivazione della frenatura dinamica € definito dal parametro
P0153 (livello di frenatura dinamica).

m Fare riferimento al manuale di programmazione CFW500.
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3.2.3.5 Connessioni di Uscita

ATTENZIONE!
m || convertitore dispone di una protezione da sovraccarico del motore elettronico

che deve essere regolata in base al motore azionato. Quando pit motori sono
collegati allo stesso convertitore, installare rele di sovraccarico individuali per
ogni motore.

m La protezione da sovraccarico del motore disponibile in CFW500 & conforme
alla norma UL508C. Notare le seguenti informazioni:

1. Interruttore automatico (salvavita) pari a 1,2 volte la corrente nominale del
motore (P0401).

2. Quando i parametri P0156, PO157 e P0O158 (corrente di sovraccarico al
100 %, 50 % e rispettivamente il 5 % della velocita nominale) vengono
impostati manualmente, il valore massimo per soddisfare la condizione
1¢é 1,1 x PO401

ATTENZIONE!
Se un interruttore o un contattore ¢ installato presso I'alimentazione elettrica tra

il convertitore e il motore, non azionarlo mai con la rotazione del motore o con
tensione all'uscita del convertitore.

Le caratteristiche del cavo utilizzato per collegare il motore al convertitore, cosi come la
sua interconnessione e il routing, sono estremamente importanti per evitare interferenze
elettromagnetiche con altre apparecchiature e per non influenzare il ciclo di vita degli avvolgimenti
e dei cuscinetti dei motori controllati.

Tenere i cavi del motore lontano da altri cavi (cavi di segnale, cavi sensori, cavi di controllo, ecc),
secondo I'articolo 3.2.6 Distanza di separazione cavo.

Collegare un quarto cavo tra la messa a terra del motore e la messa a terra del convertitore.
Quando si utilizzano cavi schermati per installare il motore:
m Seguire le raccomandazioni di sicurezza di IEC 60034-25.

m Utilizzare il collegamento a bassa impedenza per le alte frequenze per collegare lo schermo del
cavo alla messa a terra. Utilizzare ricambi forniti con il convertitore.

m [ 'accessorio "kit alimentazione e controllo schermatura cavo del CFW500-KPCSx" pud essere
montato nella parte inferiore dell'armadio. La Figura 3.3 mostra un esempio dettagliato del
collegamento della tensione di alimentazione e la schermatura del cavo motore all'accessorio
CFW500-KPCSA. Inoltre, questo accessorio consente di collegare lo schermo del cavo di
comando.
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Figura 3.3: mostra un esempio dettagliato del collegamento della tensione di alimentazione e della
schermatura del cavo motore all'accessorio CFW500-KPCSA.

3.2.4 Collegamenti di Messa a Terra

PERICOLO!

A m || convertitore deve essere collegato ad una messa a terra di protezione (PE).

m Utilizzare il cablaggio a terra con un calibro almeno pari a quello indicato
nellaTabella B.1.

m La coppia di serraggio massima delle connessioni di messa a terra & di 1,7 Nm
(15 Iof.in).

m Collegare i punti di messa a terra del convertitore ad un dispersore a punta
specifico, 0 ad un punto di messa a terra specifico o al punto di messa a terra
generale (resistenza < 10 Q).

= || conduttore neutro che alimenta il convertitore deve essere solidamente a
terra; tuttavia, questo conduttore non deve essere utilizzato per la messa a
terra del convertitore.

= Non condividere il cablaggio di messa a terra con altre apparecchiature che

operano con correnti elevate (ad esempio, motori ad alta potenza, saldatrici,
ecc).

3.2.5 Collegamenti di Controllo

Le connessioni di controllo (ingresso/uscita analogici, ingresso/uscito digitale e interfaccia RS-485)
devono essere eseguite secondo le specifiche del connettore del modulo plug-in collegato al
CFW500. Fare riferimento alla guida del modulo plug-in nella confezione del prodotto o nel
manuale CD del prodotto. Le funzioni tipiche e le connessioni per il modulo plug-in standard di
CFWS500-10S sono mostrate nella Figura 3.4. Per ulteriori dettagli sulle specifiche dei segnali del
connettore, fare riferimento al capitolo 8 CARATTERISTICHE TECNICHE.
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+24 V

DO2-TR

DO1-RL -NO

DO1-RL -C

DO1-RL -NC

Connettore Descrizione
1 DI Ingresso digitale 1
3 Di2 Ingresso digitale 20
o
ol 5 DI3 Ingresso digitale 3
[0} .
% 7 Di4 Ingresso digitale 4
2|9 +24V Alimentazione + 24 Vcc
o . P
7 Rl Uscita digitale 1
g| 1 [POTRNO] Gontatto direle NA 1)
5 Uscita digitale 1
Q — |
o| 18| DO1-RL-C (Punto comune del relé 1)
Uscita digitale 1
15 |DO1-RL-NC (Contatto di relé NF 1)
2 AO1 Uscita analogica 1
° 4 GND Riferimento 0 V
é 6 Al Ingresso analogico 1
o —
_g 8 10V Riferimento +j 0 Vece per
2 potenziometro
kel P
2! 10| DO2-TR Uscita q|g|tale 2
o (transistore)
5|12 | RS-485-A RS-485 (morsetto A)
O
14 | RS-485-B RS-485 (morsetto B)
16 GND Riferimento 0 V

(*) L'ingresso digitale 2 (DI2) pud inoltre essere utilizzato come ingresso in frequenza (Fl). Per ulteriori dettagli consultare il

manuale di programmazione del CFW500.

(**) Per ulteriori informazioni, fare riferimento alla specifica dettagliata nella sezione 8.2 DATI ELETTRONICI/GENERALI.

Figura 3.4: Segnali del connettore del modulo plug-in CFW500-I0S.

La posizione del modulo plug-in e del DIP cambia per selezionare il tipo di ingresso analogico e
il segnale di uscita e la terminazione della rete RS-485 viene mostrata nella Figura A.2.

| convertitori CFW500 vengono forniti con gli ingressi digitali configurati come attivo basso (NPN),
ingresso e uscita analogici configurati per il segnale in tensione analogica O ... 10V e con resistenza

di terminazione della RS-485 OFF.

©

NOTA!

m Per utilizzare gli ingressi e/0 le uscite analogiche con segnale in corrente, &
necessario impostare I'interruttore S1 ed i relativi parametri come da Tabella
3.2. Per ulteriori informazioni, consultare il manuale di programmazione

CFW500.

= Per modificare gli ingressi digitali da attivo basso ad attivo elevato, controllare
I'uso del parametro P0271 nel manuale di programmazione CFW500.
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Tabella 3.2:

Configurazione degli interruttori per selezionare il tipo di ingresso analogico e il segnale di uscita
sul CFW500-10S

Impostazione
Ingresso/ di Segnale .
Uscita il Interruttore | Intervallo L ez e PR e
S1
Tensione | S1.1 = OFF 0..10V | P0233 = 0 (riferimento diretto) o 2 (riferimento inverso)
Al 0...20 mA | P0233 = 0 (riferimento diretto) o 2 (riferimento inverso)
Corrente | S1.1=0N — - — -
4..20 mA | P0233 = 1 (riferimento diretto) o 3 (riferimento inverso)
Tensione | S1.2=0N 0..10V | P0253 = 0 (riferimento diretto) o 3 (riferimento inverso)
AO1 0...20 mA | P0253 = 1 (riferimento diretto) o 4 (riferimento inverso)
Corrente | S1.2 = OFF — - o :
4..20 mA | P0253 = 2 (riferimento diretto) o 5 (riferimento inverso)
NOTA!
Configurazione per il collegamento RS-485:
® S1.3 = ON e S1.4 = ON: terminale RS-485 ON.
m S1.3 = OFF e S1.4 = OFF: terminale RS-485 OFF.
Qualsiasi altra combinazione degli interruttori non & consentita.

Per il corretto collegamento del controllo, usare:

1. Calibro dei cavi: 0,5 mm 2 (20 AWG) a 1,5 mm 2 (14 AWG).
2. Coppia massima: 0,5 N.m (4,50 Ibf.in).
3. Cablaggio del connettore modulo plug-in con cavo schermato e separato dagli altri cavi

(alimentazione, comando 110 /220 Vca, ecc), secondo l'articolo 3.2.6 Distanza di separazione
cavo. Se tali cavi devono incrociare altri cavi, questo deve realizzarsi perpendicolarmente fra
loro, mantenendo la distanza minima di separazione di 5 cm all'incrocio.

Collegare la schermatura secondo la figura seguente:

Isolare con nastro

Lato
convertitore

Non collegare a terra

Figura 3.5: Collegamento dello schermo

. Relé, contattori, solenoidi o bobine del freno elettromeccanico installati vicino ai convertitori
possono occasionalmente generare interferenze nel circuito di controllo. Per eliminare questo
effetto, bisogna collegare gruppi RC (con alimentazione CA) o diodi di protezione (con
alimentazione DC) in parallelo alle bobine di questi dispositivi.

. Quando si utilizza I'lUM esterna (si veda sezione 7.2 ACCESSORI), il cavo che collega al
convertitore deve essere separato dagli altri cavi nell'impianto, mantenendo una distanza
minima di 10 cm.

. Quando si utilizza il riferimento analogico (Al1) e la frequenza oscilla (problema di interferenze
elettromagnetiche), interconnettere il GND del connettore del modulo plug-in al collegamento
di messa a terra del convertitore.
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3.2.6 Distanza di separazione cavo

Fornire separazione tra i cavi di alimentazione e di controllo € tra i cavi di controllo (cavi di uscita
a rele ed altri cavi di controllo), come dalla Tabella 3.3.

Tabella 3.3:Distanza di separazione cavo

Uscita Convertitore Lunghezza Separazione

Corrente Nominale del/i Cavo/i Minima.....Distanza
<D4A < 100 m (330 ft) >10cm (3,94 in)
- > 100 m (330 ft) >25.cm (9,84 in)
S 08 A <30 m (100 ft) >10cm (3,94 in)
= > 30 m (100 ft) >25.cm (9,84 in)

3.3INSTALLAZIONI CONFORMI ALLA DIRETTIVA EUROPEA DELLA
COMPATIBILITA' ELETTROMAGNETICA

| convertitori con I'opzione C2 o C3 (CFW500 ... C ...) sono dotati di filtro RFI interno per ridurre
I'interferenza elettromagnetica. Tali convertitori, se correttamente installati, soddisfano i requisiti
della direttiva sulla compatibilita elettromagnetica.

La serie di convertitori CFW500 & stata sviluppata solo per applicazioni professionali. Pertanto, i
limiti di emissione di correnti armoniche da parte delle norme EN 61000-3-2 e EN 61000-3-2/A
14 non sono applicabili.

3.3.1 Installazione Conforme

1. Convertitore con opzione filtro RFI interno CFW500 ... C ... (con interruttore di terra dei
condensatori del filtro interno RFI in posizione@). Controllare la posizione del selettore di
messa a terra nella Figura A.2.

2. Cavi schermati di uscita (cavi motore) con schermo collegato ad entrambe le estremita, motore
e convertitore, per mezzo di una bassa impedenza di collegamento ad alta frequenza.
Lunghezza massima del cavo motore e livelli di emissione condotti e irradiati secondo la Tabella
B.3. Per ulteriori informazioni (filtro RFI commerciale di riferimento, lunghezza del cavo del
motore e livelli di emissione), fare riferimento alla Tabella B.3.

3. Cavi di controllo schermati, mantenendo la distanza di separazione da altri cavi secondo la
Tabella 3.3.

4. Messa a terra del convertitore secondo le istruzioni dell'articolo 3.2.4 Collegamenti di Messa
a Terra.

5. Alimentazione messa a terra.
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3.3.2 Livelli di emissione e immunita

Tabella 3.4: Livelli di emissione e immunita

Fenomeno EMC SELELIE T Livello
Base
Emissione:
Morsetto di rete
Tensione perturbazione Essa dipende dal modello di convertitore
Intervallo di frequenza: da 150 kHz a 30 MHz) ||EC/EN 61800-3| sulla lunghezza del cavo motore. Si veda la
Perturbazione radiazione elettromagnetica” Tabella B.3.
Intervallo di frequenza: da 30 MHz a 1000 MHz)
Immunita:
Scarico elettrostatico (ESD) IEC 61000-4-2 | 4 KV per scarica a contatto e 8 KV per
scarica in aria 8 kV.
Cavi di ingresso (condensatore di
accoppiamento) 2 kV/5 kHz.
Transitori elettrici veloci IEC 61000-4-4 Gauvi di controllo e cavi UM remota

1 KV/5 kHz.
Cavi motore (condensatore di
accoppiamento) 2 kV/5 kHz.

da 0,15 a 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz).

Modalita comune radio frequenza condotta IEC 61000-4-6 Motore, controllo e cavi IUM.

1,2/50 ps, 8/20 ps.
Sovratensioni IEC 61000-4-5 | Accoppiamento linea-linea 1 kV.
Accoppiamento linea-terra 2 kV.

da 80 a 1000 MHz
Campo elettromagnetico radio frequenza |EC 61000-4-3 | 10 V/m.
80 % AM (1 kHz).

Definizione dello standard IEC/EM 61800-3: "Velocita regolabile sistemi di azionamento
alimentazione elettrica"

= Ambienti:

Primo Ambiente: ambienti che includono installazioni domestiche, cosi come dli stabilimenti
collegati direttamente, senza trasformatori intermedi, ad una rete di alimentazione a bassa tensione
che alimenta edifici utilizzati a fini domestici.

Secondo Ambiente: comprende tutti gli stabilimenti diversi da quelli direttamente connessi ad
una rete di alimentazione a bassa tensione che alimenta edifici adibiti a scopi domestici.

Categorie:
Categoria C1: convertitori con una tensione nominale inferiore a 1000 V e destinati ad essere
utilizzati nel Primo ambiente.

Categoria C2: convertitori con una tensione nominale inferiore a 1000 V destinati all'uso nel
Primo ambiente, non dotati di un connettore a spina o installazioni mobili. Essi devono essere
installati e messi in funzionamento da un professionista.

NOTA!

Un professionista € una persona o un'organizzazione che ha familiarita con
I'installazione e/o la messa in funzionamento di convertitori, inclusi i loro aspetti
EMC.

CFW500 | 159




D

Installazione e Collegamento

Categoria C3: convertitori con una tensione nominale inferiore a 1000 V e destinati ad essere
utilizzati soltanto nel Secondo ambiente (non progettati per I'uso nel Primo ambiente).
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4 I[UM (TASTIERA) E PROGRAMMAZIONE DI BASE

4.1 USO DELLA IUM PER IL FUNZIONAMENTO DEL CONVERTITORE

Attraverso la IUM, e possibile comandare il convertitore, visualizzare e modificare tutti i suoi
parametri. L'operatore presenta due modalita di funzionamento: il monitoraggio e la regolazione.
Le funzioni dei tasti e dei campi del display attivi sul pannello operatore variano a seconda della
modalita di funzionamento. La modalita di impostazione & composta da tre livelli.

In modalita di impostazione, livello 1:
premere questo tasto per tornare alla
modalita di controllo.

In modalita di impostazione, livello 2:
premere questo tasto per tornare al
livello 1 della modealita di impostazione.
In modalita di impostazione, livello 3:
premere questo tasto per annullare il
nuovo valore (il uovo valore non viene
salvato) e tornare al livello 2 della
modalita di impostazione.

In modalita controllo: premere questo
tasto per aumentare la velocita.

In modalita di impostazione, livello 1:

premere questo tasto per passare al

gruppo precedente.

In modalita di impostazione, livello 2:

premere questo tasto per passare al

parametro successivo.

In modalita di impostazione, livello 3:

premere questo tasto per aumentare
il contenuto del parametro.

Premere questo tasto per definire il
senso di rotazione del motore.
Attivo quando:
P0223=203inLOCe/0

P0226 =2 0 3in REM

Premere questo tasto per commutare
tra la modalita LOCALE e REMOTA.
Attivo quando:

P0220=203

- In modalita controllo: premere questo tasto
per accedere alla modalita di impostazione.

- In modalita di impostazione, livello 1:
premere questo tasto per selezionare il
gruppo di parametri desiderato - mostra
il gruppo di parametri selezionato.

- In modalita di impostazione, livello 2:
premere questo tasto per visualizzare
il parametro - mostra il contenuto del
parametro per modificare il contenuto.

- In modalita di impostazione, livello 3:
premere questo tasto per salvare il nuovo
contenuto del parametro - torna al livello
2 della modalita di impostazione.

- In modalita controllo: premere questo
tasto per diminuire la velocita.

- In modalita di impostazione, livello 1:
premere questo tasto per passare al
gruppo successivo.

- In modalita di impostazione, livello 2:
premere questo tasto per passare al
parametro precedente.

- In modalita di impostazione, livello 3:
premere questo tasto per diminuire il
contenuto del parametro.

Premere questo tasto per accelerare il
motore entro il tempo determinato dalla
rampa di accelerazione.

Attivo quando: P0224 = 0 in LOC o
P0227 = 0 in REM

Premere questo tasto per decelerare il
motore entro il tempo determinato dalla
rampa di decelerazione.

Attivo quando:

P0224 =0in LOC o

P0227 = 0 in REM

Premere questo tasto per accelerare il motore fino alla velocita impostata in P0122 entro il tempo
determinato dalla rampa di accelerazione. La velocita del motore viene mantenuta mentre &
premuto il tasto. Quando il tasto viene rilasciato, il motore decelera entro il tempo determinato dalla
rampa di decelerazione, finché non si arresta.

Questa funzione ¢ attiva quando tutte le condizioni di seguito sono soddisfatte:

1. Girare/Stop = Stop.

2. Abilita generale = Attivo.

3. P0225 =1 in LOC e/o P0228 = 1 REM.

Figura 4.1: Tasti UM
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4.2 INDICAZIONI SUL DISPLAY IUM

Stato del convertitore

4 Indicazione

secondaria
Menu (per selezionare
i gruppi di parametri) -

solo un gruppo di
parametri viene
mostrato alla volta.

Unita di misura (si
-« riferisce al valore
dell'indicazione

principale)

¥— Grafico a barre

Display principale
Figura 4.2: Campi display

Gruppi di parametri disponibili nel campo Menu:

= PARAM: tutti parametri.

m LEGGERE: solo i parametri di lettura.

u MODIF: i parametri modificati rispetto solo al default.
m BASE: parametri per I'applicazione di base.

m MOTORE: parametri relativi al controllo del motore.
m 1/0: parametri relativi agli ingressi e alle uscite digitali e analogiche.
m NET: parametri relativi alle reti di comunicazione.

m JUM: parametri per configurare la [UM.

m SPLC: parametri relativi al SoftPLC.

m STARTUP: parametri per il start-up orientato.

Stato del convertitore:

m LOC: sorgente di comando o riferimenti locali.
m REM: sorgente di comando o riferimenti remoti.
m 31 senso di rotazione mediante frecce.

u CONF: errore di configurazione.

m SUB: sottotensione.

= RUN: esecuzione.

4.3 MODALITA DI FUNZIONAMENTO DELLA IUM

La modalita di controllo consente all'utente di visualizzare fino a tre variabili sul display principale,
secondario e sul grafico a barre. Tali campi di visualizzazione sono definiti nella Figura 4.2.

LLa modalita di impostazione & composta da tre livelli. Livello 1 permette all'utente di selezionare
le voci di menu per dirigere la ricerca dei parametri. Livello 2 consente la ricerca di parametri
del gruppo selezionato per livello 1. Livello 3, a sua volta, consente la modifica del parametro
selezionato al Livello 2. Alla fine di questo livello, il valore modificato viene salvato o meno, a
seconda del fatto se viene premuto il tasto ENTER o rispettivamente ESC.

Figura 4.3 illustra la ricerca di base delle modalita operative del operatore.
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Modalita di Controllo

m Elostato iniziale della UM dopo I'alimentazione
e dello schermo di inizializzazione, con valori
predefiniti.

= |l campo menu non & attivo in questa modalita.

= | display principale, secondario e il grafico a
barre indica i valori dei tre parametri predefiniti
da P0205, P0206 e P0207.

= Dalla modalita di controllo, premendo il tasto
ENTER/MENU, ci si sposta alla modalita di
impostazione.

Loc

Modalita di Impostazione

Livello 1:

= Questo ¢ il primo livello della modalita di
impostazione. E possibile scegliere il gruppo di
parametri utilizzando i tasti M3k ¢ @

= |l display principale, secondario, il grafico a barre
€ le unita di misurazione non vengono mostrati
a questo livello.

= Premere il tasto ENTER/MENU per passare
al livello 2 della modalita di impostazione -
selezione dei parametri.

= Premere il tasto BACK/ESC per ritornare alla
modealita di controllo.

PARAM LOC

Livello 2:

= |l numero del parametro viene visualizzato
sul display principale e il suo contenuto viene
mostrato sul display secondario.

= Utilizzare i tasti @ ¢ @ per trovare il
parametro desiderato.

= Premere il tasto ENTER/MENU per passare al
livello 3 della modalita di impostazione - modifica
del contenuto del parametro.

= Premere il tasto BACK/ESC per ritornare al
livello 1 della modalita di impostazione.

Livello 3:

= |l contenuto del parametro viene visualizzato
sul display principale e il numero del parametro
viene mostrato sul display secondario.

u Utilizzare i tasti M3 e & per configurare il
nuovo valore per il parametro selezionato.

u Premere il tasto ENTER/MENU per confermare
la modifica (salvare il nuovo valore) o il tasto
BACK/ESC per annullare la modifica (non
salvare il nuovo valore). In entrambii casi, la lUM
ritorna al livello 2 della modalita diimpostazione.

Impostazione di

BACK
ESC

ENTER
MENU

\ 4

controllo
Livello 1:

A

BACK
ESC

ENTER
MENU

/

Impostazione
Livello 2:

A A

BACK
ESC

ENTER
MENU

\/

Impostazione
Livello 3:

Figura 4.3: Modalita di funzionamento della IUM

NOTA!

©

resettato il guasto.

Quando il convertitore & in stato di errore, il display principale indica il numero
del guasto nel formato Fxxxx. La ricerca & consentita dopo I'attivazione del
tasto ESC e I'indicazione Fxxxx passa al secondo display fino a quando viene
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NOTA!

@ Quando il convertitore & in stato di allarme, il display principale indica il numero
dell'Allarme nel formato Axxxx. La ricerca & consentita dopo ['attivazione di
qualsiasi tasto, e l'indicazione Axxxx passa al secondo display fino a quando la
situazione che determina I'allarme non viene risolta.

NOTA!

@ L'elenco dei parametri & presentato nel riferimento rapido dei parametri.
Per ulteriori informazioni su ciascun parametro, consultare il manuale di
programmazione del CFW500.
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5 ACCENSIONE E AVVIO

5.1 PREPARAZIONE E ACCENSIONE

Il convertitore deve essere installato secondo il capitolo 3 INSTALLAZIONE E COLLEGAMENTO.

PERICOLO!
A Scollegare sempre I'alimentazione elettrica generale prima di effettuare qualsiasi
connessione.

1. Controllare che i collegamenti di alimentazione, messa a terra e controllo siano corretti e fermi.

2. Rimuovere tutti i materiali rimasti dalla parte interna del convertitore o dell'unita.

3. Verificare che i collegamenti del motore e la corrente del motore e la tensione corrispondano
al convertitore.

4. Disaccoppiare meccanicamente il motore dal carico. Se il motore non puo essere
disaccoppiato, assicurarsi che la rotazione in qualsiasi direzione (in senso orario o antiorario)
non causera danni alla macchina o rischio di incidenti.

5. Chiudere i coperchi dei convertitori o dell'unita.

6. Misurare la tensione di alimentazione in ingresso e verificare se si rientra nell'intervallo
consentito, come presentato nel capitolo 8 CARATTERISTICHE TECNICHE.

7. Accendere l'ingresso: chiudere l'interruttore di sezionamento.

8. Controllare la riuscita dell'accensione:
Il display dell'interfaccia IUM indica:

PARAM LOC CONF
READ = REM SUB .8 8 88 8
MODlF 3 RUN

=-006888

SPLC
s'mm-up—--------.

Figura 5.1: Visualizzazione dell'interfaccia IUM quando energizzante
Il convertitore esegue alcune procedure legate al caricamento dati o download (configurazioni dei

parametri e/o SoftPLC). L'indicazione di tali procedure € presentata nel grafico a barre. Dopo tali
procedure, se non ci sono problemi, il display mostrera il modello di controllo.

5.2 AWVIO

L'awvio & spiegato in modo molto semplice, utilizzando le funzioni di programmazione con i gruppi
di parametri esistenti nei menu STARTUP e BASIC.
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5.2.1 Menu AVVIO
5.2.1.1 Tipo di Controllo V/f (P0202 = 0)

Seq Indicazione sul Display/Azione Seq Indicazione sul Display/Azione
Loc PARAM LOC
n 0-«
1 ) 2
L] L] 50 100
m Modalita di controllo = |lgruppo PARAM viene selezionato, premere
= Premereiltasto ENTER/MENU per accedere al i tasti @3 o ¥ fino a quando viene
primo livello della modalita di programmazione. selezionato il gruppo STARTUP.
Loc Loc
~
: 4 pg BUB
STARTUP » ™ 108 STARTUP
® Quando il gruppo STARTUP viene = Se necessario, premere ENTER/MENU per
selezionato, Premere il tasto ENTER/MENU. modificare il contenuto di “P0202 — Tipo di
controllo” per P0202 = 0 (V/).
Loc Loc
nan 1nn
~ P020¢ 100
0 POY 1-
5 STARTUP . - e 6 STARTUP
= Quando viene raggiunto il valore desiderato, = Se necessario, modificare il contenuto di
premere ENTER/MENU per salvare la “P0401 - Corrente nominale motore”.
modifica. = Premere il tasto M3 per il prossimo parametro.
= Premere il tasto M3 per il prossimo parametro.
Loe 171N Loe
iy ~
7 PO 40 E’ 8 Pl plf 3
Sl’&RﬂJP Sl’&RﬂJP
= Se necessario, modificare il contenuto di = Se necessario, modificare il contenuto di
“P0402 - Velocita nominale motore”. “P0403 - Frequenza nominale motore”.
= Premereil tasto M3 per il prossimo parametro. = Premereil tasto M3 per il prossimo parametro.
Loc n
~ LN]
NN«
UOU
9 L] = 100
= Per concludere la procedura di avvio,
premere il tasto BACK/ESC.
m Per ritornare alla modalita di controllo,
premere nuovamente il tasto BACK/ESC.

Figura 5.2: Sequenza del gruppo di awvio per il controllo V/f
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5.2.1.2 VVW Tipo Controllo (P0202 = 5)

= Modalita di controllo Premere il tasto ENTER/
MENU per accedere al primo livello della
modalita di programmazione.

Seq Indicazione sul Display/Azione Seq Indicazione sul Display/Azione
PARAM LOC 'n] PARAM LOC
06
1 L] - il ] 2 0 50 100

= |Igruppo PARAM viene selezionato, premere
i tasti @3 o @ fino a quando viene
selezionato il gruppo STARTUP.

Loc

Loc

Se necessario, modificare il contenuto di
"P0403 - Frequenza Nominale Motore", oppure
premere il tastoM per il prossimo parametro.

n
~ ~ [N
3 4 Pi20¢
STARTUP » ™ 100 STARTUP n » 100
= Quando il gruppo STARTUP viene u Premere ENTER/MENU e con i tasti 43
selezionato, premere il tasto ENTER/MENU. e @ impostare il valore 5, che attiva la
modealita di controllo VVW.
Loc Loc
nan
~ P020¢ ~ 5
; 5 : Pi20¢
Sl’&RﬂJP. - - STARTUPn 5 100
= Premere ENTER /MENU per salvare la u Premere il tasto M per procedere con
modifica di P0202. I'awio di VVW.
Loc Loc
. 150 ~ 220
P0399 POYOD-
7 8
STARTUP - - STARTUF, = iy
= Se necessario, modificare il contenuto di = Se necessario, modificare il contenuto di
"PO399 - Prestazione Nominale Motore", oppure "P0400 - Tensione Nominale Motore", oppure
premere il tastoMA per il prossimo parametro. premere il tastoM per il prossimo parametro.
Loc Lot
ni P n L‘ ]
. POY0 1. " uuc .
ﬂm. & . Sl’&RﬂJP. - e
= Se necessario, modificare il contenuto di = Se necessario, modificare il contenuto di
"P0401 - Corrente Nominale Motore", oppure "P0402 - Rotazione Nominale Motore", oppure
premere il tastoM per il prossimo parametro. premere il tastoM per il prossimo parametro.
Loc Loc
» PG40 3 ” PUY0Y
STARTUP - - sl ® ™

= Se necessario, modificare il contenuto di
"P0404 - Potenza Nominale Motore", oppure
premere il tastoM per il prossimo parametro.
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Seq Indicazione sul display/Azione Seq Indicazione sul display/Azione
Loc
n n Loc
~ 080 - 0
13 ST.IR‘I‘I.IP. - - .14 STARTUPn = 100
= Se necessario, modificare il contenuto di = A questo punto, l'interfaccia IUM indica la
"P0407 - Fattore di potenza nominale del possibilita di fare I'auto-regolazione. Quando
motore", oppure premere il tastoM per il possibile, eseguire I'auto-regolazione. Cosi,
prossimo parametro. per attivare |'auto-regolazione, modificare il
valore di P0O408 a "1".
LOC CONF Loc
srm;-—-- - - STARTUPD » 100
15 Durante I'auto-regolazione, I'interfaccia IUM | 1 | = Alla fine dell'auto-regolazione, il valore di
indichera simultaneamente lo stato della P0408 torna automaticamente a "0", cosi
“RUN” e “CONF”. E il grafico a barre indica come dli stati di “RUN” e “CONF” vengono
|'avanzamento dell'operazione. cancellati.
E il grafico a barre indica I'avanzamento Premere il tasto M3 per il prossimo
dell'operazione. L'auto-regolazione puod parametro.
essere interrotta in qualsiasi momento tramite
il tasto &F.
Loc Loc
~ 338 -
STAR'I'UP. ™ . STARTUPn ™ 100
17 Il risultato di auto-regolazione & il valore in 18 | g Per uscire dal menu STARTUP, premere
ohm della resistenza dello statore del motore semplicemente BACK/ESC.
indicato in PO409.
Questo & I'ultimo parametro di auto-
regolazione della modalita di controllo VVW.
Premere il tasto M3 per tornare al parametro
iniziale PO202.
- 1N}
i
19 . L] 19
= Attraverso i tasti @3 ¢ & selezionare i
menu desiderati o premere nuovamente il
tasto BACK/ESC per tornare direttamente
alla modalita di controllo dell'interfaccia IUM.

Figura 5.3: Sequenza del gruppo di avvio per il controllo VVW.
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5.2.2 Menu BASE - Applicazione Base

Seq Indicazione sul display/Azione Seq Indicazione sul display/Azione
PARAM LOC
~
1 2
0 50 100
= Modalita di controllo Premere il tasto ENTER/ = |Igruppo PARAM viene selezionato, premere
MENU per accedere al primo livello della i tasti M3 o ¥ fino a quando viene
modalita di programmazione. selezionato il gruppo BASIC.
Lo = 1nn
] oy
BASIC BASIC
P |
| )
3 0 50 100 4 L L] L
= Quando il gruppo BASIC viene selezionato, = Viene awviata la procedura delle applicazioni di
premere il tasto ENTER/MENU. base. Se necessario, modificare il contenuto
di “P0O100 — Tempo di accelerazione”.
= Premereil tasto M3 per il prossimo parametro.
Loc Loc
1nn n
PO 0133
5 U o 6 U
L - L] L] L] "we
= Se necessario, modificare il contenuto di = Se necessario, modificare il contenuto di
“P0101- Tempo di decelerazione”. “P0133- Velocita minima”.
= Premereil tasto M3 per il prossimo parametro. = Premereil tasto M per il prossimo parametro.
Loc Loc
n 1nn
~ BEU aasc g
g134 P0 135
7 8 U
L] L] we [} i -] 100
= Se necessario, modificare il contenuto di = Se necessario, modificare il contenuto di
“P0134- Velocita massima”. “P0135- Corrente uscita massimo”.
u Premereil tasto M per il prossimo parametro. u Premereil tasto M per il prossimo parametro.
Loc
n
~ 30
8 ﬂ i
.
9 L] - e
= Per concludere la procedura di avvio,
premere il tasto BACK/ESC.
m Per ritornare alla modalita di controllo,
premere nuovamente il tasto BACK/ESC.

Figura 5.4: Sequenza del gruppo di applicazioni di base
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6 RISOLUZIONE DEI PROBLEMI E MANUTENZIONE

6.1 GUASTI E ALLARMI

©

NOTA!
Consultare il riferimento rapido e il manuale di programmazione del CFW500 per
ulteriori informazioni su ogni guasto o allarme.

6.2 SOLUZIONI PER | PROBLEMI PIU FREQUENTI

Tabella 6.1: Soluzioni per i problemi piti frequenti

Problema Punto da Verificare Azione Correttiva
Il motore non | Cablaggio incorretto 1. Controllare tutti i collegamenti di potenza e di comando.
stawia Riferimento analogico | 1. Controllare che il segnale esterno sia collegato correttamente.
(se utilizzato) 2. Controllare lo stato del potenziometro di controllo (se
utilizzato).
Impostazioni errate 1. Controllare che i valori dei parametri siano corretti per
I'applicazione.
Guasto 1. Controllare se il convertitore & disattivato a causa di una
condizione di errore.
Stallo del motore 1. Ridurre il sovraccarico del motore.
2. Aumentare P0136, PO137 (V ).
Oscilla la Collegamenti allentati 1. Arrestare il convertitore, spegnere |'alimentazione e serrare
velocita del tutte le connessioni.
motore 2. Controllare tutti i collegamenti interni del convertitore.
Potenziometro di 1. Sostituire il potenziometro.
riferimento di velocita
difettoso
Oscillazione del 1. Identificare la causa dell'oscillazione. Se la causa ¢ il rumore
riferimento analogico elettrico, utilizzare cavi schermati o separarli dal cablaggio di
esterno alimentazione o di comando.
2. Interconnettere il GND del riferimento analogico con in
collegamento di messa a terra del convertitore.
Velocita troppo | Impostazioni errate 1. Controllare se i contenuti di P0133 (velocita minima) e P0134
alta o troppo (limiti di riferimento) (velocita massima) sono impostati correttamente per il
bassa del motore e |'applicazione utilizzata.
motore Segnale di controllo del |1. Controllare il livello del segnale di controllo di riferimento.
riferimento analogico 2. Controllare I'impostazione (guadagno e compensazione) dei
(se utilizzato) parametri da P0232 a P0240.
Targhetta del motore 1. Controllare se il motore utilizzato & abbinato all'applicazione.
Display spento | Collegamenti interfaccia |1. Controllare i collegamenti del convertitore IUM esterno.
UM
Tensione di 1. I valori nominali devono essere entro i limiti di seguito
alimentazione specificati:
Alimentazione 200-240 V : - Min: 170 V - Max: 264 V.
alimentazione 380-480 V: - Min: 323 V - Max: 528 V.
Fusibile principale di 1. Sostituire i fusibili.
alimentazione aperto
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6.3 DATI PER CONTATTARE L'ASSISTENZA TECNICA

Per informazioni o richiesta di assistenza, € importante avere a portata di mano i seguenti dati:
= Modello di convertitore.

= Numero di serie e data di produzione dell'etichetta di identificazione del prodotto (si veda la
sezione 2.4 ETICHETTE DI IDENTIFICAZIONE).

m Versione software installata (vedi PO023 e P0024).
m Informazioni sull'applicazione e la programmazione eseguite.

6.4 MANUTENZIONE PREVENTIVA

PERICOLO!
A Scollegare sempre |'alimentazione elettrica generale prima di sostituire qualsiasi
componente elettrica associato al convertitore..
Possono generarsi alte tensioni anche dopo la disconnessione dell'alimentazione.
Attendere per almeno dieci minuti per la completa scarica dei condensatori di
potenza. Collegare sempre il quadro dell'apparecchiatura per la messa a terra
di protezione (PE) nel punto appropriato.

ATTENZIONE!

Le schede elettroniche contengono componenti sensibili alle scariche
elettrostatiche.

Non toccare direttamente i componenti o i connettori. Se necessario, prima
toccare la montatura metallica collegata a terra o utilizzare una corretta banda
antistatica

Non eseguire alcuna prova di potenziale applicata sul convertitore!

Se necessario, contattare WEG.

Se installati in ambienti e condizioni operative adeguate, i convertitori richiedono poco servizio. La
Tabella 6.2 elenca le principali procedure e gli intervalli per la manutenzione ordinaria. La Tabella
6.3 suggerisce ispezioni sul prodotto ogni 6 mesi dopo I'avvio.

Tabella 6.2: Manutenzione preventiva

Manutenzione Intervallo Istruzioni
Sostituzione della ventola DOD.O 40.000 ore di Sostituzione
funzionamento.
Oani anno dalla data di Alimentare il convertitore con tensione
Seil gni ar compresa tra 220 e 230 Vca,
. produzione stampata :
convertitore o . e monofase o trifase, 50 o 60 Hz, per
) . sull'etichetta di identificazione , I
viene fornito ) . almeno un'ora. Quindi, scollegare
) ‘ ; del convertitoresezione o .
Condensatori | (non in uso): 2 4 ETICHETTE DI |'alimentazione e attendere almeno 24
Elettrolitici “Riformare” IIjENTIFI CAZIONE) ore prima di utilizzare il convertitore
' (riapplicare potenza).
Convertitore in _ . Contattare il supportp tecnico WEG per
. o Ogni 10 anni ottenere informazioni sulla procedura di
uso: sostituire P
sostituzione.
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Tabella 6.3: Ispezione periodica ad ogni 6 mesi

Ventilatori / Sistemi di
raffreddamento®

Componente Anormalita Azione correttiva
) ) Viti allentate
Morsetti, connettori - - Serrare
Connettori allentati
Ventilatori sporchi Pulizia

Rumore acustico anormale

Sostituire la ventola

Ventola bloccata

Vibrazione anomala

Polvere nei filtri d'aria

Pulizia o sostituzione

o . Accumulo di polvere, olio, umidita, ecc Pulizia
Schede dei circuiti stampati —
Odore Sostituzione
Modulo alimentazione/ Accumulo di polvere, olio, umidita, ecc Pulizia
Connessioni alimentazione Viti di collegamento allentate Serraggio
Decolorazione / odore / perdite di elettrolita
Condensatori del bus DC . ’ I
Valvola di sicurezza ampliata o rotta Sostituzione
(collegamento DC)
Espansione fotogramma
o Decolorazione o
Resistori di potenza Sostituzione
Odore
o Accumulo di polvere -
Dissipatore Pulizia

Sporcizia

(*) Il ventilatore del CFW500 puo essere faciimente sostituito come mostrato in Figura 6.1.

6.5 ISTRUZIONI PER LA PULIZIA

Quando € necessario pulire il convertitore, seguire le istruzioni riportate di seguito:

Sistema di ventilazione:

m Scollegare I'alimentazione elettrica del convertitore e attendere 10 minuti.

= Rimuovere de polvere accumulata nell'apertura di ventilazione con una spazzola in plastica o

un panno.

= Rimuovere la polvere accumulata sulle alette del dissipatore e sulle lame della ventola con aria

compressa.

@

®

Rilascio dei bloccaggi
del coperchio della
ventola
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Schede
m Scollegare I'alimentazione elettrica del convertitore e attendere 10 minuti.
m Scollegare tutti i cavi del convertitore, individuandoli tutti, al fine di ricollegarli correttamente

m Rimuovere la copertura in plastica e il modulo plug-in (si veda capitolo 3 INSTALLAZIONE E
COLLEGAMENTO e APPENDICE B - CARATTERISTICHE TECNICHE).

m Rimuovere la polvere accumulata sulle schede con un pennello antistatico e/o un pistola ad
aria compressa.

m Utilizzare sempre la banda di messa a terra.
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Kit Optional e Accessori

7 KIT OPTIONAL E ACCESSORI

7.1 KIT OPTIONAL

| kit opzionali sono risorse hardware aggiunte al convertitore nel processo di fabbricazione. Quindi,
alcuni modelli non possono ricevere tutte le opzioni presentate

Controllare i kit opzionali disponibili per ogni modello di convertore Tabella 2.2.

7.1.1 RFI Filter

| convertitori con codice CFW500 ... C ... sono utilizzati per ridurre il disturbo condotto dal
convertitore alla rete elettrica principale nella banda ad alta frequenza (> 150 kHz). E necessario
soddisfare i livelli massimi di emissioni condotti da standard della compatibilita elettromagnetica,
comelaEN 61800-3 e EN 55011. Per ulteriori dettagli, fare riferimento a:sezione 3.3 INSTALLAZIONI
CONFORMI ALLA DIRETTIVA EUROPEA DELLA COMPATIBILITA' ELETTROMAGNETICA.

ATTENZIONE!
Quando si utilizzano convertitori con filtro RFl interno in reti IT (neutro non a terra

0 con messa a terra attraverso un alto valore ohmico della resistenza), impostare
sempre l'interruttore di messa a terra dei condensatori del filtro RFI interno alla
posizione NC (come indicato nella Figura A.2), in quanto tali tipi di rete causano
danni ai condensatori del filtro del convertitore.

7.1.2 Tasso di Protezione Nema1

| convertitori con il codice CFW500 ... N1 vengono utilizzati quando € desiderato il tasso di
protezione Nema 1 e/0 quando sono utilizzati condotti metallici per il cablaggio del convertitore.

7.2 ACCESSORI

Gli accessori sono risorse hardware che possono essere aggiunti nell'applicazione. Quindi, tutti
i modelli possono ricevere tutte le opzioni presentate.

Gli accessori sono incorporati ai convertitori in modo semplice e rapido utilizzando il concetto
"Plug and Play". Quando I'accessorio & collegato al convertitore, il circuito di controllo identifica
il modello e informa il codice dell'accessorio collegato nel parametro PO027. L'accessorio
deve essere installato o modificato con il convertitore non alimentato. Possono essere ordinati
separatamente, e vengono inviati in un pacchetto a parte contenente i componenti e manuali con
istruzioni dettagliate per I'installazione, il funzionamento e la regolazione.
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Tabella 7.1: Modelli di accessori

e | Nome Descrizione
WEG
Accessori di Controllo
11518579 CFW500-10S Modulo plug-in standard
11769748 CFW500-10D Modulo plug-in ingresso e uscita (I/0) digitale
11769749 CFW500-I0AD Modulo plug-in ingresso e uscita (I/O) digitale e analogico
11635754 CFW500-I0R Rele modulo plug-in comunicazione uscita digitale
11631564 CFW500-CUSB Modulo plug-in comunicazione USB
11593087 CFW500-CCAN Modulo plug-in comunicazione CAN
11651206 CFW500-CRS232 Modulo plug-in comunicazione RS-232
11950925, CFW500-CRS485 Modulo plug-in comunicazione RS-485
11769750 CFW500-CPDP Modulo plug-in comunicazione PROFIBUS
12619000 CFW500-ENC Modulo di ingresso encoder (1)
Modulo di Memoria Flash
11636485|  CFW500-MMF | Modulo di memoria flash
Interfaccia IUM Esterna
11833992 CFW500-HMIR IUM remoto seriale
12330016 | CFW500-CCHMIRO1M | Kit cavo IUM remoto seriale 1 m
12330459 | CFW500-CCHMIR02M | Kit cavo IUM remoto seriale 2 m
12330460 | CFW500-CCHMIRO3M | Kit cavo IUM remoto seriale 3 m
12330461 | CFW500-CCHMIR05M | Kit cavo IUM remoto seriale 5 m
12330462 | CFW500-CCHMIR75M | Kit cavo IUM remoto seriale 7,5 m
12330463 | CFW500-CCHMIR10M | Kit cavo IUM remoto seriale 10 m
Accessori Meccanici
11527460 CFW500-KN1A Kit NEMA1 per dimensione fotogramma A (standard per opzione N1)
11527459 CFW500-KN1B Kit Nema 1 per dimensione fotogramma B (standard per opzione N1)
12133824 CFW500-KN1C Kit Nema 1 per dimensione fotogramma C (standard per opzione N1)
12692970 CFW500-KN1D Kit Nema 1 per dimensione fotogramma D (standard per opzione N1)
11951056 CFW500-KPCSA Kit per schermatura cavi di alimentazione - fotogramma dimensione A
11951108| CFW500-KPCSB Kit per schermatura cavi di alimentazione - fotogramma dimensione B
12133826 CFW500-KPCSC Kit per schermatura cavi di alimentazione - fotogramma dimensione C
12692971 CFW500-KPCSD Kit per schermatura cavi di alimentazione - fotogramma dimensione D
12473659 - Nucleo di ferrite M-049-03 (MAGNETEC)
12480705 - Nucleo di ferrite B64290-S8615-X5 (EPCOS)

(1) L'accessorio CFW500-ENC deve essere utilizzato solo con la versione del software principale pari o superiore alla versione
2.00.

Tabella 7.2: Configurazioni I/O di moduli plug-in

CFW500-10S |4 (1| - [ 1 [ 1 [ 1] -] - - 1 - ] 1
crws00-0D |8 |1 - |1 [ 1 |4 | -] - . 1 _ ] 1
CFW500-10AD |6 (3| - [ 2 1 [ 3 | - | - : 1 - > 1
CFW500-0R |5 1| - [1 | a [ 1 | - - . 1 . ] 1
CFW500-CUSB | 4 |1| - | 1| 1 | 1 | 1| - . 1 _ ] 1
CFW500-CCAN [ 2 [1| - [ 1 [ 1 [ 1 [ -1 . 1 . ] 1
cPwsoo-cRs232| 2 (1] - [ 1 [ 1 [ 1 | - | - 1 1 . _ 1
CFW500-CRs485| 4 [2| - |1 [ 2 | 1 | - | - - 2 _ ] 1
CFW500-CPDP |2 (1| - [ 1| 1 [ 1 | - | - - 1 ] _ 1
CFW500-ENC500| 5 (1| 1 | 1| 8 | 1 | - | - . 1 . . 1
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8 CARATTERISTICHE TECNICHE
8.1 DATI DI ALIMENTAZIONE

Alimentazione elettrica:
m Tolleranza: tra -15 % € +10 %.

m Frequenza: 50/60 Hz (da 48 Hz a 62 Hz).

m Fase di squilibrio: < 3% della tensione nominale da fase a fase di ingresso.

m Sovratensione secondo la categoria Ill (EN 61010 / UL 508C).

u Tensione transitoria in base alla categoria ll.

m Massimo di 10 connessioni (cicli di alimentazione - ON / OFF) per ora (1 ogni 6 minuti).
m Efficienza tipica: = 97 %.

Per ulteriori informazioni sulle caratteristiche tecniche, fare riferimento a.APPENDICE B —
CARATTERISTICHE TECNICHE.

8.2 DATI ELETTRONICI/GENERALI

Tabella 8.1: Dati elettronici/generali

CONTROLLO METODO = Tipo di controllo:

- V/f (Scalare);

- VWW: Controllo vettoriale di tensione.
= PWM SVM (Modulazione Spazio Vettoriale)
FREQUENZA = Da 0 a 500 Hz, risoluzione di 0,015 Hz.
USCITA

PRESTAZIONI CONTROLLO V/f | m Regolazione velocita: 1% della velocita nominale (con

compensazione di scorrimento).
= Intervallo di variazione di velocita: 1:20.

CONTROLLO = Regolazione velocita: 1% della velocita nominale.

VETTORE (VVW) | m Intervallo di variazione di velocita: 1:30.
n
n
n

INGRESSI ©) ANALOGICO 1 ingresso isolato Livelli: (0 a 10) V o (0 a 20) mA o (4 a 20) mA.
Errore di linearita < 0,25%.
Impedenza: 100 kQ per ingresso di tensione, 500 Q per ingresso
corrente.
= Funzioni programmabili.
= Tensione massima ammessa in ingresso: 30 Vcc.
DIGITALE = 4 ingressi isolati
= Funzioni programmabili:
- attivo elevato (PNP): livello basso massimo di 15 Vcc.
livello elevato minimo di 20 Vcc.
- attivo basso (NPN): livello basso massimo di 5 Vcc.
livello elevato minimo di 9 Vcc.
= Tensione di ingresso massima di 30 Vcc.
Corrente ingresso: 4,5 mA.
= Corrente ingresso massima: 5,5 mA.
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USCITE®

ANALOGICO

1 uscita isolata Livelli (0 a 10) V o (0 a 20) mA o (4 a 20) mA.
Errore di linearita < 0,25%.

Funzioni programmabili.

RL>=10kQ (0a10V)oRL<500Q (0a20mA/4a20 mA).

USCITE®

RELE'

1 relé con contatto NA/NF.
Tensione massima: 240 Vca.
Corrente massima: 0,5 A.
Funzioni programmabili.

TRANSISTORE

1 uscita digitale isolata lavandino aperto (utilizza come riferimento
la tensione di alimentazione a 24 Vcc).

Corrente massima alimentazione 150 mA™ (capacita massima
di 24-Vcce)

Funzioni programmabili.

ALIMENTAZIONE

24-Vce -15 % + 20 % alimentazione Capacita massima: 150 mA®™.,
Alimentazione 10 Vcc. Capacita massima: 2 mA.

COMMUNICA-
ZIONE

INTERFACCIA
RS-485

Isolato RS-485.
Protocollo Modbus-RTU con comunicazione massima di 38.4
kbps.

PROTEZIONE

DELLA
SICUREZZA

Sovracorrente / corto circuito fase-fase in uscita.
Sovracorrente / corto circuito fase-terra in uscita.
Sotto / sovratensione.

Sovratemperatura del dissipatore.

Sovraccarico del motore.

Sovraccarico nel modulo di potenza (IGBT).
Allarme / Guasto esterno.

Impostazione errore.

INTERFACCIA
UOMO
MACCHINA
(IUM)

IUM STANDARD

9 tasti Start / Stop, Freccia su, Freccia giu, Senso di rotazione,
Jog, Locale / Remoto, BACK/ESC e ENTER/MENU.

Display LCD.

Vedi/modifica tutti i parametri.

Precisione dell'indicazione:

- Corrente: 5% della corrente nominale.

- risoluzione della velocita: 0,1 Hz.

CONTENITORE

1P20

Modelli di fotogramma A, B e C.

NEMA1/IP20

Modelli di fotogramma A, B e C con kit NEMA1.

(*) I numero e/ o i tipi di ingressi analogici//digitali / uscite possono variare. A seconda del modulo plug-in (accessorio) utilizzato
Per la tabella di cui sopra, & stato considerato il modulo plug-in standard. Per ulteriori informazioni, consultare il manuale di
programmazione e la guida fornita con I'articolo opzionale o nel CD-ROM.

(**) La capacita massima di 150 mA deve essere considerata aggiungendo il carico di alimentazione a 24 V e uscita transistor,
cioe la somma del consumo di entrambi non deve superare i 150 mA.
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8.2.1 Codici e Standard

Tabella 8.2: Codici e standard

STANDARD
DI SICUREZZA

UL 508C - apparecchiature per la conversione di potenza.

UL 840 - Coordinamento dell'isolamento tra cui distanze e distanze di dispersione
per le apparecchiature elettriche.

EN 61800-5-1 - Requisiti di sicurezza elettrica, termica e di energia.

EN 50178 - Apparecchiature elettroniche da utilizzare negli impianti di
alimentazione.

EN 60204-1 - Sicurezza delle macchine. Equipaggiamento elettrico delle macchine.
Parte 1: Requisiti generali.

Nota: Perché la macchina a rispettare questo standard, il costruttore della
macchina & responsabile dell'installazione di un dispositivo di arresto di
emergenza e di attrezzature per scollegare |'alimentazione di ingresso.

EN 60146 (IEC 146) - convertitori semiconduttori.

EN 61800-2 - Sistemi unita di alimentazione elettrica a velocita regolabile - Parte 2
Requisiti generali - caratteristiche tecniche di valutazione per sistemi di trasmissione
di potenza a frequenza regolabile a bassa tensione.

NORME DI
COMPATIBILITA
(EMC)
ELETTROMAGNE-
TICA

EN 61800-3 - Sistemi unita di alimentazione elettrica a velocita regolabile - Parte
3 Norma di compatibilita elettromagnetica EMC e metodi di prova specifici.

EN 55011 - Limiti e metodi di misura delle caratteristiche di radiodisturbo delle
apparecchiature di radio-frequenza.industriali, scientifici e medicali (ISM).

CISPR 11 - apparecchiature di radio-frequenza industriale, scientifica e medicale
(ISM) - Caratteristiche perturbazione elettromagnetica - Limiti e metodi di misura.
EN 61000-4-2 - Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 4: Tecniche di prova
e misura - Sezione 2: Prova di immunita a scarica elettrostatica.

EN 61000-4-3 - Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 4: Tecniche di prova
e misura - Sezione 3: Irradiati a radiofrequenza, test immunita elettromagnetica.
sul campo

EN 61000-4-4 - Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 4: Tecniche di prova
e misura - Sezione 4: Transitori veloci / Prova di immunita scoppio.

EN 61000-4-5 - Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 4: Tecniche di prova
e misura - Sezione 5: Prova di immunita contro le sovratensioni.

EN 61000-4-6 - Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 4: Tecniche di prova e
misura - Sezione 6: Immunita ai disturbi condotti, indotti da campi a radiofrequenza.

NORME DI
COSTRUZIONE
MECCANICHE

EN 60529 - Gradi di protezione degli involucri (codice IP).
UL 50 - Involucri per apparecchi elettrici.
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ANHANG A - ABBILDUNGEN
ANNEXE A - ILLUSTRATIONS
NPUNOXEHUE A — PUCYHKHN
APPENDICE A - DATI

BaugroBe A, Bund C BaugroBBe D
Cadres A,BetC Cadre D
Tunbi A,BuC Tun D
Fotogramma A,Be C Fotogramma D

1 — Montagehalterungen (fiir die Montage durch die Wand)
2 — Lufter mit Montagehalterung

3 — Steckmodul

4 - MMS

5 - Frontabdeckung

6 — Montagehalterungen (flir DIN-Schienen-Montage)

1 - Montage des supports (pour montage dans le mur)
2 — Ventilateur avec support de montage

3 - Module d'extension

4-1HM

5 — Cache avant

6 — Supports de fixation (pour montage sur rail DIN)

1 - Onopb! ANt HACTEHHOM YCTaHOBKM
2 — BeHtunatop ¢ onopo

3 — BcTaBHoi moaynb

4 —4YMKN

5 - MNepenHas KpbiLKa

6 — Onopb! Ans MoHTaxa Ha peiike DIN

1 — Supporti di montaggio (tramite il montaggio a parete)
2 — Ventilatore con supporto di montaggio
3 — Modulo plug-in
4 - Interfaccia [UM
5 — Coperchio anteriore
6 — Supporti di montaggio per montaggio su guida DIN)
Abbildung A.1: Hauptkomponenten des CFW500
Figure A.1: Composants principaux du CFW500
Puc. A.1: OcHoBHble kKomnoHeHTbl CFW500

Figura A.1: Principali componenti del CFW500
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BaugréBe A, Bund C

Cadres A,BetC
Tunbil A,BuC

Fotogramma A,Be C

BaugréBe D
Cadre D
Tun D
Fotogramma D
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1 - Typenschild an der Seite des Frequenzumrichters

2 — Typenschild unter dem Steckmodul

3 - DIP-Schalter fir die Auswahl des Signaltyps der Analogeingdnge und -ausgénge und RS-485-
Abschlusswiderstande

4 — Erdtaste von Kondensatoren mit Funkentstorfilter

5 - Typenschild fir die Funktionen der Steuerungsanschlisse

6 — Anschluss flr das Zubehorteil CFW500-MMF

1 — Plaque signalétique apposeée sur le coté du variateur

2 — Plague signalétique sous le module d'extension

3 - Interrupteurs DIP pour sélectionner le type de signal des entrées et sorties analogiques et
résistances de terminaison RS-485

4 - Ergot de mise a la terre des condensateurs de filtre RFI

5 — Plague signalétique de fonctions des bornes de commande

6 — Connecteur pour accessoire CFW500-MMF

1 - 3aBoackas Tabnuyka, npukpenneHHas Kk O0KOBOWM CTeHke npeobpasoBarens

2 — 3aBofckas Tabnuyka, NpuKpenneHHas nof BCTaBHbIM MOAYNEM

3 - Mukponepekntodatenu DIP gna Bbibopa Tmna curHana Ha aHanoroBbix BXOAax v BbIXOAAXx, a Takke
OKOHeYHbIX pesunctopax RS-485

4 - [NepeknioyaTens 3a3emneHns koHaeHcaTopos dunstpa RFI

5 — 3aBopckas Tabnuyka ¢ ykazaHnmem yHKLUI ynpasnsioLLnX BbIBOAOB

6 — Pasbem ans nogkntoyeHms npuHagnexHoctn CFW500-MMF

1 - Targhetta apposta sul lato del convertitore

2 - Targhetta con il modulo plug-in

3 - Interruttori DIP per la selezione del tipo di ingressi e uscite analogici e RS-485 resistenze di
terminazione del segnale

4 - Tasto di messa a terra di condensatori di filtro RF

5 - Targhetta delle funzioni dei morsetti di controllo

6 - Connettore per accessorio CFW500-MMF

Abbildung A.2: Anordnung der Typenschilder und DIP-Schalter
Figure A.2: Emplacement de plaques signalétiques et interrupteurs DIP
Puc. A.2: PasmelleHne 3aBOACKUX TabrimyeKk u Mukpornepekntoyartesnesi DIP
Figura A.2: Posizione delle targhette e degli interruttori DIP
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BaugréBe A
Cadre A
Tun A
Fotogramma A

BaugréBe B
Cadre B
Tun B

Fotogramma B

[

1 — Steuerungsanschliisse
2 — Leistungsanschlisse

3 — Erdungspunkte

BaugréBe C
Cadre C
Tun C
Fotogramma C

BaugréBe D (200-V-Linie)
Cadre D (ligne de 200 V)
Twun D (nuHuna 200 B)
Fotogramma D (linea 200 V)

BaugréBe D (400-V-Linie)
Cadre D (ligne de 400 V)
Twvn D (nuHua 400 B)

Fotogramma D (linea 400 V)

U

LT

e

IR

| —rlll]

[T

L B O B ) ) ) )

I Ty

2

\3/

1 - Bornes de commande
2 - Bornes d'alimentation

3 — Points de mise a la terre

1 - Knemms! ynpasneHus
2 — Knemmbl nutaHus
3 - Touku 3a3emneHus

1 — Morsetti di comando
2 — Morsetti di potenza
3 - Punti di messa a terra

Abbildung A.3: Erdungspunkte und Anordnung der Anschitisse (Frequenzumrichter ohne Frontabdeckung)
Figure A.3: Points de mise a la terre et emplacement de bornes (variateur sans couvercle avant)
Puc. A.3: Touku 3a3eMrieHus v pacriofioxeHne KiiemMm (rpeobpasoBarterib MokasaH 6€3 nepenHest KpbILLIKY)
Figura A.3: Punti di messa a terra e la posizione dei morsetti (convertitore senza il coperchio anteriore)
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OCHOBHbI€ 371EKTPUYHECKNE XapaKTepUCTUKN
Elenco dei modelli di serie CFW500, principali caratteristiche tecniche elettriche

ANNEXE B - CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Modellverzeichnis der Serie CFW500, wichtigste elektrische Spezifikationen

Liste des modeles de la s
Tabn. B.1: MepeyeHb mogenevi npeo

Tabelle B.1
Tableau B.1
Tabella B.1

NMPUNOXEHUE B - TEXHUWYECKUE XAPAKTEPUCTUKHN

ANHANG B - TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN
APPENDICE B - CARATTERISTICHE TECNICHE
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Hinweis:

(1) Die erste Nummer bezieht sich auf die Einphasens und die zweite auf die Dreiphasenversorgung.

(2) Zur Einhaltung der Norm UL508C verwenden Sie superflinke Sicherungen.

Remarque :

(1) Le premier numéro correspond & une alimentation monophasée et le deuxieme a une alimentation triphasée.
(2) Pour respecter la norme UL508C, utilisez des fusibles UL ultra rapides.

Mpumeyanue:

(1) MepBbIit HOMEP OTHOCKTCS K OAHO(A3HOMY, @ BTOPOW K TPEX(AZHOMY MCTOHHUKY MUTaHWS.

(2) Ons npuBeaerws B cooTBeTCTBIUE cTanaapTy UL508C ucnonbayite ceepXxObICTpble Nnaskvie npepoxpannteni UL.

Nota:
(1) Il primo numero si riferisce all'alimentazione monofase e il secondo al quella trifase.
(2) Al fine di conformarsi alla norma UL508C, utilizzare UL fusibili ultra rapidi.
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Tabelle B.2: Spezifikationen zu Eingangs- und Ausgangsstrom, Uberlaststréme, Tragerfrequenz,
Umgebungslufttemperatur und Verlustleistung

Tableau B.2: Intensités d'entrée et de sortie, intensités de surcharge, fréquence porteuse, température
ambiante et caractéristiques de perte de puissance

Tabn. B.2: BxogHble v BbIXO[HbIE TOKW, TOKU Neperpysku, Hecylyas Jactota, Temneparypa
OKPYXaloLLero BO3A[yxXa 1 XapakTepucTUKn NMoTepb MOLLHOCTU

Tabella B.2: Ingresso e di uscita correnti, correnti di sovraccarico, la frequenza portante, temperatura
dell'aria circostante e caratteristiche di perdite di potenza
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Hinweis:
(*) Die erste Nummer bezieht sich auf die an den Anschliissen R/L1/L und S/L2/N eingesetzten Kabel, wahrend die zweite Nummer auf die
anderen Leistungskabel verweist.
Remarque :

(*) Le premier numéro correspond aux cables utilisés aux bornes R/L1/L et S/L2/N, alors que le deuxiéme correspond aux autres cables
d'alimentation.
Mpumeyanue:
(*) NepBbIt HoMep OTHOCKTCS K KabensM, Noakio4aeMbiM K knemmam R/L1/L n S/L2/N, a BTOPOI HOMEP OTHOCUTCSA K OCTasnbHbIM CUNOBbIM Kabensim.
Nota:
(*) Il primo numero si riferisce ai cavi utilizzati ai morsetti R /L1 /L e S/ L2 /N, mentre il secondo numero si riferisce agli altri cavi di potenza.
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Tabelle B.3: Ebenen der leitungsgefiihrten und gestrahlten Stérspannung und zusétzliche Informationen
Tableau B.3: Niveaux des émissions conduites et rayonnées, et informations supplémentaires
Tabn. B.3: YpoBHu NpoBeAEHHbIX U U3J1yHEHHBIX MOMEX, JOMONHUTEbHAsA MHEopMaLs

Tabella B.3: Livelli di emissioni condotte e irradliate, e ulteriori informazioni

Gestrahlte
Frequenzumrichter- Leitt fiihrte Storsy le Lénge der Stérspannung
Modell (mit integriertem Motorleitung / Emission par COnduchon Longueur / Emission par
Funkentstorfilter) / Modéle | Maximum du Cable du Moteur / KoHaykTueHoe usnyyesme — |  Rayonnement
de Variateur (avec filtre MaKcumanbHas AnvHa ka6ens asurartens / Emissioni Condotte, / U3ny4eHHas
RFl intégré) / Monenn - Lunghezza Massima Cavo Motore nomexa / Emissioni
npeo6pasosarens (co Irradiate
BCTPOEHHBLIM (hUnbTPpOM
3awmThbl oT paguonomex (RFI) Kategorie /
/ Modello di Convertitore (con| Kategorie C3 / Catégorie C3 / | Kategorie C2 / Catégorie C2 / Catégorie /
filtro RFI integrato) Kareropus C3 / Category C3 |Kateropus C2/ Categoryia C2| Kateropus/
Categoria
1 | CFW500A01P6S2...C2... | 30 m (1182 in/ pouces / atoitma) | 11 m (433 in / pouces / gtoima) C3
2 | CFW500A02P6S2...C2... | 30 m (1182 in/ pouces / groma) | 11 m (433 in / pouces / Aiorima) C3
3 | CFW500A04P3S2...C2... | 30 m (1182 in/ pouces / foiima) | 11 m (433 in / pouces / ftoviMa) C3
4 | CFW500A07P0S2...C3... | 6m (236 in/ pouces / foiima) - C3
5 | CFW500B07P3S2...C2... | 30 m (1182 in/ pouces / grorma) | 11 m (433 in / pouces / Aiorima) C3
6 | CFW500B10P0S2...C2... | 30 m (1182 in/ pouces / foiima) | 11 m (433 in / pouces / ftoriMa) C3
7 | CFW500A01POT4...C2... | 20 m (787 in / pouces / Atonmos) | 11 m (433 in / pouces / atoriMa) C3
8 | CFW500A01P6TA4...C2... |20 m (787 in / pouces / mrovimos) | 11 m (433 in / pouces / aioima) C3
9 | CFW500A02P6T4...C2... | 20 m (787 in / pouces / fromos) | 11 m (433 in / pouces / ftoriMa) C3
10 | CFW500A04P3T4...C2... | 20 m (787 in / pouces / atoinmos) | 11 m (433 in / pouces / oriMa) C3
11 | CFW500A06P1T4...C3... m (236 in / pouces / AtoMMOB) - C3
12 | CFW500B02P6T4...C2... | 6 m (236 in / pouces / atomoB) | 6 m (236 in / pouces / [oviMoB) C3
13 | CFW500B04P3T4...C2... m (236 in / pouces / AroinmoB) | 6 m (236 in / pouces / AOVIMOB) C3
14 | CFW500B06P5T4...C2... m (236 in / pouces / aroinmoB) | 6 m (236 in / pouces / AOVIMOB) C3
15 | CFW500B10P0T4...C3... | 20 m (787 in / pouces / [i0iAMOB) - C3
16 | CFW500C14P0T4...C2... | 30 m (1182 in/ pouces / groinma) | 20 m (787 in / pouces / AonMoB) C3
17 | CFW500C16P0T4...C2... | 30 m (1182 in / pouces / groinma) | 20 m (787 in / pouces / A01MMOB) C3
18 | CFW500D28P0T2...C3...(1) - C3
19 | CFW500D33P0T2...C3... (1) Wenden sie sich an WEG / - C3
Contactez WEG / Obpaluaiitech
2 FW500D47P0T2... 1 -
0 | CRWSO 8. (1) 8 WEG / Contatto WEG s
21 | CFW500D24P0T4...C3... (1) - C3
22 | CFW500D31P0T4...C3... (1) - C3
Hinweis:

(1) Bei den Modellen 18, 19, 20, 21 und 22 wenden Sie sich an WEG zur Uberpriifung der Installationen und Betriebsbedingungen des
Frequenzumrichters.

Remarque :
(1) Pour les modeles 18, 19, 20, 21 et 22, vous devez consulter WEG pour vérifier les installations du variateur et les conditions de
fonctionnement.

Mpumeuanue:
(1) Mpwn ncnonb3dosanun mogeneit 18, 19, 20, 21 1 22 Heo6XOAMMO NPOKOHCYNbTUPOBaTbea ¢ WEG ans Toro, 4tobbl NpoBepuTh
NpaBubHOCTL YCTaHOBKY Npeobpasosatens U COOMoAeHe yCnoBui aKennyaTaumuy.

Nota:
(1) Nei modelli 18, 19, 20, 21 e 22, WEG deve essere consultata per verificare le installazioni del convertitore e le condizioni di funzionamento.

Hinweise:

Bei leitungsgefiihrter Stérspannung der Kategorie C2 betrégt die Schaltfrequenz 10 KHz fir die Modelle 1, 2, 3, 5 und 6.

Bei leitungsgefiihrter Stérspannung der Kategorie C2 betragt die Schaltfrequenz 5 KHz flir die Modelle 7, 8, 9, 10, 12, 13, 14, 16 und 17.
Bei leitungsgefiihrter Stérspannung der Kategorie C2 ist fir die Modelle 12, 13 und 14 der Ferritkern 12480705 am Ausgangskabel
einzusetzen (1 Windung).

Bei leitungsgefiihrter Stérspannung der Kategorie C2 ist fiir die Modelle 16 und 17 der Ferritkern 12473659 am Ausgangskabel einzusetzen
(2 Windungen).

Bei leitungsgefiihrter Stérspannung der Kategorie C3 betrégt die Schaltfrequenz 10 KHz fir die Modelle 1, 2, 3, 5 und 6.

Bei leitungsgeflihrter Stérspannung der Kategorie C3 betragt die Schaltfrequenz 5 KHz flr die Modelle 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16
und 17.

Bei leitungsgeflihrter Stérspannung der Kategorie C3 ist fiir das Modell 4 der Ferritkern 12480705 am Ausgangskabel einzusetzen (1 Windung).
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Bei leitungsgeflihrter Stérspannung der Kategorie C3 ist der Ferritkern 12480705 am Ausgangskabel (2 Windungen) und der Ferritkern
12480705 am Eingangskabel (2 Windungen) einzusetzen.

Bei leitungsgefiihrter Stérspannung der Kategorie C3 ist fir das Modell 15 der Ferritkern 12480705 an den Ausgangskabeln (2 Windungen)
und der Ferritkern 12480705 an den Eingangskabeln (2 Windungen) einzusetzen.

Bei leitungsgefiihrter Stérspannung der Kategorie C3 ist fir die Modelle 16 und 17 der Ferritkern 12473659 am Ausgangskabel einzusetzen
(1 Windung).

Bei gestrahlter Stérspannung ist fiir die Modelle 1, 2, 3, 4, 7, 8,9, 10 und 11 ein geschirmtes Kabel in einer Lange bis zu 6 m einzusetzen.
Bei gestrahlter Stérspannung ist fiir die Modelle 5, 6, 12, 13, 14 und 15 ein geschirmtes Kabel in einer Lange bis zu 30 m einzusetzen.

Bei gestrahlter Strspannung ist fur die Modelle 16 und 17 der Ferritkern 12473659 einzusetzen. Verwenden Sie ein geschirmtes Kabel in
einer Lange bis zu 30 m.

Remarques :

Pour la catégorie d'émission par conduction C2, la fréquence de commutation est de 10 kHz pour les modéles 1, 2, 3, 5 et 6.

Pour la catégorie d'émission par conduction C2, la fréquence de commutation est de 5 KHz pour les modéles 7, 8, 9, 10, 12, 13, 14, 16 et 17.
Pour la catégorie d'émission par conduction C2, avec les modeles 12, 13 et 14, utilisez le tore magnétique 12480705 sur les cables de
sortie (1 tour).

Pour la catégorie d'émission par conduction C2, avec les modéles 16 et 17, utilisez le tore magnétique 12473659 sur les cables de sortie (2 tours).

Pour la catégorie d'émission par conduction C3, la fréquence de commutation est de 10 kHz pour les modeles 1, 2, 3, 5 et 6.

Pour la catégorie d'émission par conduction C3, la fréquence de commutation est de 5 KHz pour les modéles 7, 8,9, 10, 11,12, 13,14, 15, 16 et 17.
Pour la catégorie d'émission par conduction C3, avec le modeéle 4, utilisez le tore magnétique 12480705 sur les cables de sortie (1 tour).
Pour la catégorie d'émission par conduction C3, avec le modele 11, utilisez le tore magnétique 12480705 sur les cables de sortie (2 tours)
et utilisez le tore magnétique 12480705 sur les cables d'entrée (2 tours).

Pour la catégorie d'émission par conduction C3, avec le modéle 15, utilisez le tore magnétique 12480705 sur les cables de sortie (2 tours)
et utilisez le tore magnétique 12480705 sur les cables d'entrée (2 tours).

Pour la catégorie d'émission par conduction C3, avec les modeles 16 et 17, utilisez le tore magnétique 12473659 sur les cables de sortie (1 tour).

Pour une émission par rayonnement, sur les modéles 1, 2, 3, 4, 7, 8,9, 10 et 11, utilisez un céble blindé allant jusqu'a 6 m (236 pouces).
Pour une émission par rayonnement, sur les modeles 5, 6, 12, 13, 14 et 15, utilisez un cable blindé allant jusqu'a 30 m (1182 pouces).
Pour une émission par rayonnement, sur les modeles 16 et 17, utilisez le tore magnétique 12473659. Utilisez un cable blindé allant jusqu'a
30 m (1182 pouces).

Mpumeyanus:

ans kateropun C2 KOHAYKTUBHOIO 3Ny4eHus YacToTa nepeksitodernsa 10 kI ana mopenein 1,2, 3,51 6.

[nsa kateropun C2 KOHAYKTUBHOIO U3ny4YeHus YacToTa nepekntodenns 5 kI ans mopenen 7, 8, 9, 10, 12, 13, 14, 16 n 17.

[ns kateropun C2 KOHAYKTUBHOIO U3nyyeHus B mopensax 12, 13 u 14 ncnonb3oeats heppuToBbIil cepaedHuk 12480705 Ha BbIXOAHBIX kaGesnisax
(1 o6opor).

[Insi KOHAYKTUBHOTO M3ny4eHus kateropum C2 B mofensix 16 1 17 ncnonb3osath (heppuToBbIi cepaeyHuk 12473659 Ha BbIXOAHbIX Kabensx (2 o6opoTa).

Dns kateropun C3 KOHAYKTUBHOIO N3My4eHMUs YacToTa nepexniodenms 10 kI fAns mogeneii 1,2, 3,51 6.

Onsa kateropun C3 KOHAYKTUBHOIO U3Ny4eHns YacToTa nepekntodenns 5 ku ans mogeneit 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14,15, 16 n 17.

ns kateropun C3 KOHAYKTUBHOIO N3My4eHUs B MOAENM 4 NCNoNb30BaTh heppuUTOoBbLIi cepaeyHik 12480705 Ha BbIxoaHbIX kabensx (1 060poT).
[ina kateropun C3 KOHAYKTUBHOTO M3ny4eHuns B Mmoaenu 11 ncnonbsosath heppuToBbIi cepaeqHnk 12480705 Ha BbIXOAHbIX kabensx (2 o6opoTa)
1 cbeppuTOBBLI cepaeyHnk 12480705 Ha BXOAHbIX kabensax (2 o6opoTa).

s kaTeropun C3 KOHAYKTUBHOIO M3My4eHUs B MOAenM 15 ncnonb3osaTtk heppuToBbIit cepaeHHuk 12480705 Ha BbIXOfHLIX kKabensix (2 06opoTa)
1 cheppuTOBLI CepaeHHMK 12480705 Ha BXOfIHLIX KaGensax (2 06opoTa).

[insa kateropuy C3 KOHAYKTVBHOIO U3ny4eHus B Moaensax 16 1 17 ncrionbsosarts (heppuToBbIi cepaeHHnK 12473659 Ha BbIXofHbIX kabensx (1 06opor).

[nsi nany4eHHbIx nomex B Mogenax 1, 2, 3, 4,7, 8,9, 10 u 11 ucnonbaosatk 9KpaHUPOBaHHbIA kabenb AnnHO 40 6 M (236 AtoiiMoB).

[Ins uany4eHHbIX Nomex B Mofensix 5, 6, 12, 13, 14 1 15 ucnonb3oBaTh 9KpaHWPOBaHHbIA kabenb AnvHoi ao 30 m (1182 mioiima).

s n3ny4eHHbIX nomex B Moaensx 16 1 17 ucnonb3osatk (heppuToBbIit cepaeyHnk 12473659. cnonb3osaTe SkpaHUpOBaHHBIi kabesb AnMHO
no 30 m (1182 gronma).

Note:

Per la categoria di emissioni condotta C2, la frequenza di commutazione € di 10 KHz per i modelli 1, 2, 3, 5 e 6.

Per la categoria di emissioni condotta C2, la frequenza di commutazione & di 5 KHz per i modelli 7, 8, 9, 10, 12, 13, 14, 16 e 17.
Per le emissioni condotte C2, nei modelli 12, 13 e 14, usare la ferrite 12.480.705 sui cavi di uscita (1 giro)..

Per le emissioni condotte C2, nei modelli 16 e 17, usare la ferrite 12.473.659 sui cavi di uscita (2 giri). ..

Per categoria di emissioni condotta C3, la frequenza di commutazione € di 10 KHz per i modelli 1, 2, 3, 5 e 6.

Per categoria emissione condotta C3, la frequenza di commutazione & 5 KHz per modelii 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16 e 17.

Per le emissioni condotte C3, a modello 4, usare la ferrite 12.480.705 sui cavi di uscita (1 giro). .

Per categoria di emissioni condotta C3, in modello 11, utilizzare la ferrite 12.480.705 sui cavi di uscita (2 giri) e usare la ferrite 12.480.705
sui cavi di ingresso (2 giri). .

Per le emissioni condotte C3, nei modelli 15, usare la ferrite 12.480.705 sui cavi di uscita (2 giri) e usare la ferrite 12.480.705 sui cavi di
ingresso (2 giri). .

Per le emissioni condotte C3, nei modelli 16 e 17, usare la ferrite 12.473.659 sui cavi di uscita (1 giro). ..

Per irradiate emissione, nei modelli 1, 2, 3, 4,7, 8,9, 10 e 11, I'uso del cavo schermato fino a 6 m (236 in)..

Per irradiate emissione, nei modelli 5, 6, 12, 13, 14 e 15, I'uso del cavo schermato fino a 30 m (1.182 in). .
Per irradiate emissione, nei modelli 16 e 17, usare la ferrite 12.473.659. Utilizzare un cavo schermato fino a 30 m (1.182 in). .
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Tabelle B.4: Ausgangsstrom-Spezifikation als Funktion der Frequenzschaltung nach CFW500
Tableau B.4: Intensité de sortie spécifiée en fonction de la fréquence de commutation de CFW500
Tabn. B.4: XapaktepucTvika BbIXOAHOIO TOKa Kak (hyHKLMS rnepekntoyeHns Yactotel griss CFW500
Tabella B.4: Caratteristica corrente di uscita in funzione della frequenza di commutazione di CFW500

Frequenzumrichter-Modell /
Modéle de Variateur / Mogenb

npeo6pazoearens / Modello di 2,5 KHz/klNy | 5,0 KHz / klNy | 10,0 KHz / k'Y | 15,0 KHz / k'Y
Convertitore

CFW500A01PEB2... 1,6 A 1,6 A 1,6 A 1,6 A
CFW500A01P6S2... 1,6 A 1,6 A 1,6 A 1,6 A
CFW500A02P6B2... 2,6 A 2,6 A 2,6 A 2,6 A
CFW500A02P6S2... 2,6 A 2,6 A 2,6 A 2,6 A
CFW500A04P3B2... 4,3 A 4,3 A 3,5A 2,8 A
CFW500A04P3S2... 43A 4,3A 35A 2,8A
CFW500A07P0S2... 7,0 A 7,0 A 58A 4,9 A
CFW500A07P0T2... 7,0 A 7,0 A 58A 4,9 A
CFW500A09P6T2... 9,6 A 9,6 A 8,0A 6,7 A
CFW500B07P3S2... 7,3A 7,3A 6,1 A 51A
CFW500B10P0S2... 10A 10 A 8A 6,5 A
CFW500B07P3B2... 7.3A 7,3A 6,1A 51A
CFW500B10P0B2... 10A 10A 8,0 A 6,5 A
CFW500B16P0OT2... 16 A 16 A 12,7 A 10,1 A
CFW500D28P0T2... 28 28 22 18
CFW500D33P0T2... 88 33 26 21
CFW500D47P0T2... 47 47 36 30
CFW500A01P0T4... 1,0A 1,0A 1,0A 1,0A
CFW500A01P6T4... 1,6 A 1,6 A 1,6 A 1,6 A
CFW500A02P6T4... 2,6 A 2,6 A 2,6 A 2,0A
CFW500A04P3T4... 43A 4,3A 29A 2,0A
CFW500A06P1T4... 6,1 A 6,1 A 4,3A 3,1A
CFW500B02P6T4... 2,6 A 2,6 A 2,6 A 2,0A
CFW500B04P3T4... 43A 4,3A 29A 2,0A
CFW500B06P5T4... 6,5 A 6,5 A 4,5A 3,3A
CFW500B10P0OTA4... 10A 10 A 6,5 A 4,3 A
CFW500C14P0T4... 14 A 14 A 10A 7A
CFW500C16P0T4... 16 A 16 A 10A 7A
CFW500D24P0T4.. 24 24 15 12
CFW500D31P0T4... 31 31 16 13

Tabelle B.5: Ausgangsstrom-Spezifikation als Funktion der Frequenzschaltung nach CFW500
Tableau B.5: Intensité de sortie spécifiée en fonction de la fréquence de commutation de CFW500
Tabn. B.5: XapakTepucTiika BbIXOAHOrO TOKa Kak (hyHKUMs nepekntodeHuns Yactotsl gis CFW500
Tabella B.5: Caratteristica corrente di uscita in funzione della frequenza di commutazione di CFW500

Frequenzumrichter-Modell /
Modeéle de Variateur / Mogenb

npeo6pazosarens / Modello di 2,5KHz/kly | 4,0 KHz/kly 10,0 KHz / k'Y | 15,0 KHz / k'Y
Convertitore
CFW500C24P0T2... 24 A 24 A 19A 16 A
CFW500A09PET2... 9,6 A 9,6 A 8,0A 6,7 A
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GroBe A, B und C - Standard-Frequenzumrichter

Cadres A, B et C - Variateur Standard

Pa3mepsbl A, B n C — cTaHgapTHble pa3Mepbl Npeo6pa3oBartens
Misura A, B e C - Convertitore Standard

ANSICHTEN DER FRONTANSICHT / SEITENANSICHT /
MONTAGEFLACHE / VUES DE VUE AVANT / VUE LATERALE /
LA BASE DE MONTAGE / BWO CNEPEAWN / B[ CBOKY /
BWObI MOHTAXKHOW MNTbI/  VISTA FRONTALE VISTA LATERALE
VISTA DELLA BASE DI
MONTAGGIO
& P &
l —
by
E——L
ﬁij

Empfohlenes
Drehmoment
. / Couple
" Gev{lcht . Recommandé /
BaugroBe / Poids / bolzen /
A B C D H L P Lol P =
/ Cadre / Macca/ | Boulon de Fixation / [OBaHHbIA
Tun/ Peso KpenexHbi 6ont / MOMEHT 3aTsKkKu /
Foto- Bullone di Coppia
gramma Moptaggl Raccomandata
mm mm mm mm mm mm mm kg (Ib) / Nm. (Ibf.in) /
(in/po | (in/po | (in/po | (in/po | (in/po | (in/po | (in/po Krg( oyHT) H-m (cbyHT-cuna.
/ provim) |/ provim) |/ proiim) |/ provim) |/ proiim) |/ paroiim) |/ provim) b AAM)
50 175 1,9 7.2 189 75 150
J : o
A (1,97) | 6,89 | (0,47) | (0.28) | (7,44) | (2,95) | (6,91) 08¢ M4 2
75 185 11,8 7,3 199 100 160
) ) o
B | e | @30 | 046) | 029 | 7.83) | @94 | 630 | 2 M4 3
100 195 16,7 58 210 135 165
C ey | 770 | 06 | 023 | ©27) | B31) | ®50) | 24 M8 3(269)
125 290 27,5 10,2 306,6 180 166,5
2 @92 |14 | (1,08 | ©40) | (121) | @08 | @55 | #2©1O bo 45(3982)

MaBtoleranz: 1,0 mm (+0,039 in)
(1) Dieser Wert bezieht sich auf das schwerste Gewicht der BaugroBe.

Tolérance des dimensions : 1,0 mm (0,039 po)
(1) Cette valeur correspond au poids le plus lourd du cadre.

Pa3mepHbI gonyck: 1,0 mm (x0,039 atorima)
(1) AaHHoe 3Ha4eHNe OTHOCUTCS K CaMOMy TSXKErNIoMy Koprycy.

Tolleranza dimensione =1,0 mm (0,039 in)
(1) Questo valore si riferisce al peso pili pesante della dimensione del fotogramma.
Abbildung B.1: Frequenzumrichter-Abmessungen fir die mechanische Installation
Figure B.1: Dimensions du variateur pour installation mécanique
Puc. B.1: Pasmepsi npeobpa3osatersisi 4/ MEXaHNYECKOM yCTaHOBKMN
Figura B.1: Dimensioni convertitore per installazione meccanica
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(a) Autbaumontage / (b) DIN-Schienen-Montage (nur
(a) Montage en surface / BaugréBen A, B und C) / (b) Montage
(a) MoBEpPXHOCTHbIN MOHTaX / sur rail DIN (cadres A,B et C

(a) Montaggio superficiale uniquement) / (b) MoHTax Ha pelike

DIN (Tonbko Tunei A, B, C) /
(b) Montaggio su guida DIN (solo
dimensioni A, B, C)

D

(c) Mindestfreirdume fiir die Liiftung / (c) Espaces libres de ventilation minimum / (c) MuHumanbHoe
cBO6OAHOE NPOCTPAHCTBO 1A o6ecneyeHus BeHTunsaumm / (c) Ventilazione minima spazi liberi
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BaugréBe / A B % D
Cadre / Tun/ mm mm mm mm
Fotogramma | (in / po / proiim)  (in / po / aroiim) | (in / po / aroiim) | (in / po / provim)

A 15 (0,59) 40 (1,57) 30 (1,18) 10 (0,39) @
B 35 (1,38) 50 (1,97) 40 (1,57) 15 (0,59) M
C 40 (1,57) 50 (1,97) 50 (1,97) 30 (1,18)
D 40 (1,57) 50 (1,97) 50 (1,97) 40 (1,57)

MaBtoleranz: 1,0 mm (x0,039 in)

(1) Es ist moglich, Frequenzumrichter nebeneinander ohne seitliche Zwischenrdume zu montieren (D = 0), wobei
jedoch die Umgebungstemperatur auf 40 °C begrenzt ist.

Tolérance des dimensions : 1,0 mm (+0,039 po)

(1) Il est possible de monter des variateurs cote a cote sans espace libre latéral (D = 0), mais avec une
température ambiante maximum de 40 °C (104 °F).

Pa3amepHbIii gonyck: £1,0 mm (£0,039 groima)

(1) DonyckaeTcs ycTaHoBKa npeobpasoBatener BNnoTHY0 ApYr K Apyry, 63 cBOO0AHOro NpocTpaHcTea
mexay Humm (D = 0), ecnu Temnepatypa okpy»xaioLLiero Bosayxa He npesbiwaeT 40 °C (104 °F).
Tolleranza dimensione £1.0 mm (x0,039 in)

(1) E possibile montare i convertitori affiancati senza spazio libero laterale (D = 0), ma con temperatura
ambiente massima di 40 ° C ( 104 °F).

Abbildung B.2: (a) bis (c) Daten fir die mechanische Installation (Aufbaumontage und Mindestfreirdume flir
die Lftung)
Figure B.2: Dimensions du variateur pour installation mécanique

Puc. B.2: (a) - (c) [aHHble Mo MexaHn4ecKovi ycTaHOBKe (MOBEPXHOCTHAsH yCTaHOBKA M MUHUMASTbHOE
CBO6OAHOE MPOCTPAHCTBO AJ1s1 06ECNEHeHUs] BEHTUSLMM)

Figura B.2: Dati di installazione meccanica (montaggio superficiale e spazi liberi minimi di ventilazione)
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(CHOCRCNCNCHS ]

BaugroBe A / Cadre A/ Tun A / Fotogramma A

SO0 CO0OD

BaugréBe B / Cadre B/ Tun B / Fotogramma B

BaugroBe D (Modelle 200-240 V) / Cadre D (modéles 200-240 V) / Tun D (Mmogenu 200-240 B) /
Fotogramma D (modelli 200-240 V)

BaugroBe D (Modelle 380-480 V) / Cadre D (modéles 380-480 V) / Tun D (Mmopenu 380-480 B) /
Fotogramma D (modelli 200-240 V)
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A 200... 240V 0,5 4,34 0,5 4,34
380... 480 V 0,5 4,34 0,5 4,34
200... 240V 0,5 4,34 0,5 4,34
5 380... 480 V 0,5 4,34 0,5 4,34
200...240V 0,5 4,34 1,7 15
© 380...480 V 0,5 4,34 1.8 15,93
200...240 V 0,5 4,34 2,4 21,24
b 380...480 V 0,5 4,34 1,76 156,67

Abbildung B.3: Leistungsanschltisse, Erdungspunkte und empfohlenes Anzugsmoment
Figure B.3: Bornes d'alimentation, points de mise a la terre et couple de serrage recommandé
Puc. B.3: CuoBble KneMmbl, TOYKM 3a3€MIeHUS U PEKOMEH[0BaHHbIE MOMEHTbI 3aTSXKKN

Figura B.3: Morsetti di potenza, punti di messa a terra e coppia di serraggio consigliata
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Abbildung B.4: Frequenzumrichter-Abmessungen in mm [in] — BaugréBe A
Figure B.4: Dimensions du variateur en mm [po] — cadre A
Puc. B.4: Pasmepsi npeobpasosarersisi, MM [Arovim] — Turn A
Figura B.4: Dimensioni convertitore in mm [in] - fotogramma A
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Abbildung B.5: Frequenzumrichter-Abmessungen in mm [in] — BaugréBe B
Figure B.5: Dimensions du variateur en mm [po] — cadre B
Puc. B.5: Paamepbl npeobpasoBartesisi, MM [grovim] — Tun B
Figura B.5: Dimensioni convertitore in mm [in] - fotogramma B
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Abbildung B.6: Frequenzumrichter-Abmessungen in mm [in] — BaugréBe C
Figure B.6: Dimensions du variateur en mm [po] — cadre C
Puc. B.6: Pasmepsbi npeobpasosatesisi, MM [[rovim] — tun C
Figura B.6: Dimensioni convertitore in mm [in] - fotogramma C
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Abbildung B.7: Frequenzumrichter-Abmessungen in mm [in] — BaugréBe D
Figure B.7: Dimensions du variateur en mm [po] — cadre D
Puc. B.7: Pasamepsi npeobpasosatesisi, MM [Arovim] — Tvn D
Figura B.7: Dimensioni convertitore in mm [in] - fotogramma D
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